
编程概述 

用户可以通过使用源表的 USB、LAN 或 GPIB 端口，并结合 NI-VISA 和程序语言，远程

控制源表。基于 LAN 端口，SMM 支持 VXI-11、Sockets 和 Telnet 通信协议。本节介绍了如

何建立 SMM 系列数字源表和计算机之间的通信，同时介绍如何远程控制源表。 

建立通信 

NI-VISA 的安装 

在编程之前，请确保正确安装 NI-VISA 软件的最新版本。 

NI-VISA 是用于计算机与设备之间通信的通信库。NI 软件有两种有效 VISA 安装包：完

整版和运行引擎版（Run-Time Engine）。完整版包括 NI 设备驱动和 NI MAX 工具，其中 N

I MAX 是用于控制设备的用户界面。虽然驱动和 NI MAX 都很有用，但是它们不用于远程

控制。运行引擎版（Run-Time Engine）是一个比完整版更小的文件，它主要用于远程控制。 

你可以在 NI 官网上下载最新的 NI-VISA 运行引擎或完整版。它们的安装步骤基本相同。 

按照下列步骤安装 NI-VISA（示例使用 NI-VISA5.4 完整版）： 

a. 下载合适版本的 NI-VISA（推荐运行引擎版） 

b. 双击 visa540_full.exe，弹出对话框如下： 

 

 

c. 点击 Unzip 解压文件，当解压完成后，安装程序将自动执行。若你的计算机需要安

装.NET Framework4，则在安装过程会自动安装.NET Framework4。 

 



 

 

d. NI-VISA 安装对话框如上图所示，点击 Next 开始安装过程。 

 

 

e. 设置安装路径，默认路径为“ C:\Program Files\National Instruments\”。你也可以

修改安装路径。点击 Next，对话框如下图所示。 

 



 

 

f. 点击 Next 两次，在许可协议对话框下，选择“ I accept the above 2 License Agr

eement(s).”并点击 Next，对话框如下图显示： 

 

 

g. 点击 Next 开始安装： 

 



 

 

h. 安装完成后，重启电脑。 

连接仪器 

根据具体源表机型，源表能够通过 USB、LAN 端口或 GPIB（选配）接口连接计算机。 

使用 USB 线将源表的 USB Device 端口和计算机的 USBHost 端口连接起来。假设你的

计算机已经启动，打开源表后，桌面将弹出“设备安装”界面，并自动安装设备驱动，如下图

所示： 

 

 

等待安装完成，然后进行下一步。 

 



远程控制的实现 

用户自定义程序 

用户可通过计算机发送 SCPI 命令实现编程和控制源表。相关内容，请查阅“编程示例”

中的介绍。 

通过 NI-MAX 发送 SCPI 命令 

NI-MAX 是由 NI 公司创建和维护的程序。它为 VXI、LAN、USB、GPIB 和串行通信提供

基础的远程控制接口。用户可以通过 NI-MAX 发送 SCPI 命令远程控制源表。 

通过 Telnet 发送 SCPI 命令 

Telnet 提供一种通过 LAN 端口与源表通信的方式。Telnet 协议支持从计算机向源表发

送 SCPI 命令，该方式类似于通过 USB 与源表通信。发送和接受信息是交互的：一次只能发

送一个命令。Windows 操作系统使用命令提示符样式接口作为 Telnet 客户端。 

步骤如下： 

1 在计算机桌面，点击开始>所有程序>附件>命令提示符 

2 在命令提示符窗口，输入 Telnet 

3 按下 Enter 键。将弹出 Telnet 显示窗 

 

 

4 在 Telnet 命令行，键入： 

open XXX.XXX.XXX.XXX 5024 

其中 XXX.XXX.XXX.XXX 是指设备的 IP 地址；5024 是端口。通信成功后你会看到和

下面类似的响应内容： 



 

 

5 在“>>”提示符后，输入 SCPI 命令例如*IDN?。该命令将返回公司名、机器型号、序

列号和固件版本号。 

 

 

6 同时按下 Ctrl+] 键将退出 SCPI 会话。 

7 通过在提示符出键入 quit 或关闭 Telnet 窗口来关闭设备的连接并退出 Telnet。 

通过 Socket 发送 SCPI 

Socket 接口可以在不安装其他库的情况下通过 LAN 端口控制 SMM 系列产品。它可以

减少编程的复杂度。 

 

SOCKET 地址 IP 地址+端口号 

IP地址 SMM IP地址 

端口号 5025 

 

  

https://en.wikipedia.org/wiki/IP_address
https://en.wikipedia.org/wiki/Port_number


SCPI 语言简介 

有关命令和查询 

本节列出并描述仪器识别的远程控制命令和查询语句。所有命令和查询都可以在本地或

远程状态下执行。 

 

本文对每个包含有语法以及其他信息的命令和查询都列举出一些例子。在“命令语法”和

“查询语法”中，本文给出了该命令的长格式和短格式。SCPI 命令头部可分为表示命令、查询

或命令和查询。可根据 SCPI 命令头部后面跟着问号（？）来识别查询操作，例如获取信息。 

描述 

在描述中给出了执行功能的简要说明。接下来是命令的正式语法的表示，其中命令头部

使用大小写字符和从大写字符派生出来的缩写形式。在适用的情况下，查询的语法以其响应

的格式给出。 

 

用法 

本手册列出的命令和查询可以用在ＳＭＭ３０００X 系列的机器上。 

命令符号 

下面是用在命令中的符号： 

<> 角括号包含用于占位的字符，其中分为两种类型：标题路径和命令参数。 

:=  冒号后面跟着等号，它用于分隔占位符和占位符的描述，占位符的描述是指用于替

换命令中占位符的参数类型和范围。 

{ }  花括号列出了可供选择的参数，至少要选择一个参数。 

[ ]  方括号包含可选项。 

…  省略号表示其左侧和右侧可以重复多次。 

数字后缀 

本手册列出的部分 SCPI 指令中会带有数字后缀[c]、[i]、[j]、[m]或[n]，一般伴随着命令

头出现，它们被用于区别通道、内部总线、节点、限值测试和 GPIO 引脚的参数设置，当忽



略此数字后缀时，会自动设置为整数 1，例如：指令 SOURce:VOLTage 3 等价于指令 SOUR

ce1:VOLTage 3，均为对通道 1 设置电压 3V。各个数字后缀的定义具体如下： 

[c]：用于表示选中的通道 1 或 2。对于源表的双通道型号，可选整数 1 或 2。 

[i]：用于表示选中的内部总线 1 或 2。可选整数 1 或 2。 

[j]：用于表示选中的节点 1 或 2。可选整数 1 或 2。 

[m]：用于表示选中的限值测试的索引 1-12。可选整数 1-12。 

[n]：用于表示选中的 GPIO 引脚号 1-12。可选整数 1-12。 

 

数据输出格式 

数据格式： 

在返回测量、计算数据结果时，可以通过选择数据格式（format）返回指定格式的数据，

参考指令 :FORMat [:DATA] 。 

可设置的数据格式如下： 

ASCII，IEEE 754 单精度浮点数，IEEE 754 双精度浮点数。 

当返回无效数据时，ASCII 格式会返回值+9.910000E+37，浮点数格式会返回 NaN。 

当返回数据为正无穷值时，ASCII 格式会返回值+9.900000E+37，浮点数格式会返回+in

finity。 

当返回数据为负无穷值时，ASCII 格式会返回值-9.900000E+37，浮点数格式会返回-inf

inity。 

浮点数格式数据返回时可以指定字节顺序低到高（默认）或高到低，参考指令 :FORMa

t:BORDer 。 

 

状态数据（Status）： 

在返回测量、计算数据结果时，可以通过选择数据格式（format）返回状态数据（Stat

us），参考指令 :FORMat:ELEMents:SENSe 和 :FORMat:ELEMents:CALCulate ，状态数据返

回一个十进制数，为二进制数的各比特位的加权和。 

例如，当前源表设置为电流源，且处于过电压状态，则 Bit0 和 Bit3 置 1，返回 9。 

下表列出各比特位定义的状态： 

比特位

  

十进制 

值 
描述  定义 

0 1 源模式 0 表示电压源，1 表示电流源 

1 2 合规性状态位 0 00 表示没有进入合规性状态，01、10、11 均表



2 4 合规性状态位 1 示进入合规性状态（达到 limit 值） 

3 8 过电压状态 1 表示处于过电压状态 

4 16 过电流状态 1 表示处于过电流状态 

5 32 过温状态 1 表示处于过温状态 

6-12  未使用 返回任意 

13 8192 测量超量程 1 表示测量超出量程范围 

14 16384 偏置补偿 1 表示打开偏置补偿 

15  未使用 返回任意 

16-20 65536-2031

616 

复合限值测试结果 NO.1-12 各项限值测试结果的具体比特位定义

见下表 

 

 

Sorting 模式的复合限值测试的限值测试结果的比特位定义如下： 

比特位（高位 Bit20-低位 Bit16）  定义 

0 0 0 0 1 NO.1 限值测试通过/合规性检查失败 

0 0 0 1 0 NO.2 限值测试通过/合规性检查失败 

0 0 0 1 1 NO.3 限值测试通过/合规性检查失败 

0 0 1 0 0 NO.4 限值测试通过/合规性检查失败 

 0 0 1 0 1 NO.5 限值测试通过/合规性检查失败 

 0 0 1 1 0 NO.6 限值测试通过/合规性检查失败 

0 0 1 1 1 NO.7 限值测试通过/合规性检查失败 

0 1 0 0 0 NO.8 限值测试通过/合规性检查失败 

0 1 0 0 1 NO.9 限值测试通过/合规性检查失败 

0 1 0 1 0 NO.10 限值测试通过/合规性检查失败 

0 1 0 1 1 NO.11 限值测试通过/合规性检查失败 

0 1 1 0 0 NO.12 限值测试通过/合规性检查失败 

1 1 1 1 1 所有限值测试失败且合规性检查通过 

 

Grading 模式的复合限值测试的限值测试结果的比特位定义如下： 



比特位（高位 Bit20-低位 Bit16）  定义 

0 0 0 0 0 所有限值测试通过且合规性检查通过 

1 0 0 0 1 NO.1 限值测试因超出上限失败 

0 0 0 0 1 NO.1 限值测试因低于下限失败/合规性检查失败 

1 0 0 1 0 NO.2 限值测试因超出上限失败 

 0 0 0 1 0 NO.2 限值测试因低于下限失败/合规性检查失败 

 1 0 0 1 1 NO.3 限值测试因超出上限失败 

0 0 0 1 1 NO.3 限值测试因低于下限失败/合规性检查失败 

1 0 1 0 0 NO.4 限值测试因超出上限失败 

0 0 1 0 0 NO.4 限值测试因低于下限失败/合规性检查失败 

1 0 1 0 1 NO.5 限值测试因超出上限失败 

0 0 1 0 1 NO.5 限值测试因低于下限失败/合规性检查失败 

1 0 1 1 0 NO.6 限值测试因超出上限失败 

0 0 1 1 0 NO.6 限值测试因低于下限失败/合规性检查失败 

1 0 1 1 1 NO.7 限值测试因超出上限失败 

0 0 1 1 1 NO.7 限值测试因低于下限失败/合规性检查失败 

1 1 0 0 0 NO.8 限值测试因超出上限失败 

0 1 0 0 0 NO.8 限值测试因低于下限失败/合规性检查失败 

1 1 0 0 1 NO.9 限值测试因超出上限失败 

0 1 0 0 1 NO.9 限值测试因低于下限失败/合规性检查失败 

1 1 0 1 0 NO.10 限值测试因超出上限失败 

0 1 0 1 0 NO.10 限值测试因低于下限失败/合规性检查失败 

1 1 0 1 1 NO.11 限值测试因超出上限失败 

0 1 0 1 1 NO.11 限值测试因低于下限失败/合规性检查失败 

1 1 1 0 0 NO.12 限值测试因超出上限失败 

0 1 1 0 0 NO.12 限值测试因低于下限失败/合规性检查失败 

 

 



公共命令 

 

*IDN? 

描述 获取设备信息字符串（返回内容包括：厂商,设备型号,设备序列号,

软件版本号） 

命令 *IDN? 

参数 无 

查询响应 Siglent“ Technologies,model,serial,revision“ <newline> 

model:“ 型号 

serial:“ 序列号 

revision:“ 固件版本号 

响应数据格式为AARD. 

示例 *IDN? 

 

*CAL? 

描述 此查询命令执行自校准，并返回执行结果。 

在开始自校准之前，断开测量端子。 

命令 *CAL? 

参数 无 

查询响应 result“ <newline><^END>“  

result“ 为０或１，表示自校准结果。响应参数类型为NR1. 

0:“ Passed 

1:“ Failed 

示例 *CAL? 

 



*CLS 

描述 将所有事件寄存器的值清零，同时清空错误列表 

命令 *CLS 

参数 无 

查询响应 无 

示例 *CLS 

 

*ESE 

描述 设置标准事件状态寄存器的使能值 

命令 *ESE enable_number“  

*ESE? 

参数 enable_number  十进制值，是所需位、十六进制、八进制或

二进制值的二进制加权值之和。参数数据类型为NR1或 NDN。 

查询响应 enable_number“ <newline> 

enable_number 是 enable 寄存器位的二进制加权值之和。可以

通过：format:SREGister 命令选择返回格式。响应数据类型为 N

R1或 NDN。 

示例 *ESE 16 

*ESE? 

 

*ESR? 

描述 询问及清除标准事件状态寄存器的事件值 

命令 *ESR? 

参数 无 

查询响应 register“ <newline> 

register“ 是寄存器中设置的所有位的二进制加权和。例如，如果



启用位 3（十进制值=8）和位 7（十进制值=128），查询命令将返

回 136。响应数据类型为NR1。 

示例 *ESR? 

 

 

*OPC 

描述 所有操作结束后，标准事件状态寄存器中OPC位（bit0）置 1 

命令 *OPC 

*OPC? 

参数 无 

查询响应 １<newline> 

如果仪器已完成此命令之前发送的所有待处理操作，则查询返回

1。响应数据类型为“ NR1. 

示例 *OPC 

*OPC? 

 

*RCL 

描述 此命令将仪器恢复到之前使用*SAV命令存储在存储位置0至9之

一的状态。 

命令 *RCL“ memory 

参数 memory“   存储器位置 0至 9。参数类型为“ NR1. 

查询响应 无 

示例 *RCL“ 0 

 

*RST 

描述 复位仪器。 



命令 *RST 

参数 无 

查询响应 无 

示例 *RST 

 

*SAV 

描述 将仪器的当前状态存储到非易失性存储器中的指定位置。 

命令 *SAV“ memory 

参数 memory“   存储器位置 0至 9。参数类型为“ NR1.“  

查询响应 无 

示例 *SAV １ 

 

*SRE 

描述 设置状态字节寄存器的使能值 

命令 *SRE value 
*SRE? 

参数 value“  与寄存器中位的二进制加权和对应的十进制值.数据类型

为“ NRf. 

查询响应 value“ <newline> 

value 是寄存器中设置的所有位的二进制加权和。例如，如果启用

位 3（十进制值=8）和位 7（十进制值=128），查询命令将返回 1

36。响应数据类型为NR1。 

示例 *SRE 24 

*SRE? 

 



*STB? 

描述 查询状态字节寄存器的事件值 

命令 *STB? 

参数 无 

查询响应 无 

示例 *STB? 

 

*TRG 

描述 当触发子系统选择总线作为其源时，此通用命令会生成一个触发

器。该命令与组执行触发器（GET）命令具有相同的效果。 

命令 *TRG 

参数 无 

查询响应 无 

示例 *TRG 

 

*TST? 

描述 查询仪器自检结果 

命令 *TST? 

参数 无 

查询响应 无 

示例 *TST? 

 

*WAI 

 



描述 等待所有未完成操作完成之后，再执行任何其他命令 

命令 *WAI 

参数 无 

查询响应 无 

示例 *WAI 

 

Subsystem Commands 子系统命令 

CALCulate Subsystem 计算子系统 

:CALCulate:CLIMits:CLEar:AUTO 

描述 启用或禁用复合限值测试的自动清除功能。 

命令 :CALCulate[c]:CLIMits:CLEar:AUTO“ mode“  

:CALCulate[c]:CLIMits:CLEar:AUTO? 

参数 mode“  0|OFF|1|ON“ (default).“ 参数类型为“ boolean. 

mode“ =“ 1“ or“ ON“ 启用自动清除功能，每次执行:INITiate 命令

将会自动清除复合极限测试结果和端口(GPIO)。参见第页的“ “ :IN

ITiate[:IMMediate]<:ACQuire|:TRANsient|[:ALL]>”。 

mode“ =“ 0“ or“ OFF“ 禁用自动清除功能。在启动下一个复合极限

测试之前，必须手动清除复合极限测试结果和 GPIO端口。执行“ :

CALCulate:CLIMits:CLEar[:IMMediate]“ 指令立即清除。 

查询响应 mode“ <newline> 

mode 为 0或 1，分别表示自动清除功能已关闭或开启。响应数据

类型为“ NR1. 

示例 :CALC:CLIM:CLE:AUTO“ 1 

:CALC2:CLIM:CLE:AUTO? 

 



:CALCulate:CLIMits:CLEar:AUTO:DELay 

描述 设置自动清除复合极限测试的延迟时间。参见第页的“ :CALCulate:CL

IMits:CLEar:AUTO”“ 命令。延迟时间定义为测量完成后进行自动清除

之前的时间。 

命令 :CALCulate[c]:CLIMits:CLEar:AUTO:DELay“ time 

:CALCulate[c]:CLIMits:CLEar:AUTO:DELay?“ [time] 

参数 time  value (+1E-5 to 60 seconds)|MINimum|MAXimum|DEFault 

(默认值为+1E-4). 参数类型为 NRf+. 查询不支持 time=valu

e. 如果指定的值小于MIN或大于MAX, time 被自动设置为M

IN或MAX。 

查询响应 time <newline> 

time 返回自动清除的当前延迟时间设置。如果指定了一个参数，time将

返回分配给 DEF、MIN或MAX的值。 响应数据类型为 NR3. 

示例 :CALC:CLIM:CLE:AUTO:DEL 1E-3 

:CALC2:CLIM:CLE:AUTO:DEL? 

 

:CALCulate:CLIMits:CLEar[:IMMediate] 

描述 立即清除复合极限测试结果和 GPIO端口。 

命令 :CALCulate[c]:CLIMits:CLEar[:IMMediate] 

参数 无 

查询响应 无 

示例 :CALC:CLIM:CLE:IMM 

:CALC2:CLIM:CLE 

 

:CALCulate:CLIMits:<FAIL|PASS>:DIGital[:DATA] 

描述 定义用于指示复合极限测试结果（fail/pass）的位 pattern 。它必须以:F

ORMat:DIGital命令设置的格式输入。 

命令 :CALCulate[c]:CLIMits:<FAIL|PASS>:DIGital[:DATA] bit_pattern  



:CALCulate[c]:CLIMits:<FAIL|PASS>:DIGital[:DATA]? 

<FAIL|PASS>:  PASS 用于指定 pass pattern, FAIL 用于指定 fail patt

ern. 

参数 bit_pattern  0 (默认设置为十进制) 到 63. 参数类型为 NR1 或 NDN. 

查询响应 bit_pattern <newline> 

bit_pattern 以:FORMat:DIGital命令指定的格式返回 fail/pass位模式。响

应数据类型为 NR1 或 NDN. 

示例 :CALC:CLIM:FAIL:DIG:DATA 63 

:CALC2:CLIM:PASS:DIG? 

 

:CALCulate:CLIMits:MODE 

描述 将复合极限测试的操作模式设置为分级 GRADing或排序 SORTing。 

命令 :CALCulate[c]:CLIMits:MODE mode  

:CALCulate[c]:CLIMits:MODE? 

参数 mode  SORT (sorting)|GRAD (grading, default). 参数类型

为 CPD. 

mode = GRAD 执行多达 12个测试限制测试，直到检测到失败 Fail。有

关分级模式下的流程图的示例，请参见用户手册。 

mode = SORT 执行最多 12 个测试限制测试，直到检测到通过 Pass。

有关排序模式下的流程图的示例，请参见用户手册。 

限值测试是指在复合限值测试期间执行的通过/失败的判断。在 单项限

值测试/合规性检查”中被执行。 

查询响应 mode <newline>  

mode 返回 GRAD或 SORT。响应数据类型为 CPD. 

示例 :CALC:CLIM:MODE SORT 

:CALC2:CLIM:MODE? 

 

:CALCulate:CLIMits:STATe 

描述 启用或禁用复合极限测试. 

命令 :CALCulate[c]:CLIMits:STATe mode  

:CALCulate[c]:CLIMits:STATe? 



参数 mode  1|ON (default)|0|OFF. 参数类型为 boolean. 

mode = 1 or ON启用复合极限测试. 

mode = 0 or OFF 禁用复合极限测试. 

查询响应 mode <newline>  

mode 为 0 或 1，并分别表示复合极限测试已关闭或开启。响应数据类

型为 NR1 或 NDN. 

示例 :CALC:CLIM:STAT 1 

:CALC2:CLIM:STAT? 

 

:CALCulate:CLIMits:STATe:ANY? 

描述 检查当前的复合限值测试中是否包含一个在 单项限值测试/合规性检

查”被执行的判断 pass/fail的限值测试。 

命令 :CALCulate[c]:CLIMits:STATe:ANY? 

参数 无 

查询响应 status <newline> 

 status返回 0或 1. 响应数据类型为 NR1. 

0: 不存在极限测试。 

1: 至少存在一个极限测试。 

示例 :CALC2:CLIM:STAT:ANY? 

 

:CALCulate:CLIMits:UPDate 

描述 仅适用于 GRAD复合极限测试。 启用或禁用即时结果输出或更新。请参

见用户手册中 分级模式下的复合限值测试流程图”所示的 Update =

 IMMEDIATE?”步骤。 

启用后，当检测到第一次失败或全部通过时，将立即执行结果输出/更新。

 结果是由 :CALCulate:CLIMits:<FAIL|PASS>:DIGital[:DATA]命令定义的

通过/失败 bit pattern。 如果检测到所有的通过，将输出 pass pattern. 

命令 :CALCulate[c]:CLIMits:UPDate result  

:CALCulate[c]:CLIMits:UPDate? 



参数 result  END|IMMediate (default). 参数类型为 CPD. 

result = IMM 启用立即结果输出。 

result = END 禁用即时结果输出。 

查询响应 result <newline> 

result返回 IMM或 END. 响应数据类型为 CRD. 

示例 :CALC:CLIM:UPD END 

:CALC2:CLIM:UPD? 

 

:CALCulate:DATA? 

描述 返回限值测试数据。 返回数据的元素由 :FORMat:ELEMents:CALCulate

命令指定。 极限试验数据可用以下公式表示： 

limit test data = input data - null offset  

input data: 由:CALCulate:FEED指定的数据 

null offset: 由指令 :CALCulate:OFFSet or :CALCulate:OFFSet:ACQuire

设置的数据 

如果:CALCulate:OFFSet:STATe 命令禁用 null offset 功能，null offset =

 0. 

命令 :CALCulate[c]:DATA? [offset[, size]] 

参数 offset     表示接收数据的起始位置。 n|CURRent|STARt (default). 参

数类型为 NR1 或 CPD. 

offset = n 表示从第 n+1个数据开始接收。n 是一个整数, 

0至最大值 (取决于缓冲区的状态). 

offset = CURR 表示以当前的数据位置为起始位置. 

offset = STAR表示从数据缓冲区的顶部开始。等同于 

offset = 0。 

size  要接收的数据数。 1 到最大值(取决于缓冲区的状态). 参数

类型为 NR1. 如果未指定此参数，则会返回从 offset 开始的

所有数据。 

查询响应 data <newline> 

响应数据类型为 NR3. 参见“数据输出格式”。 

示例 :CALC2:DATA? 0,10 

 



:CALCulate:DATA:LATest? 

描述 返回最新的极限测试数据。返回数据的元素由 :FORMat:ELEMents:CALC

ulate命令指定。限值测试数据可用以下公式表示： 

limit test data = input data - null offset  

input data: 由:CALCulate:FEED指定的数据; 

null offset: 由指令 :CALCulate:OFFSet or :CALCulate:OFFSet:ACQuire

设置的数据; 

如果:CALCulate:OFFSet:STATe 命令禁用 null offset 功能，null offset =

 0. 

命令 :CALCulate[c]:DATA:LATest? 

参数 无 

查询响应 data <newline> 

响应数据类型为 NR3. 参见“数据输出格式”。 

示例 :CALC2:DATA:LAT? 

 

:CALCulate:DIGital:BIT 

描述 分配用于复合限值测试结果输出的 GPIO引脚。结果是由:CALCulate:CLI

Mits:<FAIL|PASS>:DIGital[:DATA]命令定义的通过/失败位模式 bit patter

n。 

命令 :CALCulate[c]:DIGital:BIT pin 
:CALCulate[c]:DIGital:BIT? 

参数 pin   EXTn|NONE (default). 参数类型为 CPD. EXTn 表示后面板上的

Digital I/O D-sub 连接器的输出端口的一个 GPIO 引脚, n=1 到

6。 

pin = NONE 不分配 GPIO引脚。 

要分配 GPIO引脚，pin必须是逗号分隔的序号从小到大且连续的 EXT字

符串，如 EXTn,EXTn+1,....和 EXTn。例如, pin = EXT2,EXT3,EXT4 对此

命令有效, EXT2、EXT3和 EXT4分别被分配给 BIT0（LSB）、BIT1和 BIT

2。相反，非连续的引脚分配，如引脚=EXT2、EXT3、EXT6，是无效的。 

查询响应 pin <newline> 

pin 返回 NONE或以逗号分隔的 EXT字符串。响应数据类型为 CRD。 



示例 :CALC:DIG:BIT EXT2,EXT3,EXT4 

:CALC2:DIG:BIT? 

 

:CALCulate:DIGital:<BUSY|EOT|SOT> 

描述 为复合极限测试的 BUSY（忙）、EOT（测试结束）或 SOT（测试开始）信

号线分配 GPIO引脚。 

命令 :CALCulate[c]:DIGital:<BUSY|EOT|SOT> pin  

:CALCulate[c]:DIGital:<BUSY|EOT|SOT>? 

<BUSY|EOT|SOT>: BUSY 表示 busy 忙信号, EOT 表示测试结束信号, 

SOT 表示测试开始信号。 

参数 pin     EXTn|NONE (default). 参数类型为 CPD. EXTn 表示后面板上

的 Digital I/O D-sub连接器的输出端口的一个 GPIO引脚, n=

1至 6可选为 BUSY和 EOT，n=7至 12可选为 SOT。 

要分配 GPIO引脚，pin 脚必须是像 EXTn一样的 EXT字符串。例如，pi

n = EXT2。 

pin = NONE 不分配 GPIO引脚。 

查询响应 pin <newline>  

pin 返回 NONE或 EXT字符串。 响应数据类型为 CRD. 

示例 :CALC:DIG:EOT EXT2 

:CALC2:DIG:SOT? 

 

:CALCulate:FEED 

描述 指定用于计算限值测试数据的输入数据值。限值测试是在复合极限试验

期间进行的通过/失败判断。限值测试在 单项限值测试/合规性检查”中

执行。限值测试数据由:CALCulate:DATA?或者:CALCulate:DATA:LATest?

命令返回。 

命令 :CALCulate[c]:FEED type 

:CALCulate[c]:FEED? 

参数 type  数据类型. MATH|RESistance|CURRent|VOLTage (default). 参 

 数类型为 CPD. 

type = VOLT 表示电压测量数据。 



type = CURR 表示电流测量数据。 

type = RES 表示电阻测量数据，由以下公式给出： 

Resistance = Vmeas/Imeas 

其中，Vmeas 是电压测量数据，Imeas为电流测量数据。 

type = MATH 指定由数学表达式给出的数据。在执行:CALC:FEED MA

TH命令之前，必须先指定数学表达式。 

现有的数学表达式可以由:CALCulate:MATH[:EXPRession]:NAME 命令来

指定。 

一个新的数学表达式可以由:CALCulate:MATH[:EXPRession]:NAME和:CA

LCulate:MATH[:EXPRession][:DEFine]命令定义。 

 

查询响应 type <newline> 

type 返回当前设置的数据类型, MATH, RES, CURR, 或 VOLT。

响应数据类型为 CRD。 

示例 :CALC:FEED MATH 

:CALC2:FEED? 

 

:CALCulate:LIMit:COMPliance:DIGital[:DATA] 

描述 定义用于指示第m次合规性测试 failure状态的 bit pattern。它必须以:F

ORMat:DIGital命令设置的格式输入。 

命令 :CALCulate[c]:LIMit[m]:COMPliance:DIGital[:DATA] bit_pattern  
:CALCulate[c]:LIMit[m]:COMPliance:DIGital[:DATA]? 

参数 bit_pattern  0 (默认十进制) 到 63. 参数类型为 NR1 或 NDN。 

查询响应 bit_pattern <newline> 

bit_pattern 以:FORMat:DIGital 命令指定的格式返回失败位模式比他 pat

tern。响应数据类型为 NR1或 NDN. 

示例 :CALC:LIM:COMP:DIG:DATA 63 

:CALC2:LIM12:COMP:DIG? 

 



:CALCulate:LIMit:COMPliance:FAIL 

描述 设置第m次合规性状态判断标准。 

命令 :CALCulate[c]:LIMit[m]:COMPliance:FAIL criteria  
:CALCulate[c]:LIMit[m]:COMPliance:FAIL? 

参数 criteria  OUT|IN (default). 参数类型为 CPD. 

criteria = IN 如果通道进入合规性状态，则确定限值测试已失败。 

criteria = OUT 如果通道脱离合规状态，则确定限值测试已失败。 

查询响应 criteria <newline> 

criteria 返回 IN或 OUT，表示当前设置的判断标准。响应数据类型为 C

RD. 

示例 :CALC:LIM:COMP:FAIL OUT 

:CALC2:LIM12:COMP:FAIL? 

 

:CALCulate:LIMit:FAIL? 

描述 返回由m指定的极限试验的结果。 

命令 :CALCulate[c]:LIMit[m]:FAIL? 

参数 无 

查询响应 result <newline> 

result 返回 0或 1。 响应数据类型为 NR1. 

0: Passed 

1: Failed 

示例 :CALC2:LIM12:FAIL? 

 

:CALCulate:LIMit:FUNCtion 

描述 设置由m指定的限值测试的类型. 

命令 :CALCulate[c]:LIMit[m]:FUNCtion type  
:CALCulate[c]:LIMit[m]:FUNCtion? 

参数 type  COMPliance|LIMit (default). 参数类型为 CPD. 



type = COMP 设置合规性状态检查，检查通道是否处于符合性状态。 

type = LIM 设置极限测试，检查测量值是否在上限和下限之间。 

查询响应 type <newline> 

type 返回该类型的当前设置， COMP 或 LIM. 响应数据类型为 CRD. 

示例 :CALC:LIM:FUNC COMP 

:CALC2:LIM12:FUNC? 

 

:CALCulate:LIMit:<LOWer|UPPer> 

描述 设置由m指定的极限试验的上下限。 

命令 :CALCulate[c]:LIMit[m]:<LOWer|UPPer> limit 
:CALCulate[c]:LIMit[m]:<LOWer|UPPer>? [limit] 

<LOWer|UPPer>:  LOWer下限, UPPer 上限. 

参数 limit  value (-9.999999E+20 to +9.999999E+20)|MINimum|  

MAXimum|DEFault (下限的默认值为-1， +1为上限). 参数类型为 NRf

+. 查询不支持 limit = value. 

查询响应 limit <newline> 

limit 返回m指定的限值测试当前设置的下限/上限。 如果指定了一个参

数， limit返回分配给 DEF、MIN或MAX的值。 响应数据类型为 NR3. 

示例 :CALC:LIM:LOW -2.5 

:CALC2:LIM12:UPP? 

 

:CALCulate:LIMit:<LOWer|UPPer>:DIGital[:DATA] 

描述 定义用于指示m所规定的极限试验的超过下限的失败或超过上限的失败

的位 pattern。必须以:FORMat:DIGital命令设置的格式输入。由此命令定

义的位 pattern用于 GRAD复合限值测试。 

命令 :CALCulate[c]:LIMit[m]:<LOWer|UPPer>:DIGital[:DATA] bit_pattern  

:CALCulate[c]:LIMit[m]:<LOWer|UPPer>:DIGital[:DATA]? 

<LOWer|UPPer>: LOWer超过下限的失败, UPPer 超过上限的失败。 

参数 bit_pattern  0 (默认十进制) 到 63. 参数类型为 NR1或 NDN. 

查询响应 bit_pattern <newline> 



bit_pattern 以:FORMat:DIGital 命令指定的格式返回故障位 pattern。响

应数据类型为 NR1或 NDN. 

示例 :CALC:LIM:LOW:DIG:DATA 63 

:CALC2:LIM12:UPP:DIG? 

 

:CALCulate:LIMit:PASS:DIGital[:DATA] 

描述 定义用于指示通过由m指定的限值测试的位 pattern。必须以:FORMat:D

IGital 命令设置的格式输入。 由此命令定义的位模式用于 SORT 复合限

值测试。 

命令 :CALCulate[c]:LIMit[m]:PASS:DIGital[:DATA] bit_pattern  
:CALCulate[c]:LIMit[m]:PASS:DIGital[:DATA]? 

参数 bit_pattern  0 (默认十进制)到 63. 参数类型为 NR1 或 NDN. 

查询响应 bit_pattern <newline> 

bit_pattern 以:FORMat:DIGital 命令指定的格式返回传递位模式。响应

数据类型为 NR1 或 NDN. 

示例 :CALC:LIM:PASS:DIG:DATA 32 

:CALC2:LIM12:PASS:DIG? 

 

CALCulate:LIMit:STATe 

描述 启用或禁用由m指定的限值测试. 

命令 :CALCulate[c]:LIMit[m]:STATe mode  

:CALCulate[c]:LIMit[m]:STATe? 

参数 mode  1|ON|0|OFF (default). 参数类型为 boolean.  

mode = 1 or ON 启用由m指定的限值测试。 

mode = 0 or OFF 禁用m规定的限值测试。 

查询响应 mode <newline> 

mode为 0或 1，分别表示极限测试已关闭或开启。 响应数据类型为 N

R1. 

示例 :CALC:LIM:STAT 1 

:CALC2:LIM12:STAT? 

 



:CALCulate:MATH:DATA? 

描述 返回数学表达式计算结果数据。返回数据的元素由 :FORMat:ELEMents:

CALCulate命令指定。计算的数学表达式由:CALCulate:MATH[:EXPRessio

n]:NAME和:CALCulate:MATH[:EXPRession][:DEFine]命令定义。 

命令 :CALCulate[c]:MATH:DATA? [offset[, size]] 

参数 offset    表示接收数据的起始位置。n|CURRent|STARt (default).      

   参数类型为 NR1 或 CPD. 

offset = n 表示从第 n+1个数据开始接收。n 是一个整数, 

0至最大值 (取决于缓冲区的状态). 

offset = CURR 表示以当前的数据位置为起始位置. 

offset = STAR 表示从数据缓冲区的顶部开始。等同于 offse

t = 0. 

size  要接收的数据数。 1 到 maximum (取决于缓冲区的状态). 

参数类型为 NR1. 如果未指定此参数，则会返回从 offset 开

始的所有数据。 

查询响应 data <newline> 

响应数据类型为 NR3。参见 数据输出格式”。 

示例 :CALC2:MATH:DATA? 0,10 

Remarks 如果数学表达式包含多个测量结果，则需要多次测量以得到结果。 例如，

必须执行两次测量，才能得到以下数学表达式的结果。 

math expression = (CURR[1]-CURR[0]) 

  

:CALCulate:MATH:DATA:LATest? 

描述 返回最新的计算结果数据。返回数据的元素由:FORMat:ELEMents:CALCu

late 命令指定。计算的数学表达式由:CALCulate:MATH[:EXPRession]:NA

ME 和:CALCulate:MATH[:EXPRession][:DEFine]命令定义。 

命令 :CALCulate[c]:MATH:DATA:LATest? 

参数 无 

查询响应 data <newline> 

响应数据类型为 NR3. 参见“数据输出格式”。 



示例 :CALC2:MATH:DATA:LAT? 

 

:CALCulate:MATH[:EXPRession]:CATalog? 

描述 返回所有预定义和用户定义的数学表达式名称的列表。 

命令 :CALCulate[c]:MATH[:EXPRession]:CATalog? 

参数 无 

查询响应 catalog <newline>  

catalog 返回所有预定义的和用户定义的数学表达式名称。响应数据类

型为 AARD。例如，如果该仪器存储了数学表达式 POWER, OFFCOMP

OHM，VOLTCOEF，和 VARALPHA，catalog 返回 “POWER”，“OFFCO

MPOHM”，“VOLTCOEF”，“VARALPHA”。 

示例 :CALC:MATH:EXPR:CAT? 

 

:CALCulate:MATH[:EXPRession][:DEFine] 

描述 定义一个属于用户定义的数学表达式。对于该表达式的有效资源，请参

见第 xxx 页中的 表达式中使用的资源”。 关于预定义表达式的定义，

也请参见第 xxx页的 预定义数学表达式”。 

在执行此命令之前，必须通过:CALCulate:MATH[:EXPRession]:NAME 命

令来选择或新建数学表达式名称。 

命令 :CALCulate[c]:MATH[:EXPRession][:DEFine] definition  
:CALCulate[c]:MATH[:EXPRession][:DEFine]? 

参数 definition  定义的数学表达式。最多有 256个 ASCII字符。参数类型

为 SPD。该表达式必须用圆括号括起来。 例如， definiti

on = (SOUR2/CURR2)。最多可以定义 32个数学表达式，

包括预定义的数学表达式。 

查询响应 definition <newline> 

definition 返回当前选择的数学表达式的定义。例如，definition 返回(S

OUR2/CURR2)。 响应数据类型为 Expr。 

示例 :CALC:MATH:EXPR:NAME “Expression_for_ch1” 

:CALC:MATH:EXPR:DEF “((CURR[1]-CURR[0])*(RES[1]-RES[0]))” 



:CALC:MATH? 

 

表达式中使用的资源 

以下资源可以用于用户定义的数学表达式中： 

保留变量：表 1 中列出的变量被保留用于读取通道输出或测量数据。 

标量变量：用于单点测量数据。 

矢量（数组）变量：用于 Sweep 扫描测量数据。 

数学运算符：可提供以下操作符： 

算子: +, -, *, /, ^,见表 2。 

基本函数: ln, log, sin, cos, tan, exp 

 

数字型数值：十进制(0 ~ 4294967294, 4294967295 表示 -1), 二进制(32 bit, 0 ~0b1111111

1111111111111111111111111),或十六进制(0 ~0xFFFFFFFF)。 

注意：log 和 ln 函数在计算绝对值后执行操作。因此，如果指定了一个负值，它们不会导

致错误，而是像指定了一个正值一样计算。例如，log（-10）的结果同 log（10）= 1。 

 

保留变量 

保留变量 1 

描述 

 标量 向量 

SOUR[c] SOUR[c][] 源输出设置数据 

VOLT[c] VOLT[c][] 电压测量数据 

CURR[c] CURR[c][] 电流测量数据 

RES[c] RES[c][] 电阻测量数据 

TIME[c] TIME[c][] 时间（时间戳）数据 

Table 1 

 

算术运算符和一元运算符 

优先级 运算符 描述 

High 

: 

: 

: 

( ) 圆括号 

+ , - 一元加运算符和一元减运算符 

^  取幂运算 



: 

: 

Low 

* , / 乘法运算符和除法运算符 

+ , - 加法运算符和减法运算符 

Table 2 

预定义数学表达式：以下数学表达式已经在仪器中定义了。预定义的数学表达式不会被断电

/开机运算清除。 

• 功率(POWER) 

• 电阻偏移补偿 (OFFCOMPOHM) 

• 变阻器(VARALPHA) 

• 电压系数 (VOLTCOEF) 

POWER 使用以下公式计算功率： 

POWER = VOLT[c] * CURR[c] 

OFFCOMPOHM 使用以下公式计算电阻偏移补偿（电阻）： 

OFFCOMPOHM = (VOLT[c][1]-VOLT[c][0]) / (CURR[c][1]-CURR[c][0]) 

   式中，VOLT[c][0]和 CURR[c][0]为用电流输出电平测量的数据，VOLT[c][1]

和 CURR[c][1]为不同电流输出电平或零输出测量的数据。该功能可有效地

降低低电阻测量中的测量误差。 

VARALPHA 使用以下公式计算变阻器 Alpha： 

VARALPHA = log(CURR[c][1] / CURR[c][0]) / log(VOLT[c][1] / VOLT[c][0]) 

  其中，CURR[c][0]和 VOLT[c][0]是变阻器非线性 I-V 特性曲线上某一点的

测量数据，CURR[c][1]和 VOLT[c][1]是另一个点的数据。 

VOLTCOE 使用以下公式计算电压系数：  

VOLTCOEF = (RES[c][1]-RES[c][0]) / (RES[c][1] * (VOLT[c][1]-VOLT[c][0])) * 100 % 

其中，RES[c][0] 和 RES[c][1] 分别是在第一和第二测量点上的电阻测量数

据，VOLT[c][0] 和 VOLT[c][1] 分别为第一和第二测量点上的电压测量数

据。电压系数称为电阻随电压变化的电阻的分数变化之比。 

:CALCulate:MATH[:EXPRession]:DELete:ALL 

描述 删除所有用户定义的数学表达式。 此命令不能删除预定义的数学表达

式。 

命令 :CALCulate[c]:MATH[:EXPRession]:DELete:ALL 

参数 无 

查询响应 无 

示例 :CALC2:MATH:EXPR:DEL:ALL 

 



:CALCulate:MATH[:EXPRession]:DELete[:SELected] 

描述 删除一个用户定义的数学表达式。 此命令不能删除预定义的数学表达

式。 

命令 :CALCulate[c]:MATH[:EXPRession]:DELete[:SELected] name 

参数 无 

查询响应 name  要删除的数学表达式的名称。最多有 32个 ASCII字符。 参数

类型为 SPD. 

示例 :CALC2:MATH:EXPR:DEL:SEL “TempExpression1” 

 

:CALCulate:MATH[:EXPRession]:NAME 

描述 选择用于计算的数学表达式。 预定义定义的数学表达式或用户定义的数

学表达式可以由 name 名称参数指定。有关预定义数学表达式的定义，

请参见第 xxx页上的 预定义数学表达式”。 

通过使用新名称执行此命令，并使用新定义执行:CALCulate:MATH[:EXP

Ression][:DEFine]命令，可以添加新的用户定义数学表达式。 

现有的用户定义的数学表达式可以通过执行带有名称的命令，并执行 

带有新定义的:CALCulate:MATH[:EXPRession][:DEFine] 命令。 

命令 :CALCulate[c]:MATH[:EXPRession]:NAME name  

:CALCulate[c]:MATH[:EXPRession]:NAME? 

参数 name  一个数学表达式的名称。最多 32个 ASCII字符，没有任何控制

字符、空格字符、单引号和双引号以及逗号。参数类型为 SPD. 

查询响应 name <newline> 

name 返回当前选择的数学表达式的名称。例如，name 返回 Expressi

on_for_ch2”。 响应数据类型为 SRD. 

示例 :CALC2:MATH:EXPR:NAME “Expression_for_ch2” 

:CALC2:MATH:NAME? 

 



:CALCulate:MATH:STATe 

描述 启用或禁用该数学表达式. 

命令 :CALCulate[c]:MATH:STATe mode  

:CALCulate[c]:MATH:STATe? 

参数 mode  1|ON|0|OFF (default). 参数类型为 boolean.  

mode = 1 or ON 启用数学表达式。 

mode = 0 or OFF 禁用数学表达式。 

查询响应 mode <newline> 

 mode 为 0或 1，分别表示数学表达式已关闭或已打开。响应数据类型

为 NR1. 

示例 :CALC:MATH:STAT 1 

:CALC2:MATH:STAT? 

 

:CALCulate:MATH:UNITs 

描述 定义数学表达式的单位名称. 

命令 :CALCulate[c]:MATH:UNITs unit  

:CALCulate[c]:MATH:UNITs? 

参数 unit   单位名称。最多有 32个 ASCII字符。参数类型为 SPD. 

查询响应 unit <newline>  

unit 返回数学表达式的单位名称。 响应数据类型为 SRD. 

示例 :CALC:MATH:UNIT “amps” 

:CALC2:MATH:UNIT? 

 

:CALCulate:OFFSet 

描述 设置用于计算限值测试数据的 null offset 空偏移值。空偏移功能由 :CA

LCulate:OFFSet:STATe命令启用。 

命令 :CALCulate[c]:OFFSet offset 
:CALCulate[c]:OFFSet? [offset] 

参数 offset          value (-9.999999E+20到 +9.999999E+20)|MINimum| 



MAXimum|DEFault (默认为0.0). 参数类型为 NRf+. 

查询不支持 offset=value. 

查询响应 offset <newline> 

offset 返回当前设置的空偏移量值。如果指定了一个参数，偏移量将返

回分配给 DEF、MIN或MAX的值。 响应数据类型为 NR3. 

示例 :CALC:OFFS 0.5 

:CALC2:OFFS? 

 

:CALCulate:OFFSet:ACQuire 

描述 自动设置用于计算限值测试数据的空偏移值。空偏移量值将是由:CALCu

late:DATA:LATest?或 :SENSe:DATA:LATest?命令读取的当前可用的值，

如果当前可用的值不存在，则它将为 0.0。 

命令 :CALCulate[c]:OFFSet:ACQuire 

参数 无 

查询响应 无 

示例 :CALC:OFFS:ACQ 

:CALC2:OFFS:ACQ 

 

:CALCulate:OFFSet:STATe 

描述 启用或禁用用于计算限值测试数据的空值偏移 null offset 功能。空偏移

值由:CALCulate:OFFSet或:CALCulate:OFFSet:ACQuire命令设置。 

命令 :CALCulate[c]:OFFSet:STATe mode  

:CALCulate[c]:OFFSet:STATe? 

参数 mode  1|ON|0|OFF (default). 参数类型为 boolean.  

mode =1或 ON启用空偏移。  

mode = 0 or OFF 禁用空偏移。 

查询响应 mode <newline>  

mode为 0或 1，分别表示空偏移量已关闭或开启。响应数据类型为 N

R1. 

示例 :CALC:OFFS:STAT 1 



:CALC2:OFFS:STAT? 

 

DISPlay Subsystem 显示子系统 

:DISPlay:DIGits 

描述 设置前面板上显示的测量读数的显示分辨率 

命令 :DISPlay:DIGits digits 
:DISPlay:DIGits? [MINimum|MAXimum|DEFault] 

参数 digits    分辨率. value (4 to 7)|MINimum|MAXimum|DEFault (默认

值为 7). 参数类型为 NRf+. 查询不支持 digits = value. 

digits = 4 选择 3½ 位分辨率。 

digits = 5选择 4½ 位分辨率。 

digits = 6选择 5½ 位分辨率。 

digits = 7选择 6½ 位分辨率。 

查询响应 digits <newline> 

digits 返回当前设置的分辨率。 如果指定了一个参数， digits 返回分配

给 DEF、MIN 或 MAX 的值。 响应数据类型为 NR1. 

示例 :DISP:DIG 4 

:DISP:DIG? MAX 

 

FETCh Subsystem 

:FETCh:ARRay? 

描述 返回测量数据，数据包含由:FORMat:ELEMents:SENSe命令指定的数据类

型，电压测量数据、电流测量数据、电阻测量数据、时间数据、状态数据

或源输出设置数据。测量数据直到执行:INITiate、:MEASure 或:READ 命

令时才会被清除。 

命令 :FETCh:ARRay? [chanlist] 

参数 chanlist  指定返回数据的通道。参数类型为 channel list. (@1)



|(@2)|(@1,2)|(@1:2)|(@2,1)|(@2:1).  

(@1) 仅选择通道 1； (@2) 仅选择通道 2； (@1,2), (@1:2), (@2,1), 和

 (@2:1) 同时选择通道 1 和通道 2。 

如果未指定此参数， 默认 chanlist = (@1)。 

查询响应 response <newline> 

response 返回由:FORMat:ELEMents:SENSe命令指定的数组数据。 响应

数据类型为 NR3. 参见  数据输出格式”。 

response 使用 ASCII 数据输出格式，每个数据都用逗号分隔，如果通道

1和通道 2都被 chanlist选中，将按顺序返回通道 1数据和通道 2数据。

示例如下： 

ch1curr1, ch1sour1,ch2curr1,ch2sour1, 

ch1curr2, ch1sour2,ch2curr2,ch2sour2,…… 

ch1curr5,ch1sour5,ch2curr5,ch2sour5, 

ch1curr6,ch1sour6,+9.910000E+37,+9.910000E+37,…… 

ch1curr10,ch1sour10,+9.910000E+37,+9.910000E+37 

该示例包含通道 1 的 10 步扫描测量的电流数据（ch1currN）和源数据

（ch1sourN），以及通道 2 的 5 步扫描测量的电流数据（ch2currN）和

源数据（ch2sourN）的数据。 

如果未启用测量功能或不存在数据， response 将返回+9.910000E+37 

(ASCII)或 NaN (IEEE-754)。 

 

示例 :FORM:ELEM:SENS CURR,SOUR 

:FETC:ARR? (@1,2) 

 

:FETCh:ARRay:<CURRent|RESistance|SOURce|STATus|TIME|VOLTage>? 

描述 返回由 CURRent, RESistance, SOURce, STATus, TIME, 或 VOLTage

指定的电流测量数据、电阻测量数据、源输出设置值、状态数据、时

间戳数据或电压测量数据。测量数据直到执行:INITiate、:MEASure或:

READ命令时才会被清除。 

命令 :FETCh:ARRay:<CURRent|RESistance|SOURce|STATus|TIME|VOLTag

e>? [chanlist] 

CURRent 指定电流测量数据； 

RESistance 指定电阻测量数据； 

SOURce源输出设置值; 

STATus状态数据; 



TIME时间戳数据； 

VOLTage电压测量数据。 

参数 chanlist  指定返回数据的通道。 参数类型为 channel list. 

(@1)|(@2)|(@1,2)|(@1:2)|(@2,1)|(@2:1).  

(@1) 仅选择通道 1。 (@2) 仅选择通道 2。 (@1,2), (@1:2), (@2,1),

 and (@2:1) 同时选择通道 1 和通道 2。 

如果未指定此参数， chanlist = (@1) is set. 

查询响应 response <newline> 

response 返回由 CURRent, RESistance, SOURce, STATus, TIME, 

或 VOLTage指定的数组数据。 响应数据类型为 NR3. 参见 数据输

出格式”。 

response使用 ASCII数据输出格式，每个数据都用逗号分隔，如果通

道 1和通道 2都被 chanlist选中，将按顺序返回通道 1数据和通道 2

数据。示例如下: 

ch1curr1,ch2curr1,ch1curr2,ch2curr2,...... ch1curr5,ch2curr5,ch1curr
6,+9.910000E+37, ...... 

ch1curr10,+9.910000E+37 

此示例包含通道 1的 10步扫描测量的电流数据（ch1currN），和通道

2的 5步扫描测量的电流数据（ch2currN）。 

如果未启用测量功能或不存在数据， response 将返回+9.910000E+

37 (ASCII)或 NaN (IEEE-754)。 

 

示例 :FETC:ARR:CURR? (@2,1) 

 

:FETCh[:SCALar]? 

描述 获取由命令 :FORMat:ELEMents:SENSe指定的最新电压测量数据、电

流测量数据、电阻测量数据、时间数据、状态数据或源输出值;测量数

据直到执行:INITiate、:MEASure或:READ命令时才会被清除。 

命令 :FETCh[:SCALar]? [chanlist] 

参数 chanlist  指定返回数据的通道. 参数类型为 channel list. 

(@1)|(@2)|(@1,2)|(@1:2)|(@2,1)|(@2:1).  

(@1) 仅选择通道 1。 (@2) 仅选择通道 2。 (@1,2), (@1:2), (@2,1),

 and (@2:1) 同时选择通道 1 和通道 2。 

如果未指定此参数， chanlist = (@1). 



查询响应 response <newline> 

response 返回由:FORMat:ELEMents:SENSe 命令

指定的最新一次的测量数据。响应数据类型为 N

R3. 参见“数据输出格式”。 

response 使用 ASCII 数据输出格式，每个数据都

用逗号分隔，如果通道 1和通道 2都被 chanlist选

中，将按顺序返回通道 1 数据和通道 2 数据。示

例如下: 

ch1curr10,ch1sour10,ch2curr5,ch2sour5 

此示例包含通道 1的 10步扫描测量的最新电流数

据(ch1curr10)和源数据(ch1sour10), 通道 2 的 5

步扫描测量的最新电流数据（ch2curr5）和源数据

(ch2sour5)。 

如果未启用测量功能或不存在数据， response 将

返回+9.910000E+37 (ASCII)或 NaN (IEEE-754)。 

示例 :FORM:ELEM:SENS CURR,SOUR 

:FETC? (@1,2) 

 

:FETCh[:SCALar]:<CURRent|RESistance|SOURce|STATus|TIME|VOLTage>? 

描述 返回最新一次的电流测量数据、电阻测量数据、源输出数据、状态数据、

时间数据或电压数据；数据类型由 CURRent, RESistance, SOURce, STA

Tus, TIME, or VOLTage 参数指定。直到执行:INITiate、:MEASure 或:RE

AD 命令时才会清除数据 

命令 :FETCh[:SCALar]:<CURRent|RESistance|SOURce|STATus|TIME|VOLTage>?

  

[chanlist] 

CURRent 指定电流测量数据； 

RESistance 指定电阻测量数据； 

SOURce 源输出设置值; 

STATus 状态数据; 

TIME 时间数据； 

VOLTage 电压测量数据。 

参数 chanlist  指定返回数据的通道. 参数类型为 channel list. (@1)|

(@2)|(@1,2)|(@1:2)|(@2,1)|(@2:1).  

(@1) 仅选择通道 1。 (@2) 仅选择通道 2。 (@1,2), (@1:2), (@2,1), a

nd (@2:1) 同时选择通道 1 和通道 2。 



如果未指定此参数， chanlist = (@1) . 

查询响应 response <newline> 

response 返回由 CURRent, RESistance, SOURce, STATus, TIME, or V

OLTage 指定的最新一次的测量数据。 响应数据类型为 NR3. 参见 数

据输出格式”。 

response使用 ASCII数据输出格式，每个数据都用逗号分隔，如果通道 1

和通道 2都被 chanlist选中，将按顺序返回通道 1数据和通道 2数据。示

例如下: 

ch1curr10,ch2curr5 

此示例包含通道 1的 10步扫描测量的最新电流数据(ch1curr10),和通道 2

的 5步扫描测量的最新电流数据（ch2curr5）。 

如果未启用测量功能或不存在数据， response 将返回+9.910000E+37 

(ASCII)或 NaN (IEEE-754)。 

示例 :FETC:CURR? (@2,1) 

 

FORMat Subsystem 

:FORMat:BORDer 

描述 此命令将设置二进制输出数据的字节顺序，在使用:FORMat[:DATA]命

令将数据输出格式设置为 IEEE-754二进制格式时有效。 

命令 :FORMat:BORDer byte_order  

:FORMat:BORDer? 

参数 byte_order  NORMal (default)|SWAPped. 参数数据类型为 CPD。 

byte_order = NORMal 设置正常的字节顺序。对于 IEEE-754单精度

格式，发送顺序为从 byte1到 byte4。对于 IEEE-754双精度格式，发

送顺序为从 byte1到 byte8。 

byte_order = SWAPped 设置反向字节的顺序。对于 IEEE-754 单精

度格式，发送顺序为从 byte4到 byte1。对于 IEEE-754双精度格式，

发送顺序为从 byte8到 byte1。 

查询响应 byte_order<newline> 

byte_order返回 NORM或 SWAP。响应数据类型为 CRD。 

示例 :FORM:BORD SWAP 



:FORM:BORD? 

 

:FORMat[:DATA] 

描述 设置数据输出格式。请参见 数据输出格式”。 

命令 :FORMat [:DATA] format  
:FORMat [:DATA]? 

参数 format  数据输出格式。参数数据类型为 CPD。 

ASCii|REAL,32|REAL,64。REAL,64 仅适用于由:SYST:LANG 

 DEF”命令设置的 default语言模式。 

format = ASCii指定 ASCII格式（默认值）。 

format = REAL,32 指定 IEEE-754单精度格式。4字节的数据。 

format = REAL,64 指定 IEEE-754双精度格式。8字节的数据。 

查询响应 format <newline> 

format返回 ASC，REAL,32，或 REAL,64。响应数据类型为 CRD。 

示例 :FORM REAL,32 

:FORM? 

 

:FORMat:DIGital 

描述 设置由以下命令定义的位模式的响应格式. 
• :CALCulate:CLIMits:<FAIL|PASS>:DIGital[:DATA] 

• :CALCulate:LIMit:COMPliance:DIGital[:DATA] 

• :CALCulate:LIMit:<LOWer|UPPer>:DIGital[:DATA] 

• :CALCulate:LIMit:PASS:DIGital[:DATA] 

命令 :FORMat:DIGital format  

:FORMat:DIGital? 

参数 format             响应格式。 ASCii (十进制, default)| 

BINary|OCTal|HEXadecimal. 参数数据类型为 CPD. 

查询响应 format <newline>  

format 返回 ASC、BIN、OCT或 HEX。响应数据类型为 CRD。 

示例 :FORM:DIG BIN 

:FORM:DIG? 



 

:FORMat:ELEMents:CALCulate 

描述 指定通过以下命令 

:CALCulate:DATA?, :CALCulate:DATA:LATest?, :CALCulate:MATH:DA

TA?,  

:CALCulate:MATH:DATA:LATest?, 或 :TRACe:DATA?返回的计算结果

数据中所包含的元素。 

对于存储在 trace buffer中的数据，此命令对由:TRACe:FEED MATH|

LIM命令指定的计算结果数据或限值测试数据有效。 

如果此命令指定所有元素，结果数据包含如下所示的所有元素。元素

的顺序是排他性的。 例如，如果未指定 time，则数据按此顺序包含

time计算和 status状态数据，如果未输入此命令，则该数据只包含 c

alc计算数据。 

元素及其顺序: calc, time, status 

命令 :FORMat:ELEMents:CALCulate type{,type}  

:FORMat:ELEMents:CALCulate? 

参数 type  数据中包含的数据元素。 CALC (calculation data,

 default)|TIME|STATus. 参数数据类型为 CPD。 

CALC 选择计算数据 calc. 

TIME 选择时间（时间戳）数据 time. 

STAT 选择状态数据 status. 

查询响应 type{,type} <newline> 

type 返回 CALC, TIME, or STAT. 响应数据类型为 CRD。多个响应

用一个逗号隔开。 

示例 :FORM:ELEM:CALC CALC,TIME,STAT 

:FORM:ELEM:CALC? 

 

:FORMat:ELEMents:SENSe 

描述 指定通过以下命令:FETCh?, :READ?, :MEASure?, 或 :TRACe:DATA?

返回的 sense 数据或测量结果数据中包含的元素。 

对于存储在跟踪缓冲区中的数据，此命令对由 :TRACe:FEED SENS 



命令指定的测量结果数据有效。 

如果未输入此命令，或者由此命令指定了所有元素，sense或 measu

re 测量结果数据包含了下面所示的所有元素。元素的顺序是排他性

的。例如，如果没选中 VOLTage 和 RESistance，该数据按此顺序包

含 current、time、status和 source 数据。它将不包含电压和电阻的

数据。 

元素及其顺序: voltage, current, resistance, time, status, source 

命令 :FORMat:ELEMents:SENSe type{,type}  

:FORMat:ELEMents:SENSe? 

参数 type  数据中包含的数据元素。 

VOLTage|CURRent|RESistance|TIME|STATus|SOUR

ce. 参数类型为 CPD. 

VOLT选择电压测量数据 voltage. 

CURR 选择电流的测量数据 current. 

RES 选择电阻测量数据 resistance. 

TIME 选择时间数据 time (测量开始触发的时间戳). 

STAT 选择状态数据 status. 

SOUR 选择源输出设置数据 source. 

查询响应 type{,type} <newline>  

type 返回 VOLT, CURR, RES, TIME, STAT, 或 SOUR. 响应数据类

型为 CRD. 多个响应用一个逗号隔开。 

示例 :FORM:ELEM:SENS SOUR,CURR,VOLT,RES,TIME,STAT 

:FORM:ELEM:SENS? 

 

:FORMat:SREGister 

描述 设置状态字节寄存器的响应格式。 

命令 :FORMat:SREGister format  

:FORMat:SREGister? 

参数 format  响应格式。 ASCii (十进制, default)|  

BINary|OCTal|HEXadecimal. 参数类型为 CPD. 



查询响应 format <newline>  

format 返回 ASC、BIN、OCT或 HEX。响应数据类型为 CRD。 

示例 :FORM:SREG BIN 

:FORM:SREG? 

 

HCOPy Subsystem 

:HCOPy:SDUMp:DATA? 

描述 返回前面板屏幕图像的数据。图像数据格式由命令 :HCOPy:SDUMp:

FORMat 指定。 

命令 :HCOPy:SDUMp:DATA? 

参数 无 

查询响应 返回是一个确定长度的任意二进制数据块。 

示例 :HCOP:SDUM:DATA? 

 

:HCOPy:SDUMp:FORMat 

描述 设置图像数据格式。前面板屏幕图像将按照此命令设置的格式创建。

图像数据将由通过:HCOPy:SDUMp:DATA?命令返回。 

命令 :HCOPy:SDUMp:FORMat format  

HCOPy:SDUMp:FORMat? 

参数 format   图像数据格式。 JPG (default)|BMP|PNG|WMF. 参数类型

为 CPD. 

查询响应 format <newline>  

format 返回 JPG, BMP, PNG, 或 WMF. 响应数据类型为 CRD. 

示例 :HCOP:SDUM:FORM BMP 

:HCOP:SDUM:FORM? 

 



MEASure Subsystem 

:MEASure? 

描述 对通过命令:SENSe:FUNCtion[:ON]打开的测量项目执行一次测量(one

-shot)，并返回命令:FORMat:ELEMents:SENSe指定的测量数据。在执

行测量命令之前必须先通过 SCPI指令或前面板设置测量参数。 

命令 :MEASure? [chanlist] 

参数 chanlist  执行测量的通道. 参数类型为 channel list. (@1)|

(@2)|(@1,2)|(@1:2)|(@2,1)|(@2:1).  

(@1) 仅选择通道 1。 (@2) 仅选择通道 2。 (@1,2), (@1:2), (@2,1),

 和(@2:1) 同时选择通道 1 和通道 2。 

如果未指定此参数， 默认 chanlist = (@1)。 

查询响应 response <newline> 

response 返回测量结果数据。 响应数据类型为 NR3. 参见  数据

输出格式”。 

response使用 ASCII数据输出格式，每个数据都用逗号分隔，如果通

道 1和通道 2都被 chanlist选中，将按顺序返回通道 1数据和通道 2

数据。示例如下： 

 ch1curr,ch1sour,ch2curr,ch2sour 

该示例包含通道 1的电流数据（ch1curr）和源数据（ch1sour），以及

通道 2的电流数据（ch2curr）和源数据（ch2sour）。 

如果未启用测量功能或不存在数据， response 将返回+9.910000E+

37 (ASCII)或 NaN (IEEE-754) 。 

 

示例 :SENS:FUNC “CURR” 

:FORM:ELEM:SENS CURR,SOUR 

:MEAS? (@1,2) 

 

:MEASure:<CURRent|RESistance|VOLTage>? 

描述 执行一次（one-shot）测量，并返回测量结果数据。在执行此命令之

前，必须通过 SCPI 命令或前面板操作来设置测量条件。测量项目可

以设置为 CURRent, RESistance, 或 VOLTage. 



命令 :MEASure:<CURRent[:DC]|RESistance|VOLTage[:DC]>? [chanlist] 

For <CURRent[:DC]|RESistance|VOLTage[:DC]>, select CURRent[:D

C] for current measurement, RESistance for resistance measurem

ent, or VOLTage[:DC] for voltage measurement. 

参数 chanlist  进行测量的通道。 参数类型为 channel list. (@1)

|(@2)|(@1,2)|(@1:2)|(@2,1)|(@2:1).  

(@1) 仅选择通道 1。 (@2) 仅选择通道 2。 (@1,2), (@1:2), (@2,1),

 和(@2:1) 同时选择通道 1 和通道 2。 

如果未指定此参数，默认 chanlist = (@1) 。 

查询响应 response <newline> 

response 返回测量结果数据。 响应数据类型为 NR3. 参见 “数据

输出格式”。 

response使用 ASCII数据输出格式，每个数据都用逗号分隔，如果通

道 1和通道 2都被 chanlist选中，将按顺序返回通道 1数据和通道 2

数据。示例如下： 

ch1curr,ch2curr 

示例包含通道 1 和通道 2 的电流测量数据(ch1curr)和 (ch2curr). 

如果未启用测量功能或不存在数据， response 将返回+9.910000E+

37 (ASCII)或 NaN (IEEE-754)。 

 

示例 :SENS:FUNC CURR 

:MEAS:CURR? (@2,1) 

 

MMEMory Subsystem 

:MMEMory:CATalog? 

描述 返回内存的使用量和可用量。此外，还将返回当前指定目录中的文件

和文件夹的列表。 

命令 :MMEMory:CATalog? [directory] 

参数 directory        目录名, <path>|USB:\<path>.  /（斜杠）或\（反

斜杠）可以作为路径分隔符。最多有 255个 ASCII

字符。 参数类型为 SPD. 



如果 directory 未设置, 此功能将应用于当前目录。 

如果 directory = <path>,返回目录 <current directory>\<path>的

使用量和可用量. 

如果 directory = USB:\<path>, 返回目录 USB:\<path>的使用量和

可用量. 其中, USB:\ 是连接到前面板的 USB内存的根目录。 

如果指定的目录不存在或被设置为隐藏或系统，则会出错。 

查询响应 used,free{,item}<newline>  

used 返回已使用的空间的大小，以字节为单位。 响应数据类型

为 NR1. 

 free 返回可用空间的大小，以字节为单位。 响应数据类型为 

NR1. 

 item 返回该文件或目录信息。响应数据类型为 SRD. 

对于文件，item返回一个字符串 name,type,size，以指示文件名、文

件类型和文件大小。其中，type 返回 ASC”、 BIN”、 STAT”和 M

ACR”，分别表示文件扩展名为 csv”、 dat”、 sta”、和 mac”的

文件。 

对于目录，item 返回字符串 name,type,size. 其中，name 表示目录

名称，type,size总是返回 FOLD,0”。 

示例 :MMEM:CAT? “USB:\\device1\iv_test\result” 

:MMEM:CAT? “device1\iv_test\result” 

 

:MMEMory:CDIRectory 

描述 切换当前目录到指定的目录. 

命令 :MMEMory:CDIRectory directory  
:MMEMory:CDIRectory? 

参数 directory        目录名称，<path>|USB:\<path>. /（斜杠）或\（反

斜杠）可以作为路径分隔符。最多有 255 个 ASCII

字符。参数类型为 SPD. 

如果 directory = <path>,下一个当前目录将是<current directory>\

<path>. 

如果 directory = USB:\<path>,下一个当前目录将是 USB:\<path>.



其中, USB:\是连接到前面板的 USB内存的根目录。 

如果指定的目录不存在或被设置为隐藏或系统，则会出错。 

查询响应 directory <newline> 

directory 返回当前目录的完整路径。响应数据类型为 SRD. 

示例 :MMEM:CDIR “USB:\\device1\iv_test\result” 

:MMEM:CDIR? 

 

:MMEMory:COPY 

描述 在当前目录中生成现有文件的副本. 

命令 :MMEMory:COPY source,destination 

参数 source  源文件名。原始文件的名称。 

destination 复制文件名。或目录名称，<path>|USB:\<path>. /（斜

杠）或\（反斜杠）可以作为路径分隔符。 

参数长度 最多有 255个 ASCII字符。参数类型为 SPD.  

如果 destination 是文件名, 该复制文件将在当前目录中创建. 

如果 destination = <path>, 源文件被复制在<current directory>\<

path>中. 

如果 destination = USB:\<path>, the source file is duplicated in 

USB:\<path>.其中, USB:\ 是连接到前面板的 USB内存的根目录. 

如果源文件不存在或目标文件已存在，则会出错. 

 

查询响应 无 

示例 :MMEM:COPY “original.dat”,"original_copy.dat” 

:MMEM:COPY “original.dat”,“USB:\\device1\iv_test\result” 

 

:MMEMory:DELete 

描述 删除当前目录中的文件. 

命令 :MMEMory:DELete file_name 

参数 file_name  要删除的文件的名称。 最多有 255 个 ASCII 字符。参

数类型为 SPD. 



如果指定的文件不存在，则会出错. 

查询响应 无 

示例 :MMEM:DEL “original_copy.dat” 

 

:MMEMory:LOAD:MACRo 

描述 从当前目录中的指定文件中加载一个宏。 

命令 :MMEMory:LOAD:MACRo macro,file_name 

参数 macro  宏的名称。 

file_name 包含该宏的文件的名称。 文件扩展名必须是 mac. 

参数长度为最多有 255 个 ASCII 字符。参数类型为 SPD. 

查询响应 无 

示例 :MMEM:LOAD:MACR “abc”,“MacroData1.mac” 

 

:MMEMory:LOAD:STATe 

描述 从当前目录中的指定文件加载仪器设置. 

命令 :MMEMory:LOAD:STATe file_name 

参数 file_name  包含仪器设置的文件的名称。文件扩展名必须是 sta. 

最多有 255 个 ASCII 字符。参数类型为 SPD. 

查询响应 无 

示例 :MMEM:LOAD:STAT “SetupData1.sta” 

 

:MMEMory:MDIRectory 

描述 创建新目录. 

命令 :MMEMory:MDIRectory directory 

参数 directory        目录名, <path>|USB:\<path>. /（斜杠）或\（反



斜杠）可以作为路径分隔符。 最多有 255 个 ASC

II 字符。参数类型为 SPD. 

如果 directory = <path>, 此命令将创建一个 <current directory>\

<path> 目录. 

如果 directory = USB:\<path>, 此命令将创建一个 USB:\<path> 

目录. 其中, USB:\是连接到前面板的 USB内存的根目录. 

查询响应 无 

示例 :MMEM:MDIR “USB:\\device1\iv_test\setup” 

 

:MMEMory:MOVE 

描述 移动或重命名当前目录中的现有文件. 

命令 :MMEMory:MOVE source,destination 

参数 source      源文件名，原始文件的名称。 

destination  新文件名，或目录名称， <path>|USB:\<path>.  /（斜

杠）或\（反斜杠）可以作为路径分隔符。  

参数长度最多有 255个 ASCII字符。参数类型为 SPD.  

如果 destination 是文件名, 源文件将被重命名为当前目录中的新文

件名。 

如果 destination = <path>,源文件将被移动到 <current directory>

\<path>. 

如果 destination = USB:\<path>, 源文件将被移动到 USB:\<path>.

  

其中, USB:\ 是连接到前面板的 USB内存的根目录。 

如果源文件不存在或目标文件已存在，则会出错. 

查询响应 无 

示例 :MMEM:MOVE “original.dat”,“new.dat” 

:MMEM:MOVE “original.dat”,“USB:\\device1\iv_test\result” 

 

:MMEMory:RDIRectory 

描述 删除指定的空目录。 



命令 :MMEMory:RDIRectory directory 

参数 directory        目录名称， <path>|USB:\<path>. /（斜杠）或\

（反斜杠）可以作为路径分隔符。 最多有 255 个

ASCII 字符。参数类型为 SPD. 

如果 directory = <path>, 此命令将删除<current directory>\<pat

h>目录。 

如果 directory = USB:\<path>, 此命令将删除 USB:\<path>目录。 

其中, USB:\ 是连接到前面板的 USB内存的根目录。 

如果指定的目录不为空，则会出错。 

查询响应 无 

示例 :MMEM:RDIR “USB:\\device1\iv_test\setup” 

 

:MMEMory:STORe:DATA<:LIMit|:MATH|:SENSe|[:ALL]> 

描述 将指定通道的限值测试数据、数学表达式结果数据、sense数据或所有这些

数据保存到当前目录中的指定文件中。 

命令 :MMEMory:STORe:DATA<:LIMit|:MATH|:SENSe|[:ALL]> file_name[,chanlist] 

对于<:LIMit|:MATH|:SENSe|[:ALL]>, 

:LIMit 表示限值测试数据； 

:MATH 表示数学表达式计算结果数据； 

:SENSe 表示 sense测量数据； 

[:ALL] 表示以上全部数据。 

参数 file_name  用于保存指定数据的文件的名称。 最多有 255 个 ASCII 字符。

参数类型为 SPD. 文件扩展名必须是 dat, 这对于 :MMEMor

y:CATalog?结果是有意义的。 

chanlist  用于收集数据的通道。 参数类型为 channel list.  (@1)|(@2)

|(@1,2)|(@1:2)|(@2,1)|(@2:1).  

(@1) 仅选择通道 1。 (@2) 仅选择通道 2。 (@1,2), (@1:2), (@2,1), 和(@

2:1) 同时选择通道 1 和通道 2。 

如果 chanlist 未被指定, 默认 chanlist = (@1). 



查询响应 无 

示例 :MMEM:STOR:DATA “AllData1.dat” 

 

:MMEMory:STORe:MACRo 

描述 将宏保存到当前目录中的指定文件中. 

命令 :MMEMory:STORe:MACRo macro,file_name 

参数 macro      宏的名称。  

file_name    用于保存该宏的文件的名称。文件扩展名必须是 mac, 

这对于 :MMEMory:CATalog?结果是有意义的。 

参数长度最多有 255个 ASCII字符。参数类型为 SPD.  

查询响应 无 

示例 :MMEM:STOR:MACR “abc”,“MacroData1.mac” 

 

:MMEMory:STORe:STATe 

描述 将仪器设置保存到当前目录中的指定文件中。 

命令 :MMEMory:STORe:STATe file_name 

参数 file_name  用于保存仪器设置的文件的名称。 最多有 255 个 ASC

II 字符。参数类型为 SPD. 文件扩展名必须是 sta，表示 :MMEMory:

CATalog? 结果。 

查询响应 无 

示例 :MMEM:STOR:STAT “SetupData1.sta” 

 

:MMEMory:STORe:TRACe 

描述 将指定通道的跟踪缓冲区中的所有数据保存到当前目录中的指定文件。 

命令 :MMEMory:STORe:TRACe file_name[,chanlist] 



参数 file_name  用于保存指定数据的文件的名称。最多有 255个 ASCI

I 字符。参数类型为 SPD. 文件扩展名必须是 tra，这

对:MMEMory:CATalog? 结果有意义。 

chanlist  指定获取数据的通道。参数类型为 channel list. (@1)

|(@2)|(@1,2)|(@1:2)|(@2,1)|(@2:1).  

(@1) 仅选择通道 1。 (@2) 仅选择通道 2。 (@1,2), (@1:2), (@2,1), 和

(@2:1) 同时选择通道 1 和通道 2。 

如果 chanlist 未被指定, 默认 chanlist = (@1). 

查询响应 无 

示例 :MMEM:STOR:TRAC “AllTraceData1.dat” 

 

OUTPut Subsystem 

:OUTPut:FILTer:AUTO 

描述 启用或禁用自动过滤器功能。 

命令 :OUTPut[c]:FILTer:AUTO mode  
:OUTPut[c]:FILTer:AUTO? 

参数 mode  1|ON (default)|0|OFF. 参数类型为 boolean布尔型.  

mode = 0 or OFF 禁用自动过滤器功能。 

mode = 1 or ON 启用自动过滤器功能。 如果启用此功能，该仪器

将自动设置输出滤波器，从而提供最佳的滤波器特性和截止频率。此

时将忽略以下命令设置。 

• :OUTPut:FILTer[:LPASs]:FREQuency 

• :OUTPut:FILTer[:LPASs]:TCONstant 

查询响应 mode <newline> 

mode 为 0 或 1, 分别表示自动过滤功能关闭或开启。 响应数据类型

为 NR1. 

示例 :OUTP:FILT:AUTO 1 

:OUTP2:FILT:AUTO? 

 



:OUTPut:FILTer[:LPASs]:FREQuency 

描述 设置输出滤波器的截止频率。如果通过:OUTPut:FILTer:AUTO 命令启

用了自动过滤器功能，则会忽略此命令设置。 

命令 :OUTPut[c]:FILTer[:LPASs]:FREQuency frequency 

:OUTPut[c]:FILTer[:LPASs]:FREQuency? [frequency] 

参数 frequency  value (31.830 Hz to +31.831 kHz)|MINimum|M

AXimum| DEFault. Default 是 MAXimum 最大值.

 参数类型为 NRf+. 查询不支持 frequency = val

ue.如果您指定的值小于最小值或大于最大值，freq

uency 被自动设置为最小值或最大值。 

截止频率可以用以下公式表示， time_constant 时间常数由:OUTPut:

FILTer[:LPASs]:TCONstant 指令设置。所以对于 frequency 和 time_c

onstant，改变其中一个，另一个同步变化。 

frequency = 1/(2 ×  × time_constant) 

查询响应 frequency <newline> 

frequency返回当前设置的截止频率。如果指定了一个参数， freque

ncy 返回分配给 DEF、MIN或MAX的值。响应数据类型为 NR3。 

示例 :OUTP:FILT:FREQ 1E4 

:OUTP2:FILT:LPAS:FREQ? 

 

:OUTPut:FILTer[:LPASs][:STATe] 

描述 启用或禁用输出过滤器. 

命令 :OUTPut[c]:FILTer[:LPASs][:STATe] mode  

:OUTPut[c]:FILTer[:LPASs][:STATe]? 

参数 mode  0|OFF|1|ON (default). 参数类型为 boolean.  

mode = 1 or ON 启用输出过滤器.  

mode = 0 or OFF 禁用输出过滤器. 

查询响应 mode <newline>  

mode 为 0 或 1，并分别表示输出滤波器已关闭或打开。响应数据类

型为 NR1. 

示例 :OUTP:FILT 0 

:OUTP2:FILT:LPAS:STAT? 



 

:OUTPut:FILTer[:LPASs]:TCONstant 

描述 设置时间常数，而不是设置输出滤波器的截止频率。 

如果通过:OUTPut:FILTer:AUTO 命令启用了自动过滤器功能，则会忽

略此命令设置。 

命令 :OUTPut[c]:FILTer[:LPASs]:TCONstant time_constant 

:OUTPut[c]:FILTer[:LPASs]:TCONstant? [time_constant] 

参数 time_constant  value (5 μs to 5 ms)|MINimum|MAXimum| DEF

ault. 参数类型NRf+. 查询不支持 time_constant = value. 如果您指

定的值小于最小值或大于最大值， time 自动设置为最小值或最大

值。 

时间常数可以用以下公式表示，截止频率 frequency 由指令:OUTPut:

FILTer[:LPASs]:FREQuency设置。所以对于 frequency 和 time_consta

nt，改变其中一个，另一个同步变化。  

time_constant = 1/(2× ×frequency) 

查询响应 time_constant <newline> 

time_constant 返回截止频率的当前设置。如果指定了参数，time_co

nstant返回分配给 DEF、MIN或MAX的值。响应数据类型为 NR3。 

示例 :OUTP:FILT:TCON 5E-3 

:OUTP2:FILT:LPAS:TCON? 

 

:OUTPut:HCAPacitance[:STATe] 

描述 启用或禁用高电容模式。该模式对高电容性待测设备很有效. 

命令 :OUTPut[c]:HCAPacitance[:STATe] mode  
:OUTPut[c]:HCAPacitance[:STATe]? 

参数 mode  1|ON|0|OFF (default). 参数类型为 boolean. 

mode = 1 or ON 启用高电容模式.  

mode = 0 or OFF 禁用高电容模式。 

查询响应 mode <newline> 

mode 为 0或 1, 分别表示高电容模式为关闭或开启。 响应数据类型

为 NR1. 



示例 :OUTP:HCAP 1 

:OUTP2:HCAP:STAT? 

 

:OUTPut:LOW 

描述 选择低端子的状态。在执行此命令之前，必须通过:OUTPut[:STATe]命

令禁用源输出。否则，就会发生一个错误。 

命令 :OUTPut[c]:LOW low_state  

:OUTPut[c]:LOW? 

参数 low_state  FLOat|GROund (default). 参数类型为 CPD.  

low_state = FLOat 设置浮地状态。 

low_state = GROund设置 ground模式，low端子连接到接地。 

查询响应 low_state <newline> 

low_state 为 FLO 或 GRO，并表示 low端子状态。响应数据类型为

 CRD. 

示例 :OUTP:LOW FLO 

:OUTP2:LOW? 

 

:OUTPut:OFF:AUTO 

描述 启用或禁用自动关闭输出功能. 

命令 :OUTPut[c]:OFF:AUTO mode  
:OUTPut[c]:OFF:AUTO? 

参数 mode  1|ON|0|OFF (default). 参数类型为 boolean. 

mode = 0 or OFF 禁用自动关闭输出功能。 

mode = 1 or ON 启用自动关闭输出功能。如果启用此功能，则当

分组通道的状态从繁忙变为空闲时，源输出将立即自动关闭。 

查询响应 mode <newline> 

mode 为 0 或 1, ，分别表示自动关闭输出功能为关闭或开启。 响应

数据类型为 NR1. 

示例 :OUTP:OFF:AUTO 1 

:OUTP2:OFF:AUTO? 

 



:OUTPut:OFF:MODE 

描述 选择在输出关闭后的源状态. 

命令 :OUTPut[c]:OFF:MODE mode 
:OUTPut[c]:OFF:MODE? 

参数 mode          ZERO|HIZ|NORMal (default). 参数类型为 CPD. 

mode = NORMal 时： 

• 输出关闭后断开输出继电器。 

• 输出关闭时，为电压源模式，电压设置值 0

V，电流 Limit 100uA。  

mode = HIZ 时： 

• 输出关闭后断开输出继电器。 

• 输出关闭时，电压设置值≤40V。电流设置值

≤100mA。. 

mode = ZERO 时： 

• 输出关闭后不断开输出继电器。 

• 输出关闭时，为电压源模式，电压设置值 0

V，电流 Limit 100uA。 

 

NOTE: 此命令设置不适用于由过电压/电流保护、联锁打开和过温

保护等紧急情况触发的输出关闭过程，输出电压被立即被设置为 0

V，输出开关被设置为关闭。 

查询响应 mode <newline>  

mode 返回 NORM, HIZ,或 ZERO, 并表示输出关闭后的源状态。响

应数据类型为 CRD. 

示例 :OUTP:OFF:MODE HIZ 

:OUTP2:OFF:MODE? 

 

:OUTPut:ON:AUTO 

描述 启用或禁用自动打开输出功能。 

命令 :OUTPut[c]:ON:AUTO mode 
:OUTPut[c]:ON:AUTO? 

参数 mode  0|OFF|1|ON (default). 参数类型为 boolean.  



mode = 0 or OFF 禁用自动打开输出功能. 

mode = 1 或 ON 启用自动打开输出功能. 如果启用了此功能，则

当发送:INITiate或:READ命令时，源输出将自动打开。 

查询响应 mode <newline> 

mode 为 0 或 1, 分别表示自动开启输出功能关闭或开启. 响应数据

类型为 NR1. 

示例 :OUTP:ON:AUTO 0 

:OUTP2:ON:AUTO? 

 

:OUTPut:PROTection[:STATe] 

描述 启用或禁用过电压/电流保护。如果启用此功能且触发合规状态时，源

/测量单元（SMU）将立即将源输出设置为 0V，并立即自动关闭输出。 

命令 :OUTPut[c]:PROTection[:STATe] mode 

:OUTPut[c]:PROTection[:STATe]? 

参数 mode  1|ON|0|OFF (default). 参数类型为 boolean. 

mode = 0 or OFF 禁用过电压/电流保护。  

mode = 1 or ON 启用过电压/电流保护。 

查询响应 mode <newline> 

mode 为 0 或 1, 分别表示过电压/电流保护功能关闭或打开。 响应

数据类型为 NR1. 

示例 :OUTP:PROT 1 

:OUTP2:PROT:STAT? 

 

:OUTPut:RECall 

描述 恢复至由:OUTPut:SAVE命令保存的通道设置。 

命令 :OUTPut[c]:RECall index 

参数 index  0|1. 参数类型为 NR1.  

index = 0 用于调用通道设置 0.  

index = 1 用于调用通道设置 1. 

查询响应 无 



示例 :OUTP:REC 1 

 

:OUTPut:SAVE 

描述 保存通道设置。该设置可以通过:OUTPut:RECall命令恢复。 

命令 :OUTPut[c]:SAVE index 

参数 index 0|1. 参数类型为 NR1. 

index = 0 is 用于将当前的通道设置记忆为

通道设置 0。 

index = 1 is 用于记忆当前的通道设置作为

通道设置 1。 

查询响应 无 

示例 :OUTP:SAVE 1 

 

:OUTPut[:STATe] 

描述 启用或禁用源输出. 

命令 :OUTPut[c][:STATe] mode  

:OUTPut[c][:STATe]? 

参数 mode  1|ON|0|OFF (default). 参数类型为 boolean.  

mode = 1 or ON 启用源输出。  

mode = 0 or OFF 禁用源输出。 

查询响应 mode <newline>  

mode 为 0 或 1, 分别表示源输出已关闭或已打开。响应数据类型为

 NR1. 

示例 :OUTP 1 

:OUTP2:STAT? 

 



READ Subsystem 

:READ:ARRay? 

描述 依次执行:INITiate 命令和:FETCh:ARRay？命令，并返回测量结果数据，其

中包含由:FORMat:ELEMents:SENSe 命令指定的电压测量数据、电阻测量

数据、时间数据、状态数据或源输出设置数据。 在执行：INITiate、：MEA

Sure或：READ命令之前，不会清除数据. 

命令 :READ:ARRay? [chanlist] 

参数 chanlist  用来返回数据的通道. 参数类型为 channel list. (@1)|

(@2)|(@1,2)|(@1:2)|(@2,1)|(@2:1).  

(@1) 仅选择通道 1. (@2) 仅选择通道 2. (@1,2), (@1:2), (@2,1), and 

(@2:1) 同时选择通道 1和通道 2. 

如果未指定此参数, chanlist = (@1) 被设置. 

查询响应 response <newline> 

response 返回由：FORMat： ELEMents： SENSe 命令指定的数组数据. 

响应数据类型为 NR3。 参见  数据输出格式”。 

response使用 ASCII数据输出格式，每个数据都用逗号分隔，如果通道 1

和通道 2都被 chanlist选中，将按顺序返回通道 1数据和通道 2数据。示

例如下： 

ch1curr1, ch1sour1,ch2curr1,ch2sour1, 
ch1curr2, ch1sour2,ch2curr2,ch2sour2, ...... 
ch1curr5,ch1sour5,ch2curr5,ch2sour5, 
ch1curr6,ch1sour6,+9.910000E+37,+9.910000E+37, ...... 
ch1curr10,ch1sour10,+9.910000E+37,+9.910000E+37 

该示例显示了包含通过通道 1 的 10 步扫描测量的当前数据（ch1currN）

和源数据（ch1sourN）的数据，以及通道 2的 5步扫描测量的当前数据（c

h2currN）和源数据（ch2sourN）. 

如果测量功能未启用或不存在数据, response返回+9.910000E+37（ASCI

I）或 NaN（IEEE-754）。 

示例 :FORM:ELEM:SENS CURR,SOUR 

:READ:ARR? (@1,2) 

 



:READ:ARRay:<CURRent|RESistance|SOURce|STATus|TIME|VOLTage>? 

描述 依次执行:INITiate 命令和:FETCh:ARRay< CURRent|RESistance|SOUR

ce|STATus|TIME|VOLTage>？命令，并返回测量数据，其中包含由 C

URRent, RESistance, SOURce, STATus, TIME, 或 VOLTage 指定的

电流测量数据、电阻测量数据、源输出数据、输出设置数据、状态数

据、时间数据、或电压测量数据。在执行：INITiate、：MEASure或：

READ命令之前，数据不会被清除. 

 

命令 :READ:ARRay:<CURRent|RESistance|SOURce|STATus|TIME|VOLTag

e>? [chanlist] 

对于<CURRent|RESistance|SOURce|STATus|TIME|VOLTage>，指定电

流测量数据 CURRent，电阻测量数据 RESistance，源输出设置数据 S

OURce，状态数据 STATus，时间数据 TIME，或电压测量数据 VOLTa

ge。 

参数 chanlist  用来返回数据的通道. 参数类型为 channel list. 

(@1)|(@2)|(@1,2)|(@1:2)|(@2,1)|(@2:1).  

(@1) 仅选择通道 1。 (@2) 仅选择通道 2。 (@1,2), (@1:2), (@2,1),

 and (@2:1) 同时选择通道 1 和通道 2。 

如果未指定此参数， 默认 chanlist = (@1). 

查询响应 response <newline> 

response 返回由 CURRent、RESistance、SOURce、STATus, TIME, 或

 VOLTage 指定的数据. 响应数据类型为 NR3。参见  数据输出格

式”。 

response使用 ASCII数据输出格式，每个数据都用逗号分隔，如果通

道 1和通道 2都被 chanlist选中，将按顺序返回通道 1数据和通道 2

数据。示例如下: 

ch1curr1,ch2curr1,ch1curr2,ch2curr2,...... ch1curr5,ch2curr5,ch1curr
6,+9.910000E+37, ...... 

ch1curr10,+9.910000E+37 

该示例显示了包含由通道 1的 10步扫描测量的当前数据（ch1currN）

和通道 2的 5步扫描测量的当前数据（ch2currN）的数据. 

如果测量功能未启用或不存在数据，响应将返回+9.910000E+37（AS

CII）或 NaN（IEEE-754）。 

示例 :READ:ARR:CURR? (@2,1) 

 



:READ[:SCALar]? 

描述 依次执行:INITiate 命令和:FETCh[:SCALar]？命令，并返回由:FORMat:

ELEMents:SENSe 命令指定的最新数据：电压测量数据、电流测量数

据、电阻测量数据、时间数据、状态数据或源输出设置数据。在执行：

INITiate、：MEASure或：READ命令之前，不会清除数据. 

 

命令 :READ[:SCALar]? [chanlist] 

参数 chanlist  通过通道返回数据。 参数类型为 channel list. (@

1)|(@2)|(@1,2)|(@1:2)|(@2,1)|(@2:1)。 

(@1) 仅选择通道 1。 (@2) 仅选择通道 2。 (@1,2), (@1:2), (@2,1),

 and (@2:1) 同时选择通道 1 和通道 2。 

如果未指定此参数， 默认 chanlist = (@1). 

查询响应 response <newline> 

响应返回由：FORMat： ELEMents： SENSe命令指定的最新数据。

响应数据类型为 NR3。请参见  数据输出格式”. 

response使用 ASCII数据输出格式，每个数据都用逗号分隔，如果通

道 1和通道 2都被 chanlist选中，将按顺序返回通道 1数据和通道 2

数据。示例如下: 

ch1curr10,ch1sour10,ch2curr5,ch2sour5 

该示例显示了包含通道 1的 10步扫描测量的最新当前数据（ch1curr

10）和源数据（ch1sour10），以及通道 2的 5步扫描测量的最新电流

数据（ch2curr5）和源数据（ch2sour5）的数据. 

如果测量功能未启用或不存在数据，响应将返回+9.910000E+37（AS

CII）或 NaN（IEEE-754）。 

 

示例 :FORM:ELEM:SENS CURR,SOUR 

:READ? (@1,2) 

 

:READ[:SCALar]:<CURRent|RESistance|SOURce|STATus|TIME|VOLTage>? 

描述 依次执行:INITiate 命令和:FETCh:ARRay< CURRent|RESistance|SOUR

ce|STATus|TIME|VOLTage>？命令，并返回最新的电流测量数据、电

阻测量数据、源输出设置数据、状态数据、时间数据或电压测量数据。



在执行：INITiate、：MEASure或：READ命令之前，不会清除数据。 

命令 :READ[:SCALar]:<CURRent|RESistance|SOURce|STATus|TIME|VOLTag

e>? [chanlist] 

对于<CURRent|RESistance|SOURce|STATus|TIME|VOLTage>，指定电

流测量数据的 CURRent，电阻测量数据的 RESistance，源输出设置数

据的 SOURce，状态数据的 STATus，时间数据的 TIME，或电压测量

数据的 VOLTage. 

 

参数 chanlist  Channels to return the data. 参数类型为 chann

el list. (@1)|(@2)|(@1,2)|(@1:2)|(@2,1)|(@2:1).  

(@1) 仅选择通道 1。 (@2) 仅选择通道 2。 (@1,2), (@1:2), (@2,1),

 and (@2:1) 同时选择通道 1 和通道 2。 

如果未指定此参数， 默认 chanlist = (@1). 

查询响应 response <newline> 

响应返回由 CURRent、RESistance、SOURce、STATus, TIME, 或 VO

LTage 所指定的最新数据。响应数据类型为 NR3。请参见  数据输

出格式”。 

response使用 ASCII数据输出格式，每个数据都用逗号分隔，如果通

道 1和通道 2都被 chanlist选中，将按顺序返回通道 1数据和通道 2

数据。示例如下: 

ch1curr10,ch2curr5 

这个示例显示了包含由通道 1的 10步扫描测量的最新电流数据（ch

1curr10），以及通过通道 2的 5步扫描测量的最新电流数据（ch2cur

r5）. 

如果测量功能未启用或不存在数据，响应将返回+9.910000E+37（AS

CII）或 NaN（IEEE-754）. 

 

示例 :READ:CURR? (@2,1) 

 

SENSe Subsystem 

:SENSe:<CURRent[:DC]|RESistance|VOLTage[:DC]>:APERture 

描述 设置单点测量的积分时间. 



命令 :SENSe[c]:<CURRent[:DC]|RESistance|VOLTage[:DC]>:APERture time 

:SENSe[c]:<CURRent[:DC]|RESistance|VOLTage[:DC]>:APERture? [ti

me] 

对于<CURRent[:DC]|RESistance|VOLTage[:DC]>，指定 CURRent[:D

C]，RESistance或 VOLTage [:DC]测量项目并不重要，因为时间值对

所有项目都通用. 

参数 time  value (+8E-6 to +2 seconds)|MINimum|MAXimum|DEFa

ult  

(默认 0.1 PLC, = 0.1/电源频率). 参数类型为 NRf+. 查询

不支持 time = value。如果指定的值小于 MIN 或大于 MA

X，则时间将自动设置为MIN或MAX. 

积分时间可以用以下公式来表示，使用由:SENSe:<CURRent[:DC]|RES

istance|VOLTage[:DC]>:NPLCycles命令设置的 NPLC值。因此，最后

一个命令设置对时间和 nplc都是有效的. 

time = nplc /电源频率 

查询响应 time <newline> 

time 返回集成时间的当前设置。如果指定了一个参数，time 将返回

分配给 DEF、MIN或MAX的值。响应数据类型为 NR3. 

示例 :SENS:CURR:APER 2E-3 

:SENS2:CURR:DC:APER? 

 

:SENSe:<CURRent[:DC]|RESistance|VOLTage[:DC]>:APERture:AUTO 

描述 启用或禁用自动孔径时间功能. 

命令 :SENSe[c]:<CURRent[:DC]|RESistance|VOLTage[:DC]>:APERture:AUTO mode
  

:SENSe[c]:<CURRent[:DC]|RESistance|VOLTage[:DC]>:APERture:AUTO? 

对于<CURRent[:DC]|RESistance|VOLTage[:DC]>，指定 CURRent[:DC]，RESist

ance或 VOLTage [:DC]测量项目并不重要，因为时间值对所有项目都通用. 

参数 mode  0|OFF|1|ON (default). 参数类型为 boolean.  

mode = 0或 OFF 禁用自动孔径时间功能. 

mode = 1或 ON 启用自动孔径时间功能。如果启用此功能，仪器将自动设

置适合于测量量程的积分时间（NPLC值）. 



自动孔径时间功能开/关与:SENSe:<CURRent[:DC]|RESistance|VOLTage[:D

C]>:NPLCycles:AUTO命令设置的自动 NPLC开/关是等效的。 

查 询 响

应 

mode <newline> 

mode 为 0 或 1, 分别表示自动孔径时间功能为关闭或开启。响应数据类型为

NR1. 

示例 :SENS:CURR:APER:AUTO 0 

:SENS2:CURR:DC:APER:AUTO? 

 

:SENSe:<CURRent[:DC]|RESistance|VOLTage[:DC]>:NPLCycles 

描述 设置 NPLC值，即设置单点测量的积分时间. 

命令 :SENSe[c]:<CURRent[:DC]|RESistance|VOLTage[:DC]>:NPLCycles npl
c 

:SENSe[c]:<CURRent[:DC]|RESistance|VOLTage[:DC]>:NPLCycles? [n
plc] 

对于<CURRent[:DC]|RESistance|VOLTage[:DC]>，指定 CURRent[:D

C]，RESistance或 VOLTage [:DC]测量项目并不重要，因为时间值对

所有项目都通用. 

参数 nplc  value (50Hz 电源下+4E-4 到 +100 秒，60Hz 电

源下+4.8E-4 到 +120秒)|MINimum|MAXimum 

|DEFault (默认为 0.1 PLC). 参数类型为 NRf+. 查

询不支持 nplc= value。如果指定的值小于MIN或

大于MAX，nplc将自动设置为MIN或MAX. 

NPLC值与命令 

:SENSe:<CURRent[:DC]|RESistance|VOLTage[:DC]>:APERture  

设置的积分时间 time可通过以下公式互相转换： 

nplc = time  power line frequency 

查询响应 nplc <newline> 

nplc 返回当前设置的 NPLC值。如果指定了一个参数，nplc将返回分

配给 DEF、MIN或MAX的值。响应数据类型为 NR3. 

示例 :SENS:CURR:NPLC 0.2 

:SENS2:CURR:DC:NPLC? 

 



:SENSe:<CURRent[:DC]|RESistance|VOLTage[:DC]>:NPLCycles:AUTO 

描述 启用或禁用自动 NPLC功能. 

命令 :SENSe[c]:<CURRent[:DC]|RESistance|VOLTage[:DC]>:NPLCycles:AUT

O mode :SENSe[c]:<CURRent[:DC]|RESistance|VOLTage[:DC]>:NPLCy

cles:AUTO? 

对于<CURRent[:DC]|RESistance|VOLTage[:DC]>，指定 CURRent[:DC]，

RESistance或 VOLTage [:DC]测量项目并不重要，因为时间值对所有项

目都通用. 

参数 mode  1|ON (default)|0|OFF. 参数类型为 boolean. 

mode = 0 或 OFF 禁用自动 NPLC功能. 

mode = 1 或 ON 启用自动 NPLC功能。如果启用此功能，仪器将自

动设置适合于测量量程的 NPLC值（积分时间）. 

自动 NPLC开/关与：SENSe：<CURRent[：DC]|RESistance|VOLTage[：

DC]>：APERture：AUTO命令设置的自动孔径时间开/关是等效的。 

查询响应 mode <newline> 

mode 为 0或 1, 分别表示自动 NPLC功能为关闭或开启。响应数据类

型为 NR1. 

示例 :SENS:CURR:NPLC:AUTO 0 

:SENS2:CURR:DC:NPLC:AUTO? 

 

:SENSe:<CURRent[:DC]|VOLTage[:DC]>:PROTection[:LEVel][:BOTH] 

描述 设置指定通道的正负向合规值。 

命令 :SENSe[c]:<CURRent[:DC]|VOLTage[:DC]>:PROTection[:LEVel][:BOT

H] compliance 

:SENSe[c]:<CURRent[:DC]|VOLTage[:DC]>:PROTection[:LEVel][:BOT

H]?  

[compliance] 

对于<CURRent[:DC]|VOLTage[:DC]>， 

CURRent[:DC]表示电流合规值； 

VOLTage[:DC]表示电压合规值。 

参数 compliance  value (取值范围参考数据手册) |MINimum| MAXi

mum|DEFault (默认为 100μA 或 2 V). 参数类型

为 NRf+. value 的有效值范围是从通道的最小测



量值到最大测量值。查询不支持指定 compliance 

= value. 

查询响应 compliance <newline> 

compliance 返回当前的合规值。如果指定了一个参数，则 complian

ce将返回分配给 DEF、MIN或MAX的值。响应数据类型为 NR3. 

示例 :SENS:CURR:PROT 1E-3 

:SENS2:CURR:DC:PROT:LEV? 

 

:SENSe:<CURRent[:DC]|VOLTage[:DC]>:PROTection[:LEVel]:NEGative 

描述 设置指定通道的负向合规值. 

命令 :SENSe[c]:<CURRent[:DC]|VOLTage[:DC]>:PROTection[:LEVel]:NEGati

ve compliance 

:SENSe[c]:<CURRent[:DC]|VOLTage[:DC]>:PROTection[:LEVel]:NEGati

ve?  

[compliance] 

对于<CURRent[:DC]|VOLTage[:DC]>， 

CURRent[:DC]表示电流合规值； 

VOLTage[:DC]表示电压合规值。 

参数 compliance  value (取值范围参考数据手册) |MINimum| MAXimu

m|DEFault (默认为-100μA 或 -2 V). 参数类型为 NRf

+. value 的有效值范围是从通道的最小测量值到最大

测量值。查询不支持指定 compliance = value. 

查询响应 compliance <newline> 

compliance 返回当前的合规值。如果指定了一个参数，则 complian

ce将返回分配给 DEF、MIN或MAX的值。响应数据类型为 NR3. 

示例 :SENS:CURR:PROT:NEG -1E-3 

:SENS2:CURR:DC:PROT:NEG? 

 

:SENSe:<CURRent[:DC]|VOLTage[:DC]>:PROTection[:LEVel]:POSitive 

描述 设置指定通道的正侧符合性值. 

命令 :SENSe[c]:<CURRent[:DC]|VOLTage[:DC]>:PROTection[:LEVel]:POSitive 

compliance 



:SENSe[c]:<CURRent[:DC]|VOLTage[:DC]>:PROTection[:LEVel]:POSitive?

  

[compliance] 

对于<CURRent[:DC]|VOLTage[:DC]>， 

CURRent[:DC]表示电流合规值； 

VOLTage[:DC]表示电压合规值。 

参数 compliance  value (取值范围参考数据手册) |MINimum| MAXimum|D

EFault (默认为+100μA或 +2 V). 参数类型为 NRf+. val

ue 的有效值范围是从通道的最小测量值到最大测量值。

查询不支持指定 compliance = value. 

查询响应 compliance <newline> 

compliance 返回当前的合规值。如果指定了一个参数，则 compliance

将返回分配给 DEF、MIN或 MAX的值。响应数据类型为

NR3. 

示例 :SENS:CURR:PROT:POS 1E-3 

:SENS2:CURR:DC:PROT:POS? 

 

:SENSe:<CURRent[:DC]|VOLTage[:DC]>:PROTection:TRIPped? 

描述 返回指定通道的合规状态. 

命令 :SENSe[c]:<CURRent[:DC]|VOLTage[:DC]>:PROTection:TRIPped? 

对于<CURRent[:DC]|VOLTage[:DC]>， 

CURRent[:DC]表示电流合规值； 

VOLTage[:DC]表示电压合规值。 

参数 无 

查询响应 status <newline>  

status 为 1 或 0, 表示该通道是否处于合规状态。响应数据类型为 N

R1. 

示例 :SENS:CURR:PROT:TRIP? 

 



:SENSe:<CURRent[:DC]|RESistance|VOLTage[:DC]>:RANGe:AUTO 

描述 启用或禁用指定的测量通道的自动量程功能. 

命令 :SENSe[c]:<CURRent[:DC]|RESistance|VOLTage[:DC]>:RANGe:AUTO mode 
:SENSe[c]:<CURRent[:DC]|RESistance|VOLTage[:DC]>:RANGe:AUTO? 

对于<CURRent[:DC]|RESistance|VOLTage[:DC]>， 

CURRent[:DC]表示电流测量； 

RESistance表示电阻测量； 

VOLTage[:DC]表示电压测量 

参数 mode  0|OFF|1|ON (default). 参数类型为 boolean. 

mode = 0 或 OFF 禁用自动量程. 如果禁用此功能，则通过使用：SENSe：

<CURRent[：DC]|RESistance|VOLTage[：DC]>：RANGe[：UPPer]命令设置

的量程来执行测量. 

mode = 1 或 ON 实现自动量程. 如果启用此功能，该通道将自动设置为

执行测量提供最佳分辨率的量程. 

如果手动选择了量程，则禁用自动量程. 

查询响应 mode <newline> 

mode 为 0 或 1, 分别表示自动量程为关闭或开启。响应数据类型为 NR1. 

示例 :SENS:CURR:RANG:AUTO 0 

:SENS2:CURR:DC:RANG:AUTO? 

 

:SENSe:<CURRent[:DC]|RESistance|VOLTage[:DC]>:RANGe:AUTO:LLIMit 

描述 指定自动量程切换的下限，并设置最小测量量程，以提供测量指定值的最大

分辨率. 

如果最小测量量程与最大测量量程相同，则使用该量程进行测量. 

如果最小量程大于最大量程，则会发生错误. 

命令 :SENSe[c]:<CURRent[:DC]|RESistance|VOLTage[:DC]>:RANGe:AUTO:LLIMit 

range 

:SENSe[c]:<CURRent[:DC]|RESistance|VOLTage[:DC]>:RANGe:AUTO:LLIMit?

  

[range] 

对于<CURRent[:DC]|RESistance|VOLTage[:DC]>， 



CURRent[:DC]表示电流测量； 

RESistance表示电阻测量； 

VOLTage[:DC]表示电压测量； 

参数 range  value|MINimum|MAXimum|DEFault. 参数类型为 NRf+. 查询不

支持 range = value. 

value 用于电压测量时的取值范围。 

value用于电流测量时的取值范围. 

value用于电阻测量时的取值范围, 电阻测量模式为 AUTO时有效。 

查询响应 range <newline> 

range 返回当前设置的自动量程的最小量程。如果指定了一个参数，range

将返回分配给 DEF、MIN或MAX的值。响应数据类型为 NR3. 

示例 :SENS:CURR:RANG:AUTO:LLIM 1E-6 

:SENS2:CURR:DC:RANG:AUTO:LLIM? 

 

:SENSe:<CURRent[:DC]|VOLTage[:DC]>:RANGe:AUTO:MODE 

描述 选择自动量程测量的操作模式。如果：SENSe：<CURRent[：DC]|RESis

tance|VOLTage[：DC]>：RANGe： AUTO命令禁用了自动测距，则此

命令设置无效.  

命令 :SENSe[c]:<CURRent[:DC]|VOLTage[:DC]>:RANGe:AUTO:MODE mode 

:SENSe[c]:<CURRent[:DC]|VOLTage[:DC]>:RANGe:AUTO:MODE? 

对于<CURRent[:DC]|RESistance|VOLTage[:DC]>， 

CURRent[:DC]表示电流测量； 

RESistance表示电阻测量； 

VOLTage[:DC]表示电压测量； 

参数 mode  NORMal (default)|RESolution|SPEed. 参数类型为 CPD. 

mode = NORMal 支持基本操作和下换操作 

mode = RESolution 支持基本操作和向上改变操作 

mode = SPEed 支持基本操作和上下变化操作 

• 基本操作 

自动选择能提供最佳分辨率的量程。 

• 向上变化操作 

如果测量值 data  value1，则测量后量程 range向上增加。 

value1 = range  rate / 100 

• 向下变化操作 



如果测量值 data  value2，则测量量程立即向下变化。 

value2 = range  rate / 1000 

rate值由命令 

:SENSe:<CURRent[:DC]|VOLTage[:DC]>:RANGe:AUTO:THReshold 设

置。 

查询响应 mode <newline> 

mode returns NORM, RES,或 SPE, 分别表示自动测量量程的工作模

式. 响应数据类型为 CRD. 

示例 :SENS:CURR:RANG:AUTO:MODE SPE 

:SENS2:CURR:DC:RANG:AUTO:MODE? 

 

:SENSe:<CURRent[:DC]|VOLTage[:DC]>:RANGe:AUTO:THReshold 

描述 设置自动测量量程切换的阈值率. 

命令 :SENSe[c]:<CURRent[:DC]|VOLTage[:DC]>:RANGe:AUTO:THReshold 

rate 

:SENSe[c]:<CURRent[:DC]|VOLTage[:DC]>:RANGe:AUTO:THReshold?

 [rate] 

对于<CURRent[:DC]||VOLTage[:DC]>， 

CURRent[:DC]表示电流测量； 

VOLTage[:DC]表示电压测量； 

参数 rate         value|MINimum|MAXimum|DEFault (默认为 90 %)。参

数类型为 NRf+. 有效值为 11 %到 100 %. 查询不支持

 rate = value. 

查询响应 rate <newline> 

rate 返回当前设置的自动测量量程切换的阈值率。如果指定了一个参

数，rate将返回分配给 DEF、MIN或 MAX的值。响应数据类型为 N

R3. 

示例 :SENS:CURR:RANG:AUTO:THR 60 

:SENS2:CURR:DC:RANG:AUTO:THR? 

 



:SENSe:<CURRent[:DC]|RESistance|VOLTage[:DC]>:RANGe:AUTO:ULIMit 

描述 指定自动测量量程的上限，并设置最大测量量程，以提供最佳分辨率

对指定值的测量. 这对于通过:SENSe:RESistance:MODE命令设置为 A

UTO模式的电阻测量是有效的. 

对于电流测量和电压测量，最大测量量程取决于合规值量程. 

命令 :SENSe[c]:RESistance:RANGe:AUTO:ULIMit range 

:SENSe[c]:RESistance:RANGe:AUTO:ULIMit? [range] 

:SENSe[c]:<CURRent|VOLTage>[:DC]:RANGe:AUTO:ULIMit? 

对于<CURRent[:DC] |VOLTage[:DC]>， 

CURRent[:DC]表示电流测量；VOLTage[:DC]表示电压测量； 

参数 range  value |MINimum|MAXimum| DEFault(默认为200 M). 参数

类型为 NRf+. 查询不支持 range = value. 

查询响应 range <newline> 

range 返回当前设置的自动范围的最大测量量程. 如果指定了一个参

数，则 range返回分配给 DEF、MIN或 MAX的值。响应数据类型为

NR3. 

示例 :SENS:RES:RANG:AUTO:ULIM 1E6 

:SENS2:CURR:DC:RANG:AUTO:ULIM? 

 

:SENSe:<CURRent[:DC]|RESistance|VOLTage[:DC]>:RANGe[:UPPer] 

描述 指定预期的测量值，自动选择能提供最佳分辨率的测量量程. 

命令 :SENSe[c]:<CURRent[:DC]|RESistance|VOLTage[:DC]>:RANGe:UPPer 

range 

:SENSe[c]:<CURRent[:DC]|RESistance|VOLTage[:DC]>:RANGe:UPPer?

 [range] 

对于<CURRent[:DC]|RESistance|VOLTage[:DC]>， 

CURRent[:DC]表示电流测量； 

RESistance表示电阻测量； 

VOLTage[:DC]表示电压测量； 

参数 range value|UP|DOWN|MINimum|MAXimum|DEFault．参数类  

       型为 NRf+. 查询不支持 range = value, UP和 DO

WN. 



value 用于电压测量时的取值范围。 

value用于电流测量时的取值范围。 

value用于电阻测量时的取值范围, 电阻测量模式为 AUTO时有效。r

ange = UP设置下一个更高的测量量程。range=DOWN设置下一

个较低的测量量程. 

查询响应 range <newline> 

range 返回当前设置的测量量程。如果指定了一个参数，range 将返

回分配给 DEF、MIN或MAX的值。响应数据类型为 NR3. 

示例 :SENS:CURR:RANG:UPP 1 

:SENS2:CURR:DC:RANG:UPP? 

 

:SENSe:DATA? 

描述 返回命令:FORMat:ELEMents:SENSe指定的电流测量数据、电压测量数据、

电阻测量数据、电阻测量数据、源输出设置数据、状态数据或时间数据的

阵列数据. 在执行：INITiate、:MEASure或 :READ命令之前，不会清除数

据. 

命令 :SENSe[c]:DATA? [offset[, size]] 

参数 offset  指示所接收到的数据的开始时间. n|CURRent|STARt (default).  

参数类型为 NR1或 CPD. 

    offset = n 指定第 n+1个数据. ｎ是一个整数，从 0到最大值

     （取决于缓冲区状态）. 

    offset = CURR 指定当前的数据位置. 

    offset = STAR 指定数据缓冲区的顶部. 与偏移量=0相同. 

size   要接收的数据数. 1 到最大值(取决于缓冲区状态). 参数类型为 

NR1. 如果未指定此参数，则会返回来自偏移量的所有数据. 

查询响应 response <newline> 

response返回由:FORMat:ELEMents:SENSe命令指定的数据。响应数据类

型为 NR3。请参见  数据输出格式”. 

如下示例所示，响应可能包含多个数据和元素。此示例包含由通道 1进行

的 10 步扫描测量的当前数据（ch1curr N）和源数据（ch1sour N）。使

用 ASCII数据输出格式，每个数据都用逗号分隔. 

ch1curr1,ch1sour1,ch1curr2,ch1sour2, ...... ch1curr10,ch1sour10 

如果测量功能未启用或不存在数据，响应将返回+9.910000E+37（ASCII）



或 NaN（IEEE-754）. 

示例 :FORM:ELEM:SENS CURR,SOUR  

:SENS:DATA? 

 

:SENSe:DATA:LATest? 

描述 返回最新电流测量数据、电压测量数据、seme 测量数据、电阻测量

数据、源输出设置数据、状态数据或时间数据。在执行：INITiate、：

MEASure或：READ命令之前，不会清除数据. 

命令 :SENSe:DATA:LATest? 

参数 无 

查询响应 response <newline> 

response 返回由:FORMat:ELEMents:SENSe命令指定的最新数据。响

应数据类型为 NR3。请参见  数据输出格式”.  

如下示例所示，响应可能包含多个数据元素。此示例包含通过通道 1

进行的 10步扫描测量的最新当前数据（ch1curr10）和源数据（ch1s

our10）。使用 ASCII数据输出格式，每个数据都用逗号分隔. 

ch1curr10,ch1sour10 

如果测量功能未启用或不存在数据，响应将返回+9.910000E+37（AS

CII）或 NaN（IEEE-754）. 

示例 :FORM:ELEM:SENS CURR,SOUR  

:SENS:DATA:LAT? 

 

:SENSe:FUNCtion:OFF 

描述 禁用指定的测量功能. 

命令 :SENSe[c]:FUNCtion:OFF function[, function[, function]] 

:SENSe[c]:FUNCtion:OFF? 

参数 function  “CURRent[:DC]”|“VOLTage[:DC]”|“RESistance” (defaul

t).  不分大小写. 参数类型为 SPD. 

function = “CURRent[:DC]” 选择电流测量功能. 

function = “VOLTage[:DC]” 选择电压测量功能. 

function = “RESistance” 选择电阻测量功能. 



查询响应 function[, function[, function]]<newline> 

function返回 CURR”、 VOLT”或 RES”，并指示当前已禁用的测

量功能。如果未选择一个函数，则查询将返回 ”（空字符串）。响应

数据类型为 SRD. 

示例 :SENS:FUNC:OFF “RES”,“VOLT” 

:SENS2:FUNC:OFF? 

 

:SENSe:FUNCtion:OFF:ALL 

描述 禁用所有测量功能. 

命令 :SENSe[c]:FUNCtion:OFF:ALL 

参数 无 

查询响应 无 

示例 :SENS:FUNC:OFF:ALL 

 

:SENSe:FUNCtion:OFF:COUNt? 

描述 查询被禁用的测量功能的数量. 

命令 :SENSe[c]:FUNCtion:OFF:COUNt? 

参数 无 

查询响应 无 

示例 :SENS:FUNC:OFF:COUN? 

 

:SENSe:FUNCtion[:ON] 

描述 启用指定的测量功能. 

命令 :SENSe[c]:FUNCtion[:ON] function[, function[, function]] 

:SENSe[c]:FUNCtion[:ON]? 

参数 function  “CURRent[:DC]”|“VOLTage[:DC]”|“RESistance” 默认为  



“VOLT”,“CURR”.  不分大小写. 参数类型为 SPD. 

function = “CURRent[:DC]” 选择电流测量功能. 

function = “VOLTage[:DC]” 选择电压测量功能. 

function = “RESistance” 选择电阻测量功能；电阻测量模式参见命令 

“:SENSe:RESistance:MODE”。 

查询响应 function[, function[, function]]<newline> 

function返回 CURR”、 VOLT”或 RES”，并指示当前已禁用的测

量功能。如果未选择一个函数，则查询将返回 ”（空字符串）。响应

数据类型为 SRD. 

示例 :SENS:FUNC “RES”,“VOLT” 

:SENS2:FUNC:ON? 

 

:SENSe:FUNCtion[:ON]:ALL 

描述 启用所有测量功能. 电阻测量功能参见命令 :SENSe:RESistance:MOD

E”. 

命令 :SENSe[c]:FUNCtion[:ON]:ALL 

参数 无 

查询响应 无 

示例 :SENS:FUNC:ALL 

 

:SENSe:FUNCtion[:ON]:COUNt? 

描述 返回已启用的测量功能的数量. 

命令 :SENSe[c]:FUNCtion[:ON]:COUNt? 

参数 无 

查询响应 无 

示例 :SENS:FUNC:COUN? 

 



:SENSe:FUNCtion:STATe? 

描述 查询指定的测量功能是否已启用或禁用. 

命令 :SENSe[c]:FUNCtion:STATe? function 

参数 function  “CURRent[:DC]”|“VOLTage[:DC]”|“RESistance”. 参

数类型为 SPD. 

function = “CURRent[:DC]” 选择电流测量功能. 

function = “VOLTage[:DC]” 选择电压测量功能. 

function = “RESistance” 选择电阻测量功能。 

查询响应 response <newline> 

response 返回 0或 1，表示指定的测量功能现在已禁用或启用。响应

数据类型为 NR1. 

示例 :SENS:FUNC:STAT? “CURR” 

 

:SENSe:REMote 

描述 启用或禁用遥感功能。必须启用遥感功能，才能使用 4线连接（开尔

文连接）. 

命令 :SENSe[c]:REMote mode  
:SENSe[c]:REMote? 

参数 mode  1|ON|0|OFF (default). 参数类型为 boolean. 

mode = 0 或 OFF 禁用遥感.  

mode = 1 或 ON 启用遥感. 

查询响应 mode <newline> 

mode为 0或 1，分别表示遥感器已关闭或开启。响应数据类型为 N

R1. 

示例 :SENS:REM 1 

:SENS2:REM? 

 

:SENSe:RESistance:MODE 

描述 选择电阻测量模式. 



命令 :SENSe[c]:RESistance:MODE mode 
:SENSe[c]:RESistance:MODE? 

参数 mode  MANual (default)|AUTO. 参数类型为 CPD. 

如果选择了 mode = MANual，则必须手动设置源和测量参数。 如

果启用了电阻测量功能，则通过 voltage/current 计算电阻。无法设

置电阻测量量程. 

如果选择 mode = AUTO，如果启用电阻测量功能，通道会自动设置

电流源和电压测量。当前输出值和范围取决于:SENS:RES:RANG:UPP

或:SENS:RES:RANG:AUTO:LLIM 和:SENS:RES:RANG:AUTO:ULIM 命令

选择的电阻测量量程。并自动设置以下参数. 

源输出模式: CURRent 

电流源自动量程: OFF 

源输出 shape: DC 

电流源mode: FIXed 

电压测量量程: 2 V range 

电压合规值: 2.1 V 

电压测量自动量程: OFF 

高电容模式: OFF 

查询响应 mode <newline>  

mode 返回 MAN或 AUTO，并指示电阻测量模式。响应数据类型为

CRD. 

示例 :SENS:RES:MODE MAN 

:SENS2:RES:MODE? 

 

:SENSe:RESistance:OCOMpensated 

描述 启用或禁用电阻测量偏移补偿. 

命令 :SENSe[c]:RESistance:OCOMpensated mode  

:SENSe[c]:RESistance:OCOMpensated? 

参数 mode  1|ON|0|OFF (default). 参数类型为 boolean.  

mode = 0或 OFF 禁用电阻测量偏移补偿.  

mode = 1或 ON 实现电阻测量偏移补偿. 



查询响应 mode <newline> 

mode 是 0 或 1，分别表示偏移补偿电阻测量值关闭或打开. 响应数

据类型为 NR1. 

示例 :SENS:RES:OCOM 1 

:SENS2:RES:OCOM? 

 

:SENSe:TOUTput:SIGNal 

描述 为 trigger层和 acquire设备动作之间的状态变化选择触发输出. 可以

设置多个触发输出端口.  

命令 :SENSe[c]:TOUTput:SIGNal output{,output}  

:SENSe[c]:TOUTput:SIGNal? 

参数 output 触发输出端口. EXT1 (default)|EXT2|EXT3|EXT4|EXT5| EXT6|

 LAN|INT1|INT2. 参数类型为 CPD. 

output = INT1或 INT2分别选择内部总线 1或 2.  

output = LAN 选择 LAN局域网端口. 

output = EXTn 选择 GPIO引脚 n，它是后面板上的 Digital I/O D-s

ub连接器的输出端口。n=1到６。 

查询响应 response <newline> 

response 返回当前设置的端口，INT1、INT2、LAN或 EXT1～EXT6。

响应数据类型为 CRD。多个响应用一个逗号分隔． 

示例 :SENS:TOUT:SIGN EXT3  

:SENS2:TOUT:SIGN? 

 

:SENSe:TOUTput[:STATe] 

描述 启用或禁用 trigger 层和 acquire 设备操作之间的状态更改的触发输

出. 

命令 :SENSe[c]:TOUTput[:STATe] mode 
:SENSe[c]:TOUTput[:STATe]? 

参数 mode  触发输出打开或关闭. 1|ON|0|OFF (default). 参数

类型为 boolean. 



mode = 1或 ON 启用触发输出. 

mode = 0或 OFF 禁用触发输出. 

查询响应 response <newline> 

response 返回 1或 0，并分别指示触发器输出已打开或关闭。响应数

据类型为 NR1. 

示例 :SENS:TOUT 1 

:SENS2:TOUT:STAT? 

 

:SENSe:WAIT:AUTO 

描述 启用或禁用用于计算指定通道的测量等待时间的初始等待时间. 初始

等待时间由仪器自动设置，不能更改。请参阅:SENSe:WAIT[:STATe]. 

命令 :SENSe[c]:WAIT:AUTO mode 

:SENSe[c]:WAIT:AUTO? 

参数 mode  0|OFF|1|ON (default). 参数类型为 boolean. 

mode = 1 或 ON 启用初始等待时间. 

mode = 0 或 OFF禁用初始等待时间。初始等待时间设置为 0. 

查询响应 mode <newline> 

mode为 0或 1，分别表示初始等待时间被禁用或启用。响应数据类

型为 NR1. 

示例 :SENS:WAIT:AUTO 0 

:SENS2:WAIT:AUTO? 

 

:SENSe:WAIT:GAIN 

描述 设置用于计算指定通道的测量等待时间的增益值。请参阅:SENSe:WA

IT[:STATe]。 

命令 :SENSe[c]:WAIT:GAIN gain 

:SENSe[c]:WAIT:GAIN? [gain] 

 

参数 gain  value (0 to 100)|MINimum|MAXimum|DEFault (默认为 1).

 参数类型为 NRf. 查询不支持 gain = value. 



查询响应 gain <newline> 

gain 返回增益值的当前设置。如果指定了参数，gain返回分配给 DE

F、MIN或MAX的值。响应数据类型为 NR3. 

示例 :SENS:WAIT:GAIN 0.5 

:SENS2:WAIT:GAIN? 

 

:SENSe:WAIT:OFFSet 

描述 设置用于计算指定通道的测量等待时间的偏移值.参见:SENSe:WAIT[:

STATe]. 

命令 :SENSe[c]:WAIT:OFFSet offset 
:SENSe[c]:WAIT:OFFSet? [offset] 

参数 offset value (0 到 1 秒)|MINimum|MAXimum|DEFault (默认为 0). 

参数类型为 NRf. 查询不支持 offset = value. 

查询响应 offset <newline> 

offset 返回当前设置的偏移量值。如果指定了一个参数，偏移量将返

回分配给 DEF、MIN或MAX的值。响应数据类型为 NR3. 

示例 :SENS:WAIT:OFFS 0.5 

:SENS2:WAIT:OFFS? 

 

:SENSe:WAIT[:STATe] 

描述 启用或禁用指定通道的测量等待时间。等待时间定义为直流输出开始

或脉冲后缘后测量通道不能开始测量的时间. 

命令 :SENSe[c]:WAIT[:STATe] mode  

:SENSe[c]:WAIT[:STATe]? 

参数 mode  0|OFF|1|ON (default). 参数类型为 boolean.  

mode = 0 或 OFF 禁用测量等待时间. 等待时间设置为 0. 

mode = 1 或 ON 启用由以下公式给出的测量等待时间. 

• :SENSe:WAIT:AUTO ON|1 condition: 

wait time = gain  initial wait time + offset 

• :SENSe:WAIT:AUTO OFF|0 condition:  



• wait time = offset 

初始等待时间由仪器自动设置，不能更改.  

增益和偏移量分别由：SENSe： WAIT： GAIN和：SENSe： WAIT：

 OFFSet命令设置. 

查询响应 mode <newline> 

mode 为 0或 1，分别表示已禁用或启用测量等待时间。响应数据类

型为 NR1. 

示例 :SENS:WAIT 0 

:SENS2:WAIT:STAT? 

 

SOURce Subsystem 

[:SOURce]:<CURRent|VOLTage>:<CENTer|SPAN> 

描述 设置电流或电压扫描输出的中心或跨度值。 

命令 [:SOURce[c]]:<CURRent|VOLTage>:<CENTer|SPAN>“ data 

[:SOURce[c]]:<CURRent|VOLTage>:<CENTer|SPAN>?“ [data] 

<CURRent|VOLTage>：选择 CURRent 电流输出或 VOLTage 电压输

出； 

<CENTer|SPAN>：选择 CENTer 扫描中心值或 SPAN扫描跨度值。 

参数 data“ “ “ “ “ “ “ “  扫描中心或跨度值。value“ (参见数据手册)|MINi

mum|MAXimum|DEFault“ (0.0)。参数类型为“ N

Rf+。查询不支持“ data“ =“ value。 

中心值 center 和跨度值 span 通过以下公式计算得出，其中 start 和

stop 由[:SOURce]:<CURRENT|VOLTagE>:<START|STOP>命令设置： 

center“ “ =“ “ (start“ “ +“ stop)/2 

span“ “ =“ “ stop“ -“ start 

查询响应 data“ <newline> 

data“ 返回当前设置值。如果指定了一个参数，则返回分配给 DEF、M

IN或MAX的值。响应数据类型为NR3。 

示例 :CURR:CENT“ 1E-3 



:SOUR2:VOLT:SPAN? 

[:SOURce]:<CURRent|VOLTage>[:LEVel][:IMMediate][:AMPLitude] 

描述 立即更改指定通道的源输出值。 

命令 [:SOURce[c]]:<CURRent|VOLTage>[:LEVel][:IMMediate][:AMP

Litude]“ level 

[:SOURce[c]]:<CURRent|VOLTage>[:LEVel][:IMMediate][:AMP

Litude]?“ [level] 

<CURRent|VOLTage>：选择 CURRent 电流输出或 VOLTage 电压

输出。 

参数 level“ “ “ “ “ 电流或电压输出值。“ value“ (参见数据手册)“   |MIN

imum|MAXimum|DEFault“ (默认为 0)。参数类型为“ NRf+。“ 查询

不支持“ level“ =“ value。 

询响应 level“ <newline> 

level“ 返回当前设置值。如果指定了一个参数，level“ 将返回分配

给DEF、MIN或 MAX的值。响应数据类型为NR3。 

示例 :VOLT“ 3 

:SOUR2:CURR:LEV:IMM:AMPL? 

[:SOURce]:<CURRent|VOLTage>[:LEVel]:TRIGgered[:AMPLitude] 

描述 设置触发输出值。 

接收到由:TRIGger<:ACQuire|:TRANsient|[:ALL]>:SOURce[:SIGNal]

命令设置的触发信号时，立即更改指定通道的源输出值为触发输出值。 

触发结束后的输出值由命令[:SOURce]:FUNCtion:TRIGgered:CONTi

nuous 控制。 

命令 [:SOURce[c]]:<CURRent|VOLTage>[:LEVel]:TRIGgered[:AMPLitud

e]“ level 

[:SOURce[c]]:<CURRent|VOLTage>[:LEVel]:TRIGgered[:AMPLitud

e]?“ [level] 

<CURRent|VOLTage>：选择 CURRent 电流输出或 VOLTage 电压输

出。 



参数 level  电流或电压输出水平。 value (参见数据手册) |MINimum|M

AXimum|DEFault“ (默认为 0)。“ 参数类型为“ NRf+。查询不支持 leve

l = value。 

查询响应 level <newline> 

level 返回当前设置值。如果指定了一个参数，level 将返回分配给 DE

F、MIN或MAX的值。响应数据类型为 NR3。 

示例 :VOLT:TRIG 3 

:SOUR2:CURR:LEV:TRIG:AMPL? 

 

[:SOURce]:<CURRent|VOLTage>:MODE 

描述 选择源模式：恒定模式、列表扫描或扫描模式。 

命令 [:SOURce[c]]:<CURRent|VOLTage>:MODE“ mode 

[:SOURce[c]]:<CURRent|VOLTage>:MODE? 

参数 mode  源模式。SWEep|LIST|FIXed (default)。参数类型为 CP

D。 

mode = FIX 设置为恒定电流或电压源。 

mode = LIST 设置为用户指定的电流或电压列表扫描源。 

mode = SWEep 设置为电流或电压扫描源。 

查询响应 mode <newline>  

mode 返回 FIX, LIST, 或 SWE. 响应数据类型为 CRD. 

示例 :VOLT:MODE SWE 

:SOUR2:CURR:MODE? 

 

[:SOURce]:<CURRent|VOLTage>:POINts 

描述 设置电流或电压扫描输出的扫描点数。 

命令 [:SOURce[c]]:<CURRent|VOLTage>:POINts“ “ points 

[:SOURce[c]]:<CURRent|VOLTage>:POINts?“ “ [points] 

<CURRent|VOLTage>：选择 CURRent 电流输出或 VOLTage 电压输

出。 



参数 points          扫描步骤的数量。 value (可选 1-100,000) |MINi

mum| MAXimum|DEFault (默认为 1). 参数类型为 NRf+. 查询不支

持 points = value. 

points点值可以用以下公式表示，使用[:SOURce]:<CURRent|VOLTag

e>:STEP 设置的步进值 step 和[:SOURce]:<CURRent|VOLTage>:<CE

NTer|SPAN>命令设置的跨度值 span。  

points  = span /step + 1 (step不能为 0)  

当 points = 1 时 step = 0。 

若扫描点数 points被改变，则跨度 span不变，步长 step被改变； 

若步进 step被改变，跨度 span不变，扫描点数 points被改变； 

若跨度 span被改变，扫描点数 points不变，步进 step被改变。 

计算得到的扫描点数 points值将向下取整。 

扫描测量的 stop值有以下公式计算： 

stop = start + step × (points -1) 

对于 log对数扫描，将忽略步长 step值，并且不用于计算扫描点. 

查询响应 points <newline> 

points 返回当前设置值。 如果指定了一个参数， points 返回分配给

DEF、MIN 或 MAX 的值。 响应数据类型为 NR1。 

示例 :CURR:POIN 11 

:SOUR2:VOLT:POIN? 

 

[:SOURce]:<CURRent|VOLTage>:RANGe 

描述 设置电流或电压输出量程。当自动量程功能关闭时有效。 

命令 [:SOURce[c]]:<CURRent|VOLTage>:RANGe range [:SOURce[c]]:<C

URRent|VOLTage>:RANGe? 

<CURRent|VOLTage>：选择 CURRent 电流输出或 VOLTage 电压输

出。 

参数 range  value (参见数据手册) |MINimum| MAXimum|DEFault。 参

数类型为 NRf+。 

value 用于电流量程设置时。 

value 用于电压量程设置时。 

查询响应 range <newline>  

range 返回当前设置。 响应数据类型为 NR3。 



示例 :CURR:RANG 1E-6 

:SOUR2:VOLT:RANG? 

 

[:SOURce]:<CURRent|VOLTage>:RANGe:AUTO 

描述 打开或关闭自动量程。 

命令 [:SOURce[c]]:<CURRent|VOLTage>:RANGe:AUTO mode [:SOURce

[c]]:<CURRent|VOLTage>:RANGe:AUTO? 

<CURRent|VOLTage>：选择 CURRent 电流输出或 VOLTage 电压输

出。 

参数 mode  0|OFF|1|ON (default). 参数类型为 boolean布尔型。 

mode = 0 或 OFF 关闭自动量程；可通过[:SOURce[c]]:<CURRent|V

OLTage>:RANGe命令设置源输出量程。 

mode = 1 或 ON 打开自动量程。机器将自动为源输出选择最佳分

辨率的量程。 

如果手动选择了量程，则自动量程功能被关闭。 

查询响应 mode <newline> 

mode为 0或 1，分别表示自动量程已关闭或开启。响应数据类型为

NR1。 

示例 :CURR:RANG:AUTO 0 

:SOUR2:VOLT:RANG:AUTO? 

 

[:SOURce]:<CURRent|VOLTage>:RANGe:AUTO:LLIMit 

描述 设置自动量程可调节范围的下限量程，也是为源输出值应用最佳分辨

率可选择的最小量程。 

命令 [:SOURce[c]]:<CURRent|VOLTage>:RANGe:AUTO:LLIMit range 

[:SOURce[c]]:<CURRent|VOLTage>:RANGe:AUTO:LLIMit? [range] 

<CURRent|VOLTage>：选择 CURRent 电流输出或 VOLTage 电压输

出。 

参数 range“ “ “ “ value“ (参见数据手册)“ |MINimum|“ MAXimum|DEFault

参数类型为“ NRf+。“ 查询不支持“ range“ =“ value。 



value“ 用于电流量程设置时。 

value“ 用于电压量程设置时。 

查询响应 range <newline> 

range 返回当前设置值。如果指定了一个参数，则 range返回分配给

DEF、MIN或MAX的值。响应数据类型为 NR3。 

示例 :CURR:RANG:AUTO:LLIM 1E-6 

:SOUR2:VOLT:RANG:AUTO:LLIM? 

 

[:SOURce]:<CURRent|VOLTage>:RANGe:RPRiority 

描述 选择输出脉冲优先模式，低噪声优先或瞬态速度优先。 

命令 [:SOURce[c]]:<CURRent|VOLTage>:RANGe:RPRiority mode [:SOURc

e[c]]:<CURRent|VOLTage>:RANGe:RPRiority? 

<CURRent|VOLTage>：选择 CURRent 电流输出或 VOLTage 电压输

出。 

参数 mode  NOISe (default)|TRANsient. 参数类型为 CPD.  

mode = NOISe 设置低噪声优先级模式，获得干净的输出脉冲. 

mode = TRANsient 设置瞬态速度优先模式，获得较高斜率的输出脉

冲。当电流输出或测量量程为 1A、1.5 A或 3 A量程时，该模式将有

效。 

查询响应 mode <newline>  

mode 返回 NOIS 或 TRAN。 响应数据类型为 CRD. 

示例 :CURR:RANG:RPR TRAN 

:SOUR2:VOLT:RANG:RPR? 

 

[:SOURce]:<CURRent|VOLTage>:<STARt|STOP> 

描述 设置电流或电压扫描输出的开始或停止值。 

命令 [:SOURce[c]]:<CURRent|VOLTage>:<STARt|STOP> data 

[:SOURce[c]]:<CURRent|VOLTage>:<STARt|STOP>? [data] 

<CURRent|VOLTage>：选择 CURRent 电流输出或 VOLTage 电压输

出。 



<STARt|STOP>：选择 STARt扫描开始值，或 STOP扫描停止值。 

参数 data  扫描开始或停止值. value (取值范围参见数据手册) |MINi

mum|MAXimum|DEFault (默认值 0.0). 参数类型为 NRf+. 查询不支

持 data = value。 

开始值和停止值可以用以下公式表示： 

start = center - span/2 

stop = center + span/2 

其中 center为扫描中心值，span为扫描跨度值，由[:SOURce[c]]:<C

URRent|VOLTage>:<CENTer|SPAN>命令设置。 

查询响应 data <newline> 

data 返回当前设置。如果指定了一个参数，则数据返回分配给 DEF、

MIN或MAX的值。响应数据类型为 NR3。 

示例 :VOLT:STOP 10 

:SOUR2:CURR:STAR? 

 

[:SOURce]:<CURRent|VOLTage>:STEP 

描述 设置电流或电压扫描输出的扫描步长值。 

命令 [:SOURce[c]]:<CURRent|VOLTage>:STEP step 

[:SOURce[c]]:<CURRent|VOLTage>:STEP? [step] 

<CURRent|VOLTage>：选择 CURRent 电流输出或 VOLTage 电压输

出。 

参数 step  扫描步进值. value (取值范围参见数据手册) |MINimum|M

AXimum|DEFault (默认为 0). 参数类型为 NRf+. 查询不支持 step =

 value 。 

 

step步长值可以用以下公式表示，使用[:SOURce]:<CURRent|VOLTag

e>: POINts 设置的扫描点数 points 和[:SOURce]:<CURRent|VOLTag

e>:<CENTer|SPAN>命令设置的跨度值 span。  

step = span/(points - 1) (points 不能为 1)  

当 points = 1 时 step = 0。 

 

若扫描点数 points被改变，则跨度 span不变，步长 step被改变； 

若步进 step被改变，跨度 span不变，扫描点数 points被改变； 



若跨度 span被改变，扫描点数 points不变，步进 step被改变。 

计算得到的扫描点数 points值将向下取整。 

扫描测量的 stop值有以下公式计算： 

stop = start + step × (points -1) 

对于 log对数扫描，将忽略步长 step值，并且不用于计算扫描点。 

步长 step和跨度 span的极性必须相同，不同的极性会导致错误。 

 

查询响应 step <newline> 

step 返回当前设置值。如果指定了一个参数，则步骤返回分配给 DE

F、MIN或MAX的值。响应数据类型为 NR3. 

示例 :VOLT:STEP 0.5 

:SOUR2:CURR:STEP? 

 

[:SOURce]:<CURRent|VOLTage>:TRANsient:SPEed 

描述 选择指定源通道的瞬态速度模式，正常或快速。 

命令 [:SOURce[c]]:<CURRent|VOLTage>:TRANsient:SPEed mode [:SOUR

ce[c]]:<CURRent|VOLTage>:TRANsient:SPEed? 

<CURRent|VOLTage>：选择 CURRent 电流输出或 VOLTage 电压输

出。 

参数 mode  NORMal (default)|FAST. 参数类型为 CPD。 

mode = NORMal 设置正常模式，以获得干净的输出。 

mode = FAST 设置快速模式，以获得较高的输出变化率。当启用高

电容模式时，此模式无效。 

查询响应 mode <newline>  

mode 返回 NORM 或 FAST. 响应数据类型为 CRD. 

示例 :CURR:TRAN:SPE FAST 

:SOUR2:VOLT:TRAN:SPE? 

 

[:SOURce]:DIGital:DATA 

描述 读写 GPIO(数字控制端口)引脚数据。 



命令 [:SOURce]:DIGital:DATA data  

[:SOURce]:DIGital:DATA? 

参数 data  输出数据。 value (0 to 63) (默认值为 0)。 参数类型为 N

R1。 

查询响应 data <newline> 

data 返回从 GPIO引脚读取的数据。响应数据类型是由:FORMat:DIG

ital命令选择的 NR1或 NDN. 

示例 :DIG:DATA 31 

:SOUR:DIG:DATA? 

 

[:SOURce]:DIGital:EXTernal:FUNCtion 

描述 设置 GPIO(数字控制端口)引脚的输入/输出功能。 

命令 [:SOURce]:DIGital:EXTernal[n][:FUNCtion] function [:SOURce]:DIGita

l:EXTernal[n][:FUNCtion]? 

参数 function 引脚功能。 DINPut|DIO|TINPut|TOUT。参数类型为 CPD. 

function = DINP 数字输入。 

function = DIO 数字 I/O。 

function = TINP 触发输入。  

function = TOUT 触发输出。 

注意：EXT1 到 EXT6 为输出引脚，EXT7 到 EXT12 为输出引脚。 

查询响应 function <newline>  

function 返回 DIO, DINP, TOUT, 或 TINP. 响应数据类型为 CRD. 

示例 :DIG:EXT TOUT 

:SOUR:DIG:EXT2:FUNC? 

 

[:SOURce]:DIGital:EXTernal:POLarity 

描述 设置 GPIO(数字控制端口)引脚的输入/输出极性。输入/输出功能由指

令[:SOURce]:DIGital:EXTernal:FUNCtion 设置。 

命令 [:SOURce]:DIGital:EXTernal[n]:POLarity polarity [:SOURce]:DIGital:EX

Ternal[n]:POLarity? 



参数 polarity    输入/输出极性。 NEG |POS。 参数类型为 CPD。 

polarity = POS 正极性。 

polarity = NEG 负极性。 

查询响应 polarity <newline>  

polarity 返回 POS 或 NEG. 响应数据类型为 CRD. 

示例 :DIG:EXT:POL NEG 

:SOUR:DIG:EXT6:POL? 

 

[:SOURce]:DIGital:EXTernal:TOUTput[:EDGE]:POSition 

描述 为指定的 GPIO引脚选择触发信号输出时机。 

命令 [:SOURce]:DIGital:EXTernal[n]:TOUTput[:EDGE]:POSition position [:S

OURce]:DIGital:EXTernal[n]:TOUTput[:EDGE]:POSition? 

参数 position    触发信号输出的时机. BEFore|AFTer|BOTH (default). 

参数类型为 CPD. 

type = BEFore 在 arm, trigger 和 device actions (transient 或 acq

uire)开始时输出触发信号. 

type = AFTer 在 arm, trigger 和 device actions (transient 或 acqu

ire)结束时输出触发信号. 

type = BOTH 在 arm, trigger 和 device actions (transient 或 acqu

ire)开始和结束时输出触发信号. 

查询响应 response <newline> 

response 返回当前触发信号输出时机, BEF, AFT 或 BOTH. 响应数

据类型为 CRD. 

示例 :DIG:EXT:TOUT:POS BEF 

:SOUR:DIG:EXT2:TOUT:POS? 

 

[:SOURce]:DIGital:EXTernal:TOUTput[:EDGE]:WIDTh 

描述 为指定的 GPIO引脚设置触发信号输出的脉冲宽度。 

命令 [:SOURce]:DIGital:EXTernal[n]:TOUTput[:EDGE]:WIDTh width 

[:SOURce]:DIGital:EXTernal[n]:TOUTput[:EDGE]:WIDTh? [width] 

参数 width   脉宽. value (1E-5 到 1E-2秒)|MINimum 

|MAXimum|DEFault (默认 0.1 ms). 参数类型为 NRf+. 查询不支持 



width = value. 

查询响应 width <newline> 

width 返回当前设置. 如果指定了一个参数， width 返回分配给 DE

F、MIN 或 MAX 的值。 响应数据类型为 NR3。 

示例 :DIG:EXT:TOUT:WIDT 1E-5 

:SOUR:DIG:EXT3:TOUT:WIDT? 

 

[:SOURce]:DIGital:EXTernal:TOUTput:TYPE 

描述 为指定的 GPIO引脚选择触发输出信号类型. 

命令 [:SOURce]:DIGital:EXTernal[n]:TOUTput:TYPE type [:SOURce]:DIGita

l:EXTernal[n]:TOUTput:TYPE? 

参数 type  触发信号类型. EDGE (default)|LEVel. 参数类型为

 CPD. 

type = EDGE 输出边沿信号。 

type = LEVel 输出电平信号。 

查询响应 response <newline> 

response 返回当前触发信号类型, EDGE 或 LEV. 响应数据类型为 C

RD. 

示例 :DIG:EXT:TOUT:TYPE EDGE 

:SOUR:DIG:EXT4:TOUT:TYPE? 

 

[:SOURce]:DIGital:INTernal:TOUTput[:EDGE]:POSition 

描述 为内部端口 1 或 2选择的触发信号输出的时机. 

命令 [:SOURce]:DIGital:INTernal[i]:TOUTput[:EDGE]:POSition position [:SOU

Rce]:DIGital:INTernal[i]:TOUTput[:EDGE]:POSition? 

参数 position    触发信号输出的时机. BEFore|AFTer|BOTH (default). 参数

类型为 CPD. 

type = BEFore 在 arm, trigger 和 device actions (transient 或 acquir

e)开始时输出触发信号. 

type = AFTer 在 arm, trigger 和 device actions (transient 或 acquire)

结束时输出触发信号. 

type = BOTH 在 arm, trigger 和 device actions (transient 或 acquire)



开始和结束时输出触发信号. 

查询响应 response <newline>  

response 返回当前设置触发输出时机, BEF, AFT 或 BOTH. 响应数据

类型为 CRD 

示例 :DIG:INT2:TOUT:POS BEF 

:SOUR:DIG:INT2:TOUT:POS? 

 

[:SOURce]:FUNCtion:MODE 

描述 选择源输出模式. 

命令 [:SOURce[c]]:FUNCtion:MODE mode  
[:SOURce[c]]:FUNCtion:MODE? 

参数 mode  源输出模式. CURRent|VOLTage (default). 参数类型为 CP

D. 

 

mode“ =“ CURR“ 电流源模式;“ 电流源的电压合规性由“ :SENS:VOLT:

PROT[:LEV]“ 命令设置.“  

mode = VOLT 电压源模式. 电压源的电流合规性由:SENS:CURR:PR

OT[:LEV] 命令设置. 

详细参见 :SENSe:<CURRent[:DC]|VOLTage[:DC]>:PROTection[:LEV

el][:BOTH]”命令 

查询响应 mode <newline>  

mode 返回 CURR 或 VOLT. 响应数据类型为 CRD. 

示例 :FUNC:MODE CURR 

:SOUR2:FUNC:MODE? 

 

[:SOURce]:FUNCtion[:SHAPe] 

描述 设置源输出形式。 

命令 [:SOURce[c]]:FUNCtion[:SHAPe] shape  

[:SOURce[c]]:FUNCtion[:SHAPe]? 

参数 shape 源输出形式. PULSe|DC (default). 参数类型为 CPD. 

shape = DC 直流(常量)输出。 

shape = PULS 脉冲输出。 



查询响应 shape <newline>  

shape 返回 DC 或 PULS. 响应数据类型为 CRD. 

示例 :FUNC PULS 

:SOUR2:FUNC:SHAP? 

 

[:SOURce]:FUNCtion:TRIGgered:CONTinuous 

描述 启用或禁用指定通道的连续触发输出. 

命令 [:SOURce[c]]:FUNCtion:TRIGgered:CONTinuous mode 
[:SOURce[c]]:FUNCtion:TRIGgered:CONTinuous? 

参数 mode  0|OFF (default)|1|ON. 参数类型为 boolean布尔型。 

mode = 1 或 ON 使能连续触发输出。当触发系统由忙碌变为空闲

时，源的立即输出值和量程变为最后的触发输出的值和量程。 

mode = 0 或 OFF 禁用连续触发输出。当触发系统由忙碌变为空

闲时，源输出值和量程恢复到由[:SOURce]:<CURRent|VOLTage>[:LE

Vel][:IMMediate][:AMPLitude] 命令和量程设置命令设置的值。 

查询响应 mode <newline> 

mode 返回 0 或 1, 分别表示连续触发已关闭或开启。 响应数据类

型为 NR1. 

示例 :FUNC:TRIG:CONT 0 

:SOUR2:FUNC:TRIG:CONT? 

 

[:SOURce]:LIST:<CURRent|VOLTage> 

描述 设置指定通道的列表扫描输出（电流或电压）数据. 

命令 [:SOURce[c]]:LIST:<CURRent|VOLTage> list 

[:SOURce[c]]:LIST:<CURRent|VOLTage>? 

<CURRent|VOLTage>：选择 CURRent 电流输出或 VOLTage 电压输

出。 

参数 list  输出数据的列表. 默认为 0. 参数类型为 NRf. 

list 最多可以添加最大的扫描步数的数据点 (可选 1-100,000). 每个

数据都必须用一个逗号分隔, 示例:  



list = 0.1,0.2,0.3. 对于输出电流或电压数据的有效数值, 参见 数据

手册。 

查询响应 list <newline> 

list 返回当前设置的数据列表；多个数据用逗号分隔，响应数据类型

为 NR3。 

示例 :LIST:VOLT 0.1,0.2,0.3 

:SOUR2:LIST:CURR? 

 

[:SOURce]:LIST:<CURRent|VOLTage>:APPend 

描述 将列表扫描输出（电流或电压）数据添加到由[:SOURce]:LIST:<CURR

ent|VOLTage>命令设置的列表的结尾 。 最多可以添加的数据数量

等于支持的最大的扫描步数 (可选 1-100,000). 

命令 [:SOURce[c]]:LIST:<CURRent|VOLTage>:APPend append_list 

<CURRent|VOLTage>：选择 CURRent 电流输出或 VOLTage 电压输

出。 

参数 append_list  List of the output data. 参数类型为 NRf+. 

append_list 支持多个数据. 每个数据都必须用一个逗号分隔,例如: a

ppend_list = 1.1,1.2,1.3. 输出电流或电压数据的有效数值, 参见 数

据手册. 

查询响应 无 

示例 :LIST:VOLT:APP 1.1,1.2,1.3 

:SOUR2:LIST:CURR:APP 1E-6,2E-6,3E-6 

 

[:SOURce]:LIST:<CURRent|VOLTage>:POINts? 

描述 查询 List扫描数据的点数；list扫描数据由[:SOURce]:LIST:<CURRent|

VOLTage>命令或[:SOURce]:LIST:<CURRent|VOLTage>:APPend 命令

添加。 

命令 [:SOURce[c]]:LIST:<CURRent|VOLTage>:POINts? 

<CURRent|VOLTage>：选择 CURRent 电流输出或 VOLTage 电压输

出。 



参数 无 

查询响应 number_of_data <newline>  

number_of_data 返回 list 列表的点数. 响应数据类型为 NR1. 

示例 :LIST:VOLT:POIN? 

:SOUR2:LIST:CURR:POIN? 

 

[:SOURce]:LIST:<CURRent|VOLTage>:STARt 

描述 设置 list扫描的起点。 

命令 [:SOURce[c]]:LIST:<CURRent|VOLTage>:STARt start [:SOURce[c]]:LI

ST:<CURRent|VOLTage>:STARt? 

<CURRent|VOLTage>：选择 CURRent 电流输出或 VOLTage 电压输

出。 

参数 start  列表索引。 1 到最大扫描步数 (可选 1-100,000)。 其他索

引值会导致错误. 默认值为 1.。 

start = 1 表示列表中的第一个数据（列表的顶部）。 参数类型为 N

R1。 

查询响应 start <newline> 

start 返回当前设置 list 扫描起始点索引. 响应数据类型为 NR1. 

示例 :LIST:VOLT:STAR 10 

:SOUR2:LIST:CURR:STAR? 

 

[:SOURce]:PULSe:DELay 

描述 设置指定通道的脉冲延迟时间。脉冲延迟时间指从启动脉冲基础输出

到启动脉冲峰值输出的时间。  

命令 [:SOURce[c]]:PULSe:DELay delay 

[:SOURce[c]]:PULSe:DELay? [delay] 

参数 delay  时延. value (0.0 到 99999.9 秒)|MINimum| MAXi

mum|DEFault (0). 参数类型为 NRf+.      

   查询不支持 delay = value. 

查询响应 delay <newline> 

delay 返回当前设置. 如果指定了一个参数， delay返回分配给 DEF、

MIN或MAX的值。 响应数据类型为 NR3。 



示例 :PULS:DEL 1E-3 

:SOUR2:PULS:DEL? 

 

[:SOURce]:PULSe:WIDTh 

描述 设置指定通道的脉冲宽度. 脉冲宽度是从开始脉冲峰值输出（或开始

脉冲电平转换）到脉冲峰值输出结束的时间。被严格定义为从１０％

峰值上升到９０％峰值的时间。 

命令 [:SOURce[c]]:PULSe:WIDTh width 

[:SOURce[c]]:PULSe:WIDTh? [width] 

参数 width  脉宽. value (5E-5 到 100000 秒, 分辨率 1E-6

秒)|MINimum| MAXimum|DEFault (默认为 5E

-5). 参数类型为 NRf+. 查询不支持 width = 

value. 

        脉冲的最小脉宽为 50μs.最小脉冲周期为 100μs. 

查询响应 width <newline> 

width 返回当前设置. 如果指定了一个参数， width 返回分配给 DE

F、MIN 或 MAX 的值。 响应数据类型为 NR3。 

示例 :PULS:WIDT 2E-2 

:SOUR2:PULS:WIDT? 

 

[:SOURce]:SWEep:DIRection 

描述 设置指定通道的扫描方向, UP 或 DOWN. 

命令 [:SOURce[c]]:SWEep:DIRection direction 
[:SOURce[c]]:SWEep:DIRection? 

参数 direction  扫描方向. DOWN|UP (default). 参数类型为 CPD. 

direction = UP扫描方向从 start开始值到 stop停止值。即使指定的

stop停止值不满足，也会从以下公式给出的起始值到停止值进行扫描

测量。 

stop = start + step × (points -1) 

direction = DOWN 扫描方向从 stop停止值到 start开始值。即使指



定的 start 开始值不满足，也会从以下公式给出的停止值到开始值进

行扫描测量。 

start = stop - step × (points -1) 

查询响应 direction <newline>  

direction 返回当前设置的扫描方向, UP或 DOWN. 响应数据类型为

 CRD. 

示例 :SWE:DIR DOWN 

:SOUR2:SWE:DIR? 

 

[:SOURce]:SWEep:POINts 

描述 设置扫描步骤的数量. 此命令设置对电流扫描和电压扫描都有效。 

命令 [:SOURce[c]]:SWEep:POINts points 

[:SOURce[c]]:SWEep:POINts? MINimum| MAXimum|DEFault 

参数 points   扫描步骤数. value (可选 1-100,000 ) |MINimum| MAXi

mum|DEFault (默认为 1). 参数类型为 NRf+. 

 

points点值可以用以下公式表示，使用[:SOURce]:<CURRent|VOLTag

e>:STEP 设置的步进值 step 和[:SOURce]:<CURRent|VOLTage>:<CE

NTer|SPAN>命令设置的跨度值 span。  

points  = span /step + 1 (step不能为 0)  

当 points = 1 时 step = 0。 

若扫描点数 points被改变，则跨度 span不变，步长 step被改变； 

若步进 step被改变，跨度 span不变，扫描点数 points被改变； 

若跨度 span被改变，扫描点数 points不变，步进 step被改变。 

计算得到的扫描点数 points值将向下取整。 

扫描测量的 stop值有以下公式计算： 

stop = start + step × (points -1) 

对于 log对数扫描，将忽略步长 step值，并且不用于计算扫描点. 

查询响应 points <newline> 

points返回分配给 DEF、MIN或MAX的值。 响应数据类型为 NR1. 

示例 :SWE:POIN 11 

:SOUR2:SWE:POIN? MAX 

 



[:SOURce]:SWEep:RANGing 

描述 设置扫描输出的输出量程模式 . 

命令 [:SOURce[c]]:SWEep:RANGing mode 

[:SOURce[c]]:SWEep:RANGing? 

参数 mode  量程模式. BEST (default)|FIXed|AUTO. 参数类型

为 CPD. 

mode = BEST，通道自动设置覆盖线性扫描的整个扫描输出电平的

量程（SPACing mode = LINear），为对数扫描的每一步应用源输出

提供最佳分辨率的量程(SPACing mode = LOGarithmic). 

mode = AUTO, 为每一步扫描输出值设置能提供最佳分辨率的量

程。 

mode = FIX, 仅使用扫描开始时的有效量程，扫描过程中量程不变。 

查询响应 mode <newline> 

mode 返回当前设置的量程模式, BEST, FIX或 AUTO. 响应数据类型

为 CRD. 

示例 :SWE:RANG BEST 

:SOUR2:SWE:RANG? 

 

[:SOURce]:SWEep:SPACing 

描述 选择扫描输出的比例. 

命令 [:SOURce[c]]:SWEep:SPACing mode  

[:SOURce[c]]:SWEep:SPACing? 

参数 mode  扫描比例. LOGarithmic|LINear (default). 参数类

型为 CPD. 

mode = LIN 线性比例扫描输出. 

mode = LOG 对数尺度扫描输出。 此模式下，扫描步长值将被忽略。 

查询响应 mode <newline> 

mode 返回当前设置扫描输出比例, LIN 或 LOG. 响应数据类型为 

CRD. 

示例 :SWE:SPAC LOG 

:SOUR2:SWE:SPAC? 



 

[:SOURce]:SWEep:STAir 

描述 设置扫描模式. 

命令 [:SOURce[c]]:SWEep:STAir mode  

[:SOURce[c]]:SWEep:STAir? 

参数 mode  扫描模式. SINGle (default)|DOUBle. 参数类型为 CPD. 

mode = SINGle 单扫描模式. 

mode = DOUBle 双扫描模式。 双扫描执行从开始到停止再到开始

的扫描。 

查询响应 mode <newline> 

mode 返回 SING 或 DOUB, 分别表示单扫描或双扫描模式，响应数

据类型为 CRD. 

示例 :SWE:STA DOUB 

:SOUR2:SWE:STA? 

 

[:SOURce]:TOUTput:SIGNal 

描述 设置 trigger 层和 transient 设备操作 action 之间的状态变化的触发输出信

号。可以设置多个触发输出端口。 

命令 [:SOURce[c]]:TOUTput:SIGNal output{,output}  

[:SOURce[c]]:TOUTput:SIGNal? 

参数 output  触发输出端口. EXT1 (default)|EXT2|EXT3|EXT4|EXT5| 

    EXT6 | LAN|INT1|INT2. 参数类型为 CPD. 

output = INT1或 INT2分别选择内部总线 1或 2.  

output = LAN 选择 LAN局域网端口. 

output = EXTn 选择 GPIO引脚 n，它是后面板上的 Digital I/O D-sub连

接器的输出端口。n=1到６。 

查询响应 response <newline>  

response 返回当前设置, INT1, INT2, LAN, 或 EXT1 ~EXT６. 响应数据

类型为 CRD. 多个响应用逗号隔开。 



示例 :TOUT:SIGN EXT3 

:SOUR2:TOUT:SIGN? 

 

[:SOURce]:TOUTput[:STATe] 

描述 启用或禁用在 trigger层和 transient设备操作 action之间的状态更改

的触发输出。 

命令 [:SOURce[c]]:TOUTput[:STATe] mode  

[:SOURce[c]]:TOUTput[:STATe]? 

参数 mode  触发输出打开或关闭. 1|ON|0|OFF (default). 参数

类型为 boolean. 

mode = 1 或 ON 使能触发输出.  

mode = 0 或 OFF 禁用触发输出. 

查询响应 response <newline> 

response 返回 1 或 0,表示触发输出打开或关闭; 响应数据类型为 N

R1. 

示例 :TOUT 1 

:SOUR2:TOUT:STAT? 

 

[:SOURce]:WAIT:AUTO 

描述 启用或禁用用于计算源等待时间的初始等待时间。 初始等待时间由

仪器自动设置，不能更改. 参见[:SOURce]:WAIT[:STATe]. 

命令 [:SOURce[c]]:WAIT:AUTO mode 

[:SOURce[c]]:WAIT:AUTO? 

参数 mode  0|OFF|1|ON (default). 参数类型为 boolean.  

mode = 1 或 ON 启用初始等待时间.  

mode = 0 或 OFF 禁用初始等待时间. 初始等待时间设置为 0. 

查询响应 mode <newline> 

mode 为 0 或 1, 分别表示禁用或启用了初始等待时间。响应数据类

型为 NR1. 

示例 :WAIT:AUTO 0 

:SOUR2:WAIT:AUTO? 

 



[:SOURce]:WAIT:GAIN 

描述 设置用于计算源等待时间的增益值。 参见[:SOURce]:WAIT[:STATe]. 

令 [:SOURce[c]]:WAIT:GAIN gain 

[:SOURce[c]]:WAIT:GAIN? [gain] 

参数 gain  value (0 到 100)|MINimum|MAXimum|DEFault (默认为 

1). 参数类型为 NRf. 查询不支持 gain = value. 

查询响应 gain <newline> 

gain 返回当前设置增益值. 如果指定了一个参数， gain 返回分配给

DEF、MIN 或 MAX 的值。 响应数据类型为 NR3。 

示例 :WAIT:GAIN 0.5 

:SOUR2:WAIT:GAIN? 

 

[:SOURce]:WAIT:OFFSet 

描述 设置用于计算源等待时间的偏移量值. 参见命令[:SOURce]:WAIT[:ST

ATe]. 

命令 [:SOURce[c]]:WAIT:OFFSet offset 

[:SOURce[c]]:WAIT:OFFSet? [offset] 

参数 offset  value (0 to 1 seconds)|MINimum|MAXimum|DEFault (默

认为 0). 参数类型为 NRf. 查询不支持 offset = value. 

查询响应 offset <newline> 

offset 返回当前设置偏移量. 如果指定了一个参数， offset 返回分配

给 DEF、MIN 或 MAX 的值。 响应数据类型为 NR3。 

示例 :WAIT:OFFS 0.5 

:SOUR2:WAIT:OFFS? 

 

[:SOURce]:WAIT[:STATe] 

描述 启用或禁用指定通道的源等待时间。 这个等待时间被定义为源通道

在直流输出开始或脉冲的后沿后不能改变输出的时间。 

命令 [:SOURce[c]]:WAIT[:STATe] mode  

[:SOURce[c]]:WAIT[:STATe]? 



参数 mode  0|OFF|1|ON (default). 参数类型为 boolean.  

mode = 0 或 OFF 禁用源等待时间。 等待时间设置为 0。 

mode = 1 或 ON 启用由以下公式给出的源等待时间。 

• [:SOURce]:WAIT:AUTO ON|1 时: 

wait time = gain × initial wait time + offset 

• [:SOURce]:WAIT:AUTO OFF|0 时:  

wait time = offset 

初始等待时间由仪器自动设置，不能更改。 

gain 和 offset 分别由命令 [:SOURce]:WAIT:GAIN 和[:SOURce]:WA

IT:OFFSet 设置 

 

查询响应 mode <newline> 

mode 为 0 或 1, 分别表示源等待时间已被禁用或启用。 响应数据

类型为 NR1. 

示例 :WAIT 0 

:WAIT? 

 

STATus Subsystem 

:STATus:<MEASurement|OPERation|QUEStionable>:CONDition? 

描述 返回测量、操作或查询状态条件寄存器的值。位定义见表 3至表 5。

此命令不会更改寄存器设置。 

命令 :STATus:<MEASurement|OPERation|QUEStionable>:CONDition? 

对于<MEASurement|OPERation|QUEStionable>： 

MEASurement：指定测量状态条件寄存器； 

OPERation：指定操作状态条件寄存器； 

QUEStionable：指定查询状态条件寄存器。 

参数 无 

查询响应 value <newline> 

返回指定寄存器的值，响应数据类型为 NR1（十进制）或 NDN（二

进制、八进制或十六进制），由:FORMat:SREGister命令选择。 



示例 :STAT:MEAS:COND? 

:STAT:OPER:COND? 

:STAT:QUES:COND? 

 

Table 3 查询状态条件寄存器各比特位的描述和定义 

比特位

  

十进制 

值 
描述  定义 

0 1 电压概要 通道 1 或/和 2 过压 

1 2 电流概要 通道 1 或/和 2 过流 

2 4 通道 1 输出保护 指定通道的输出继电器通过合规性自动输出关

断功能打开 
3 8 通道 2 输出保护 

4 16 温度概要 通道 1 或/和 2 过温 

5 to 7  未使用 返回 0 

8 256 校准 通道 1 或/和 2 校准失败 

9 512 自测试 通道 1 或/和 2 自测试失败 

10 1024 联锁 联锁端子打开 

11 2048 通道 1（Trans）触发事件丢失 通道 1 的瞬时（Trans）操作时 Arm 层或 Trigg

er 层丢失触发事件 

12 4096 通道 1（Acq）触发事件丢失 通道 1 的采集（Acq）操作时 Arm 层或 Trigge

r 层丢失触发事件 

13 8192 通道 2（Trans）触发事件丢失 通道 2 的瞬时（Trans）操作时 Arm 层或 Trigg

er 层丢失触发事件 

14 16384 通道 2（Acq）触发事件丢失 通道 2 的采集（Acq）操作时 Arm 层或 Trigge

r 层丢失触发事件 

15  未使用 返回 0 

Table 4 测量状态条件寄存器各比特位的描述和定义 

比特位

  

十进制 

值 
描述  定义 

0 1 通道 1 限值测试概要 通道 1 存在限值测试不通过项 

1 2 通道 1 测量回读可用 通道 1 测量回读正常 

2 4 通道 1 测量回读数据超量程 通道 1 的读数超出当前测量范围 

3 8 通道 1 迹线缓冲区可用 通道 1 迹线缓冲区存在数据 



4 16 通道 1 迹线缓冲区已满 通道 1 迹线缓冲区数据已满 

5 32 未使用 返回 0 

6 64 通道 2 限值测试概要 通道 2 存在限值测试不通过项 

7 128 通道 2 测量回读可用 通道 2 测量回读正常 

8 256 通道 2 测量回读数据超量程 通道 2 的读数超出当前测量范围 

9 512 通道 2 迹线缓冲区可用 通道 2 迹线缓冲区存在数据 

10 1024 通道 2 迹线缓冲区已满 通道 2 迹线缓冲区数据已满 

11 to 15  未使用 返回 0 

Table 5 操作状态条件寄存器各比特位的描述和定义 

比 特

位  

十进制 

值 
描述  定义 

0 1 校准/自测试进行中 自校准/自测试正在运行 

1 2 通道 1 瞬时（Trans）操作空闲 通道 1 瞬时（Trans）操作处于空闲层 

2 4 通道 1 瞬时（Trans）操作于 Trigg

er 层等待 

通道 1 瞬时（Trans）操作 Trigger 层等待输

入触发源信号 

3 8 通道 1 瞬时（Trans）操作于 Arm

层等待 

通道 1 瞬时（Trans）操作 Arm 层等待输入

触发源信号 

4 16 通道 1 采集（Acq）操作空闲 通道 1 采集（Acq）操作处于空闲层 

5 32 通道 1 采集（Acq）操作于 Trigge

r 层等待 

通道 1 采集（Acq）操作 Trigger 层等待输入

触发源信号 

6 64 通道 1 采集（Acq）操作于 Arm 层

等待 

通道 1 采集（Acq）操作 Arm 层等待输入触

发源信号 

7 128 通道 2 瞬时（Trans）操作空闲 通道 2 瞬时（Trans）操作处于空闲层 

8 256 通道 2 瞬时（Trans）操作于 Trigg

er 层等待 

通道 2 瞬时（Trans）操作 Trigger 层等待输

入触发源信号 

9 512 通道 2 瞬时（Trans）操作于 Arm

层等待 

通道 2 瞬时（Trans）操作 Arm 层等待输入

触发源信号 

10 1024 通道 2 采集（Acq）操作空闲 通道 2 采集（Acq）操作处于空闲层 

11 2048 通道 2 采集（Acq）操作于 Trigge

r 层等待 

通道 2 采集（Acq）操作 Trigger 层等待输入

触发源信号 

12 4056 通道 2 采集（Acq）操作于 Arm 层

等待 

通道 2 采集（Acq）操作 Arm 层等待输入触

发源信号 



13 8192 仪器锁定 当仪器被远程控制（如 GPIB、USB 或 LA

N）且锁定时设置为 1；在未被锁定时设置为

0 

14 16384 程序进行中 程序正在运行；若程序内存执行停止，则设

置为 0 

15 32768 未使用 返回 0 

 

:STATus:<MEASurement|OPERation|QUEStionable>:ENABle 

描述 设置测量、操作或可疑状态使能寄存器。启用寄存器是一个掩码，允

许在摘要位中报告事件寄存器中的真实情况。 

命令 :STATus:<MEASurement|OPERation|QUEStionable>:ENABle mask 

:STATus:<MEASurement|OPERation|QUEStionable>:ENABle? 

对于<MEASurement|OPERation|QUEStionable>： 

MEASurement：指定测量状态使能寄存器； 

OPERation：指定操作状态使能寄存器； 

QUEStionable：指定查询状态使能寄存器。 

参数 mask         掩码， 0 到 65535 (十进制). 默认为 0. 参数类型为

NR1或 NDN. 

mask掩码是集合比特的二进制加权值之和。 

查询响应 mask <newline> 

mask 返回指定启用寄存器的当前设置值。响应数据类型为 NR1（十

进制）或 NDN（二进制、八进制或十六进制），由：FORMat:SREGist

er命令选择。 

示例 :STAT:MEAS:ENAB 65535 

:STAT:QUES:ENAB? 

 

:STATus:<MEASurement|OPERation|QUEStionable>[:EVENt]? 

描述 返回测量、操作或可疑状态事件寄存器的值。此命令会更改寄存器设

置。 

命令 :STATus:<MEASurement|OPERation|QUEStionable>[:EVENt]? 

对于<MEASurement|OPERation|QUEStionable>： 



MEASurement：指定测量状态事件寄存器； 

OPERation：指定操作状态事件寄存器； 

QUEStionable：指定查询状态事件寄存器。 

参数 无 

查询响应 value <newline> 

value 返回指定事件寄存器的当前设置值。响应数据类型为 NR1（十

进制）或 NDN（二进制、八进制或十六进制），由：FORMat:SREGist

er命令选择。 

示例 :STAT:MEAS:EVEN? 

:STAT:OPER:EVEN? 

:STAT:QUES:EVEN? 

 

:STATus:<MEASurement|OPERation|QUEStionable>:NTRansition 

描述 在测量、操作或可疑状态寄存器中设置负转换过滤器。如果设置了筛选器

的一个位，则其寄存器位的 1到 0转换将设置事件寄存器的相应位。 

命令 :STATus:<MEASurement|OPERation|QUEStionable>:NTRansition filter 
:STATus:<MEASurement|OPERation|QUEStionable>:NTRansition? 

对于<MEASurement|OPERation|QUEStionable>： 

MEASurement：指定测量状态寄存器； 

OPERation：指定操作状态寄存器； 

QUEStionable：指定查询状态寄存器。 

参数 filter        负转换滤波器, 0 到 65535 (十进制)，默认值为 0。参数类型

为 NR1或 NDN。 

filter负转换滤波器是集合比特的二进制加权值之和。 

查询响应 filter <newline> 

filter 返回指定寄存器的负转换滤波器的当前设置值。响应数据类型为 NR

1（十进制）或 NDN（二进制、八进制或十六进制），由：FORMat:SREGis

ter命令选择。 

示例 :STAT:MEAS:NTR 0 

:STAT:QUES:NTR? 

 



:STATus:<MEASurement|OPERation|QUEStionable>:PTRansition 

描述 在测量、操作或可疑状态寄存器中设置正转换过滤器。如果设置了筛

选器的一个位，则其寄存器位的 0到 1转换将设置事件寄存器的相应

位。 

命令 :STATus:<MEASurement|OPERation|QUEStionable>:PTRansition filte
r 
:STATus:<MEASurement|OPERation|QUEStionable>:PTRansition? 

对于<MEASurement|OPERation|QUEStionable>： 

MEASurement：指定测量状态寄存器； 

OPERation：指定操作状态寄存器； 

QUEStionable：指定查询状态寄存器 

参数 filter        正转换滤波器, 0 到 65535 (十进制)，默认值为 0。参数

类型为 NR1或 NDN。 

Filter正转换滤波器是集合比特的二进制加权值之和。 

查询响应 filter <newline> 

filter返回指定寄存器的正转换滤波器的当前设置值。响应数据类型为

NR1（十进制）或 NDN（二进制、八进制或十六进制），由：FORMa

t:SREGister命令选择。 

示例 :STAT:MEAS:PTR 32767 

:STAT:QUES:PTR? 

 

:STATus:PRESet 

描述 置位状态系统 PTR寄存器中的所有定义位，清除 NTR和 Enable寄存

器中的所有位。寄存器将恢复到默认状态。 

命令 :STATus:PRESet 

参数 无 

查询响应 无 

示例 :STAT:PRES 

 



:STATus:QUEStionable:<CALibration|CURRent|TEMPerature|TEST|VOLTage>:

CONDition? 

描述 返回查询状态条件寄存器的值。位 0和 1分别定义为通道 1和通道 2的状

态。此命令不会更改寄存器设置。 

命令 :STATus:QUEStionable:<CALibration|CURRent|TEMPerature|TEST|VOLTag

e>:CONDition? 

对于<CALibration|CURRent|TEMPerature|TEST|VOLTage>； 

CALibration: 指定查询校准状态是否失败的条件寄存器； 

CURRent: 指定查询电流状态是否过流的条件寄存器； 

TEMPerature: 指定查询温度状态是否过温的条件寄存器； 

TEST: 指定查询自测试状态是否失败的条件寄存器； 

VOLTage: 指定查询电压状态是否过压的条件寄存器； 

参数 无 

查询响应 value <newline> 

返回指定寄存器的值，响应数据类型为 NR1（十进制）或 NDN（二进制、

八进制或十六进制），由：FORMat:SREGister命令选择。 

示例 :STAT:QUES:CAL:COND? 

:STAT:QUES:CURR:COND? 

:STAT:QUES:TEMP:COND? 

:STAT:QUES:TEST:COND? 

:STAT:QUES:VOLT:COND? 

 

:STATus:QUEStionable:<CALibration|CURRent|TEMPerature|TEST|VOLTage>:

ENABle 

描述 设置校准、电流、温度、测试、电压疑问使能寄存器。启用寄存器是一个

掩码，允许在摘要位中报告事件寄存器中的真实情况。 

命令 :STATus:QUEStionable:<CALibration|CURRent|TEMPerature|TEST|VOLTa

ge>:ENABle mask 

:STATus:QUEStionable:<CALibration|CURRent|TEMPerature|TEST|VOLTa

ge>:ENABle? 

对于< CALibration|CURRent|TEMPerature|TEST|VOLTage >： 

CALibration：指定可疑校准状态使能寄存器； 



CURRent：指定可疑电流状态使能寄存器； 

TEMPerature：指定可疑温度使能寄存器； 

TEST：指定测试可疑状态使能寄存器； 

VOLTage：指定电压可疑状态使能寄存器。 

参数 mask         掩码， 0 到 65535 (十进制). 默认为 0. 参数类型为 NR

1或 NDN. 

mask掩码是集合比特的二进制加权值之和 

查询响应 mask <newline> 

mask 返回指定启用寄存器的当前设置值。响应数据类型为 NR1（十进

制）或 NDN（二进制、八进制或十六进制），由：FORMat:SREGister 命

令选择。 

示例 :STAT:QUES:CURR:ENAB 65535 

:STAT:QUES:TEMP:ENAB? 

 

:STATus:QUEStionable:<CALibration|CURRent|TEMPerature|TEST|VOLTage>

[:EVENt]? 

描述 返回有问题的校准、电流、温度、测试或电压状态事件寄存器的值。此命令

可更改寄存器设置。 

命令 :STATus:QUEStionable:<CALibration|CURRent|TEMPerature|TEST|VOLTage>

[:EVENt]? 

对于< CALibration|CURRent|TEMPerature|TEST|VOLTage >： 

CALibration：指定可疑校准状态寄存器； 

CURRent：指定可疑电流状态能寄存器； 

TEMPerature：指定可疑温度寄存器； 

TEST：指定测试可疑状态能寄存器； 

VOLTage：指定电压可疑状态寄存器。 

参数 无 

查询响应 value <newline> 

value 返回指定事件寄存器的当前设置值。响应数据类型为 NR1（十进制）

或 NDN（二进制、八进制或十六进制），由：FORMat:SREGister命令选择。 

示例 :STAT:QUES:CURR:EVEN? 

:STAT:QUES:VOLT:EVEN? 

:STAT:QUES:TEMP:EVEN? 



 

:STATus:QUEStionable:<CALibration|CURRent|TEMPerature|TEST|VOLTage>:

NTRansition 

描述 在有问题的校准、电流、温度、测试或电压状态寄存器中设置负转换过滤

器。如果设置了筛选器的一个位，则其寄存器位的 1到 0转换将设置事件

寄存器的相应位。 

命令 :STATus:QUEStionable:<CALibration|CURRent|TEMPerature|TEST|VOLTag

e>:NTRansition filter 

:STATus:QUEStionable:<CALibration|CURRent|TEMPerature|TEST|VOLTag

e>:NTRansition? 

对于< CALibration|CURRent|TEMPerature|TEST|VOLTage >： 

CALibration：指定可疑校准状态寄存器； 

CURRent：指定可疑电流状态能寄存器； 

TEMPerature：指定可疑温度寄存器； 

TEST：指定测试可疑状态能寄存器； 

VOLTage：指定电压可疑状态寄存器。 

参数 filter        负转换滤波器, 0 到 65535 (十进制)，默认值为 0。参数类型为

NR1或 NDN。 

filter负转换滤波器是集合比特的二进制加权值之和。 

查询响应 filter <newline> 

filter返回指定寄存器的负转换滤波器的当前设置值。响应数据类型为 NR1

（十进制）或 NDN（二进制、八进制或十六进制），由：FORMat:SREGiste

r命令选择。 

示例 :STAT:QUES:CURR:NTR 0 

:STAT:QUES:TEMP:NTR? 

 

:STATus:QUEStionable:<CALibration|CURRent|TEMPerature|TEST|VOLTage>:

PTRansition 

描述 在有问题的校准、电流、温度、测试或电压状态寄存器中设置正转换

过滤器。如果设置了筛选器的一个位，则其寄存器位的 0到 1转换将

设置事件寄存器的相应位。 



命令 :STATus:QUEStionable:<CALibration|CURRent|TEMPerature|TEST|VOL

Tage> 

:PTRansition filter 
:STATus:QUEStionable:<CALibration|CURRent|TEMPerature|TEST|VOL

Tage> 

:PTRansition? 

对于< CALibration|CURRent|TEMPerature|TEST|VOLTage >： 

CALibration：指定可疑校准状态寄存器； 

CURRent：指定可疑电流状态能寄存器； 

TEMPerature：指定可疑温度寄存器； 

TEST：指定测试可疑状态能寄存器； 

VOLTage：指定电压可疑状态寄存器。 

参数 filter        正转换滤波器, 0 到 65535 (十进制)，默认值为 32768。

参数类型为 NR1或 NDN。 

Filter正转换滤波器是集合比特的二进制加权值之和。 

查询响应 filter <newline> 

filter返回指定寄存器的正转换滤波器的当前设置值。响应数据类型为

NR1（十进制）或 NDN（二进制、八进制或十六进制），由：FORMat:

SREGister命令选择。 

示例 :STAT:QUES:CURR:PTR 32767 

:STAT:QUES:TEMP:PTR? 

 

SYSTem Subsystem 

:SYSTem:BEEPer[:IMMediate] 

描述 控制蜂鸣器发出指定持续时间的声音。 

命令 :SYSTem:BEEPer[:IMMediate] time 

参数 time  持续的秒数. 0.05到 12.75 秒. 参数类型为 NRf+。 

查询响应 无 

示例 :SYST:BEEP 0.5 

 



:SYSTem:BEEPer:STATe 

描述 启用或禁用蜂鸣器。*RST复位操作会改变此蜂鸣器状态为启用。 

命令 :SYSTem:BEEPer:STATe mode  

:SYSTem:BEEPer:STATe? 

参数 mode  蜂鸣器使能或关闭。 0|OFF|1|ON，参数类型为 boolean。

  

mode = 1 或 ON 使能蜂鸣器。 

mode = 0 或 OFF 禁用蜂鸣器。 

查询响应 mode <newline>  

mode 返回 0 或 1，表示蜂鸣器禁用或启用。 响应数据类型为 NR

1。 

示例 :SYST:BEEP:STAT 1 

:SYST:BEEP:STAT? 

 

:SYSTem:COMMunicate:GPIB[:SELF]:ADDRess 

描述 设置 GPIB地址。 此设置不会因关机或执行*RST复位命令而改变。 

命令 :SYSTem:COMMunicate:GPIB[:SELF]:ADDRess address  

:SYSTem:COMMunicate:GPIB[:SELF]:ADDRess? 

参数 address  GPIB 地址, 0 ~30. 参数类型为 NR1. 

查询响应 address <newline> 

address 返回 GPIB地址. 响应数据类型为 NR1. 

示例 :SYST:COMM:GPIB:ADDR 15 

:SYST:COMM:GPIB:ADDR? 

 

:SYSTem:COMMunicate:LAN:ADDRess 

描述 设置 LAN(IP)静态 IP地址。此设置在:SYSTem:COMMunicate:LAN:DH

CP 命令设置禁用 DHCP 后生效。 此设置不会因关机或执行*RST 复

位命令而改变。 

命令 :SYSTem:COMMunicate:LAN:ADDRess address 



:SYSTem:COMMunicate:LAN:ADDRess? [CURRent|STATic] 

参数 address     IP 地址。它必须是 A.B.C.D格式，最多有 15个字符。A,

 B, C, 和 D 必须是从 0到 225之间的数字。参数类型为 SPD。 

查询响应 address <newline> 

address 返回静态局域网（IP）地址。如果设置了 CURRent参数， a

ddress 返回当前设置. 如果设置了 STATic参数， address 返回下一

次启动的保留值。响应数据类型为 SRD。 

示例 :SYST:COMM:LAN:ADDR “192.168.100.200” 

:SYST:COMM:LAN:ADDR? 

 

:SYSTem:COMMunicate:LAN:DHCP 

描述 启用或禁用动态主机配置协议（DHCP）. 此设置不会因关机或执行*

RST复位命令而改变. 

启用 DHCP后，仪器将尝试从 DHCP服务器获取 IP地址。如果 DHC

P服务器找到仪器，它将为仪器分配动态 IP地址、子网掩码和默认网

关。当 DHCP 被禁用或不可用时，仪器将在开机期间使用静态 IP 地

址、子网掩码和默认网关。 

如果 DHCP服务器没有分配 DHCP LAN地址，则将在大约 2分钟的

超时后使用静态 IP地址。 

命令 :SYSTem:COMMunicate:LAN:DHCP mode  

:SYSTem:COMMunicate:LAN:DHCP? 

参数 mode  DHCP关闭或打开。 0|OFF|1|ON. 参数类型为 boolean. 

查询响应 mode <newline> 

mode 返回 0或 1，表示 DHCP已关闭或开启。响应数据类型为 NR

1. 

示例 :SYST:COMM:LAN:DHCP 0 

:SYST:COMM:LAN:DHCP? 

 

:SYSTem:COMMunicate:LAN:DNS 

描述 设置 DNS服务器的 IP地址。此设置不会因关机或执行*RST复位命令

而改变. 



命令 :SYSTem:COMMunicate:LAN:DNS[j] address 
:SYSTem:COMMunicate:LAN:DNS[j]? [CURRent|STATic] 

参数 Address DNS服务器的 IP地址。必须是 A.B.C.D格式，最多有 15个

字符。A, B, C, 和 D 必须是从 0到 225之间的数字。 参数类型为 S

PD. 

查询响应 address <newline> 

address 返回 DNS服务器的 IP地址。如果设置了 CURRent参数， a

ddress 返回当前设置. 如果设置了 STATic 参数，address 返回下一

次启动的保留值。响应数据类型为 SRD. 

示例 :SYST:COMM:LAN:DNS “192.168.0.254” 

:SYST:COMM:LAN:DNS2? 

 

:SYSTem:COMMunicate:LAN:<GATE|GATeway> 

描述 设置默认网关的 IP地址。 此设置在:SYSTem:COMMunicate:LAN:DH

CP 命令设置禁用 DHCP 后生效.  此设置不会因关机或执行*RST 复

位命令而改变. 其中<GATE|GATeway>, 指定 GATE或 GATeway。 

命令 :SYSTem:COMMunicate:LAN:<GATE|GATeway> address  

:SYSTem:COMMunicate:LAN:<GATE|GATeway>? [CURRent|STATic] 

参数 address  默认网关的 IP地址。必须是 A.B.C.D格式，最多有 15个字

符。A, B, C, 和 D 必须是从 0到 225之间的数字。 参数类型为 SP

D. 

查询响应 address <newline> 

address 返回默认网关的 IP地址。如果设置了 CURRent参数， add

ress 返回当前设置. 如果设置了 STATic参数，address 返回下一次启

动的保留值。 响应数据类型为 SRD. 

示例 :SYST:COMM:LAN:GATE “192.168.100.1” 

:SYST:COMM:LAN:GATE? 

 

:SYSTem:COMMunicate:LAN:<HNAMe|HOSTname> 

描述 设置仪器的主机名。此设置不会因关机或执行*RST复位命令而改变. 

命令 :SYSTem:COMMunicate:LAN:<HNAMe|HOSTname> hostname 

:SYSTem:COMMunicate:LAN:<HNAMe|HOSTname>? [CURRent|STA



Tic] 

参数 hostname  主机名。最多达 15个字符。 参数类型为 SPD. 

查询响应 hostname <newline> 

hostname 返回该仪器的主机名。 如果设置了 CURRent参数， hos

tname 返回当前设置. 如果设置了 STATic 参数，hostname 返回下

一次启动的保留值。 响应数据类型为 SRD. 

示例 :SYST:COMM:LAN:HNAM “S-SMM3312X-00001” 

:SYST:COMM:LAN:HOST? 

 

:SYSTem:COMMunicate:LAN:MAC? 

描述 返回仪器的MAC地址。 

命令 :SYSTem:COMMunicate:LAN:MAC? 

参数 无 

查询响应 mac_address <newline> 

mac_address 返回该仪器的MAC地址。 响应数据类型为 SRD. 

示例 :SYST:COMM:LAN:MAC? 

 

:SYSTem:COMMunicate:LAN:SMASk 

描述 设置静态子网掩码。此设置在:SYSTem:COMMunicate:LAN:DHCP 命

令设置禁用 DHCP 后生效.  此设置不会因关机或执行*RST 复位命令

而改变. 

命令 :SYSTem:COMMunicate:LAN:SMASk subnet_mask 

:SYSTem:COMMunicate:LAN:SMASk? [CURRent|STATic] 

参数 subnet_mask  子网掩码。 必须是 A.B.C.D格式，最多有 15个字

符。A, B, C, 和 D 必须是从 0到 225之间的数字。 参数类型为 SP

D. 

查询响应 subnet_mask <newline> 

subnet_mask 返回子网掩码。 如果设置了 CURRent参数， subnet_

mask 返回当前设置. 如果设置了 STATic 参数， subnet_mask 返回

下一次启动的保留值。 响应数据类型为 SRD. 



示例 :SYST:COMM:LAN:SMAS “255.255.255.0” 

:SYST:COMM:LAN:SMAS? 

 

:SYSTem:DATA:QUANtity? 

描述 返回数据缓冲区中指定通道的数据数。 

命令 :SYSTem:DATA:QUANtity? [chanlist] 

参数 chanlist          Channels. 参数类型为 channel list.  

(@1)|(@2)|(@1,2)|(@1:2)|(@2,1)|(@2:1).  

(@1) 仅选择通道 1。 (@2) 仅选择通道 2。 (@1,2), (@1:2), (@2,1),

 and (@2:1) 同时选择通道 1 和通道 2。 

如果未指定此参数， chanlist = (@1). 

查询响应 response <newline> 

response返回数据的数量。响应数据类型为 NR1。如果频道列表同时

选择了频道 1和 2，则响应将按顺序返回频道 1数据的数量和频道 2

数据的数量。它们之间用逗号隔开。 

示例 :SYST:DATA:QUAN? (@2) 

 

:SYSTem:DATE 

描述 设置内部时钟的日期。此设置不会因关机或执行*RST 复位命令而改

变. 

命令 :SYSTem:DATE  year, month, day  

:SYSTem:DATE? 

参数 year         年，4位整数。 参数类型为 NR1.  

month         月，从 1到 12的整数。 参数类型为 NR1.  

day         日，从 1到 31的整数。 参数类型为 NR1. 

查询响应 response <newline>  

response 返回年、月、日。每个值都用一个逗号分隔。 

响应数据类型为 NR1. 

示例 :SYST:DATE 2025,1,1 

 



:SYSTem:ERRor:ALL? 

描述 读取并返回错误/事件队列中的所有项，并清除该队列。 

命令 :SYSTem:ERRor:ALL? 

参数 无 

查询响应 response <newline> 

response返回格式为 code，message的消息，表示错误/事件代码和

消息。多个响应按 FIFO（先进先出）顺序列出，用逗号分隔。代码的

数据类型为 NR1，消息为 SRD。 

如果该队列为空，返回值为 +0,“No error”。 

示例 :SYST:ERR:ALL? 

 

:SYSTem:ERRor:CODE:ALL? 

描述 读取错误/事件队列中的所有项，返回所有代码，并清除该队列。 

命令 :SYSTem:ERRor:CODE:ALL? 

参数 无 

查询响应 code <newline> 

code 返回错误/事件代码。多个响应以 FIFO（先入先出）的顺序列出，

用逗号分隔。响应数据类型为 NR1. 

如果该队列为空 , 返回值为+0。 

示例 :SYST:ERR:CODE:ALL? 

 

:SYSTem:ERRor:CODE[:NEXT]? 

描述 读取并删除错误/事件队列中的顶部项，并返回顶部代码。 

命令 :SYSTem:ERRor:CODE[:NEXT]? 

参数 无 

查询响应 code <newline>  



code 返回错误/事件代码。响应数据类型为 NR1. 

如果该队列为空 , 返回值为+0。 

示例 :SYST:ERR:CODE? 

 

:SYSTem:ERRor:COUNt? 

描述 返回错误/事件队列中的项目数。 

命令 :SYSTem:ERRor:COUNt? 

参数 无 

查询响应 response <newline> 

response 返回项目数。响应数据类型为 NR1。 

如果队列为空，则响应为+0。 

示例 :SYST:ERR:COUN? 

 

:SYSTem:ERRor[:NEXT]? 

描述 读取并删除错误/事件队列中的顶部项，并返回顶部代码和消息。 

命令 :SYSTem:ERRor[:NEXT]? 

参数 无 

查询响应 response <newline> 

response返回格式为 code，message的消息，表示错误/事件代码和

消息。多个响应按 FIFO（先进先出）顺序列出，用逗号分隔。代码的

数据类型为 NR1，消息为 SRD。 

如果该队列为空，响应为 +0,“No error”。 

示例 :SYST:ERR? 

 

:SYSTem:FAN:MODE 

描述 设置风扇控制模式。此设置不会因关机或执行*RST复位命令而改变. 



命令 :SYSTem:FAN:MODE mode  

:SYSTem:FAN:MODE? 

参数 mode  风扇控制模式，NORMal|RACK. 参数类型为 CPD.  

mode = NORM 正常模式。  

mode = RACK 机柜模式。 

查询响应 mode <newline>  

mode 返回当前设置, NORM or RACK. 响应数据类型为 CRD. 

示例 :SYST:FAN:MODE RACK 

:SYST:FAN:MODE? 

 

:SYSTem:GROup[:DEFine] 

描述 定义通道组。此设置不会因关机或执行*RST复位命令而改变. 

通道分组用于自动控制通道输出时机以便在其他通道执行测量的时

候保持输出。分组的通道按通道号的顺序开始源输出，然后同时开始

测量，并保持输出，直到测量完成。 

如果分组被释放了，则不管其他通道的状况如何，这些通道都可以独

立工作。 

通道分组的条件: 

• 触发源必须相同. 

• 如果将触发源设置为 TIMER，则源输出触发（瞬态动作）的触发

周期必须相同。这不适用于 trigger count触发计数设置为 1的情况。 

命令 :SYSTem:GROup[:DEFine] grouplist  

:SYSTem:GROup[:DEFine]? 

参数 grouplist             通道组设置。 参数类型为 channel list.  

grouplist = (@1,2) 将通道 1和通道 2组成分组; 

grouplist = (@1),(@2) 释放分组。 

查询响应 grouplist <newline> 

grouplist 返回通道组设置。 响应数据类型为 channel list. 

示例 :SYST:GRO (@1,2) 

:SYST:GRO:DEF? 

 



:SYSTem:GROup:RESet 

描述 释放由:SYSTem:GROup[:DEFine]命令定义的通道组。 

命令 :SYSTem:GROup:RESet 

参数 无 

查询响应 无 

示例 :SYST:GRO:RES 

 

:SYSTem:INTerlock:TRIPped? 

描述 查询联锁电路闭合或打开状态. 

命令 :SYSTem:INTerlock:TRIPped? 

参数 无 

查询响应 mode <newline> 

mode 返回 0（闭合）或 1（开路），分别表示联锁电路处于闭合或开

路。 响应数据类型为 NR1. 

示例 :SYST:INT:TRIP? 

 

:SYSTem:LANGuage 

描述 选择 SMM3000X控制命令集。此命令设置不会因电源关闭或*RST命

令而改变。 

命令 :SYSTem:LANGuage mode  

:SYSTem:LANGuage? 

参数 mode     SMM3000X控制命令集。 DEFault”| 2400”。参数数据

类型为 SPD。 

mode= DEF”选择支持所有 SMM3000X功能的默认命令集。 

mode= 2400”选择为现有程序设计的常规命令集，这些程序是您为

控制现有仪器而创建的，例如 Keithley 2400 标准系列。设置此模式

后，SMM3000X 不支持本手册中描述的 SCPI 命令，而仅支持  SM



M3000X支持的常规命令”中列出的 SCPI指令。 

查询响应 mode<newline>  

mode返回当前设置, DEF 或 2400. 响应数据类型为 SRD. 

示例 :SYST:LANG “2400” 

:SYST:LANG? 

 

:SYSTem:LFRequency 

描述 选择电源频率。此设置不会因关机或执行*RST复位命令而改变. 

命令 :SYSTem:LFRequency frequency  

:SYSTem:LFRequency? 

参数 frequency 电源线路频率。50 (50 Hz, default)|60 (60 Hz). 参数类

型为 NR1. 

查询响应 frequency <newline>  

frequency 返回当前设置值, 50 或 60. 响应数据类型为 NR1. 

示例 :SYST:LFR 60 

:SYST:LFR? 

 

:SYSTem:PON 

描述 指定上电启动状态。 

通电状态可以从出厂默认重置条件（RST）和用户条件 RCL0、RCL1、

RCL2、RCL3和 RCL4中选择，这些条件可以分别由*SAV 0、*SAV 1、

*SAV 2、*SAV 3和*SAV 4命令定义。 

命令 :SYSTtem:PON memory 

参数 memory   启动状态，RST(default)|RCL0|RCL1|RCL2|RCL3|RCL4；参

数类型为 CPD。 

查询响应 无 

示例 :SYST:PON RCL0 

 



:SYSTem:PRESet 

描述 复位仪器设置。 

命令 :SYSTem:PRESet 

参数 无 

查询响应 无 

示例 :SYST:PRESet 

 

:SYSTem:TIME 

描述 设置内部时钟的时间。此设置不会因关机或执行*RST 复位命令而改

变. 

命令 :SYSTem:TIME hour, minute, second  

:SYSTem:TIME? 

参数 hour  时. 从 0到 23的整数。参数类型为 NR1.  

minute  分. 从 0到 59的整数。 参数类型为 NR1.  

second  秒. 从 0到 59的整数。 参数类型为 NR1. 

查询响应 response <newline>  

response 返回 hour, minute, second. 每个值都用一个逗号分隔。 

响应数据类型为 NR1. 

示例 :SYST:TIME 23,59,59 

:SYST:TIME? 

:SYSTem:TIME:TIMer:COUNt? 

描述 返回计时器的当前计数值. 

命令 :SYSTem:TIME:TIMer:COUNt? 

参数 无 

查询响应 response <newline> 

response 返回当前的计时器计数值。 响应数据类型为 NR3。 

示例 :SYST:TIME:TIM:COUN? 



 

:SYSTem:TIME:TIMer:COUNt:RESet:AUTO 

描述 启用或禁用定时器的自动复位功能。如果此功能启用，则当启动操作

发生时定时器计数。 

命令 :SYSTem:TIME:TIMer:COUNt:RESet:AUTO mode  
:SYSTem:TIME:TIMer:COUNt:RESet:AUTO? 

参数 mode         自动复位功能的开启或关闭。0|OFF|1|ON (default).

 参数类型为 boolean. 

mode = 1或 ON 启用自动复位功能。 

mode = 0或 OFF 禁用自动复位功能。 

查询响应 mode <newline> 

mode 返回 0 或 1, 分别表示自动复位功能为关闭或开启。响应数据

类型为 NR1. 

示例 :SYST:TIME:TIM:COUN:RES:AUTO 0 

:SYST:TIME:TIM:COUN:RES:AUTO? 

 

:SYSTem:TIME:TIMer:COUNt:RESet[:IMMediate] 

描述 立即重置计时器计数。 

命令 :SYSTem:TIME:TIMer:COUNt:RESet[:IMMediate] 

参数 无 

查询响应 无 

示例 :SYST:TIME:TIM:COUN:RES 

 

:SYSTem:VERSion? 

描述 返回 SCPI标准的版本。此设置不会因关机或执行*RST复位命令而改

变. 

命令 :SYSTem:VERSion? 



参数 response <newline> 

response 返回 SCPI标准的版本。 比如： 1999.0。响应数据类型为

 NR2. 

查询响应 无 

示例 :SYST:VERS? 

 

TRACe Subsystem 

:TRACe:CLEar 

描述 清除指定通道的跟踪缓冲区。当通过:TRACe:FEED:CONTrol命令将跟

踪缓冲区控制模式设置为 NEV时，此命令有效。 

命令 :TRACe[c]:CLEar 

参数 无 

查询响应 无 

示例 :TRAC:CLE 

 

:TRACe:DATA? 

描述 返回跟踪缓冲区中的数据。放置在缓冲区中的数据由:TRACe: FEED命

令指定。 

命令 :TRACe[c]:DATA? [offset[, size]] 

参数 offset 表示所接收到的数据的开始索引。 n|CURRent|STARt (d

efault)。参数类型为 NR1 或 CPD。 

offset = n 从第 n+1 个数据开始，n 是整数，

0 到最大值（取决于缓冲区状态）。 

offset = CURR指定当前的数据的位置。 

offset = STAR 指定跟踪缓冲区的顶部。 等同于 offset 

= 0。 

size 要接收的数据数量。 1到最大值（取决于缓冲区状态）。



 参数类型为 NR1。如果未指定此参数，此时将返回从 o

ffset 开始的所有数据 

查询响应 data <newline> 

响应数据类型为 NR3。 参见 “数据输出格式”。 

示例 :TRAC:DATA? 0,10 

 

:TRACe:FEED 

描述 指定放置在跟踪缓冲区中的数据。当通过:TRACe:FEED:CONTrol命令

将跟踪缓冲区控制模式设置为 NEV时，此命令有效。 

命令 :TRACe[c]:FEED type  

:TRACe[c]:FEED? 

参数 type  数据类型。 MATH|LIMit|SENSe (default)。 参数类

型为 CPD。 

type = SENS 指定测量结果数据，其中包含由:FORMat:ELEMents:SE

NSe命令指定的所有电压测量数据、电流测量数据、电阻测量数据、

时间数据、状态数据或源输出设置数据。 

type = LIM 指定极限测试数据。该数据包含由:FORMat:ELEMents:C

ALCulate命令指定的极限测试数据、时间数据或状态数据。对于极限

测试数据，参见:CACLulate: DATA？。 

type = MATH 指定计算结果数据。数据包含:FORMat:ELEMents:CAL

Culate  

所指定的计算结果、时间数据或状态数据。参见:CACLulate:MATH:D

ATA？以获取更多信息。 

 

查询响应 type <newline> 

type 返回数据类型的当前设置, MATH, LIM, 或 SENS。 响应数据类

型为 CRD。 

示例 :TRAC:FEED MATH 

:TRAC:FEED? 

 



:TRACe:FEED:CONTrol 

描述 选择跟踪缓冲区控制模式。 

命令 :TRACe[c]:FEED:CONTrol mode  
:TRACe[c]:FEED:CONTrol? 

参数 mode      跟踪缓冲区控制模式. NEXT|NEVer (default)。参数类

型为 CPD。 

mode = NEV 禁用对跟踪缓冲区的写入操作。 命

令 :TRACe:CLEar, :TRACe:FEED, 和:TRACe:POINts 可

用。 

mode = NEXT 启用写入操作，直到缓冲区已满。

缓冲区满后自动更改模式为 NEV。不会报错。 

查询响应 mode <newline> 

mode 返回当前设置的控制模式，NEXT或 NEV。响应数据类型为 C

RD。 

示例 :TRAC:FEED:CONT NEXT 

:TRAC2:FEED:CONT? 

 

:TRACe:FREE? 

描述 返回跟踪缓冲区的可用大小（available）和总大小（total）。 

命令 :TRACe[c]:FREE? 

参数 无 

查询响应 response <newline> 

response返回 available，total。每个值都用一个逗号分隔。 响应数

据类型为 NR1。 

示例 :TRAC2:FREE? 

 

:TRACe:POINts 

描述 设置跟踪缓冲区的大小。当通过:TRACe:FEED:CONTrol命令将跟踪缓

冲区控制模式设置为 NEV时，此命令将有效。 



命令 :TRACe[c]:POINts points 

:TRACe[c]:POINts? [points] 

参数 points  大小。 value (1 to 100000)|MINimum|MAXimum

|DEFault (默认为 100000). 参数类型为 NR1. 查

询不支持 points = value。 

查询响应 points <newline> 

points 返回缓冲区大小的当前设置. 如果指定了一个参数，则点将返

回分配给 DEF、MIN或MAX的值。 响应数据类型为 NR1。 

示例 :TRAC:POIN 10000 

:TRAC2:POIN? 

 

:TRACe:POINts:ACTual? 

描述 返回跟踪缓冲区中的数据数。 

命令 :TRACe[c]:POINts:ACTual? 

参数 无 

查询响应 points <newline>  

points 返回跟踪缓冲区中的数据数。响应数据类型为 NR1。 

示例 :TRAC2:POIN:ACT? 

 

:TRACe:STATistic:DATA? 

描述 返回对存储在跟踪缓冲区中的数据的统计操作的结果。在执行此命令

之前，必须由:TRACe:STATistic:FORMat命令来指定统计操作。 

如果跟踪缓冲区正在存储多种数据类型的原始测量数据，则对所有测

量数据执行统计操作。 

对 TIME和 STATus数据没有统计操作。 

命令 :TRACe[c]:STATistic:DATA? 

 

参数 response <newline> 

response 返回统计操作的结果. 响应数据类型为 NR3。  

参见  数据输出格式”。 



查询响应 无 

示例 :TRAC:STAT:DATA? 

 

:TRACe:STATistic:FORMat 

描述 选择通过:TRACe:STATistic:DATA?命令执行的统计操作。 

命令 :TRACe[c]:STATistic:FORMat operation  
:TRACe[c]:STATistic:FORMat? 

参数 operation  统计操作. MINimum|MAXimum|SDEViation| PKPK

|MEAN (default). 参数类型为 CPD. 

operation = MEAN 设置获取平均值的操作.  

operation = SDEV 设置获取标准偏差的操作.  

operation = PKPK 设置获取峰值到峰值的操作.  

operation = MIN 设置获取最小值的操作.  

operation = MAX 设置获取最大值的操作. 

查询响应 operation <newline> 

operation 返回当前设置的统计操作, MEAN, SDEV, PKPK, MIN, 或

 MAX. 响应数据类型为 CRD. 

示例 :TRAC:STAT:FORM PKPK 

:TRAC2:STAT:FORM? 

 

:TRACe:TSTamp:FORMat 

描述 选择用于在跟踪缓冲区中读取时间戳数据的规则.。 

命令 :TRACe[c]:TSTamp:FORMat rule  
:TRACe[c]:TSTamp:FORMat? 

参数 rule 用于读取时间戳数据的规则. DELTa|ABSolute (default). 参数类

型为 CPD. 

rule = ABS 将返回的数据设置为第一个时间戳数据的增量值.  

rule = DELT 将返回的数据设置为先前时间戳数据的增量值. 

查询响应 rule <newline> 

rule 返回当前设置的规则，DELT或 ABS。 响应数据类型为 CRD. 



示例 :TRAC:TST:FORM DELT 
:TRAC2:TST:FORM? 

 

TRIGger Subsystem 

:ABORt<:ACQuire|:TRANsient|[:ALL]> 

描述 中止针对指定通道的指定设备操作，触发状态变为空闲。 

命令 :ABORt<:ACQuire|:TRANsient|[:ALL]> [chanlist] 

:ACQuire 指定测量； 

:TRANsient 指定源输出； 

:ALL 指定测量和源输出； 

参数 chanlist  通道。 参数类型为 channel list。 

(@1)|(@2)|(@1,2)|(@1:2)|(@2,1)|(@2:1)  

(@1) 仅选择通道 1。  

(@2) 仅选择通道 2。  

(@1,2), (@1:2), (@2,1), and (@2:1) 同时选择通道 1 和通道 2。 

如果未指定此参数， chanlist = (@1) 。 

查询响应 无 

示例 :ABOR:ACQ (@2) 

 

:ARM<:ACQuire|:TRANsient|[:ALL]>[:IMMediate] 

描述 向指定通道的指定设备动作发送一个 arm立即触发信号，当启动了指

定的设备动作时， arm 触发信号将导致从 arm 层到 trigger 层的变

化。 

命令 :ARM<:ACQuire|:TRANsient|[:ALL]>[:IMMediate] [chanlist] 

:ACQuire 指定测量； 

:TRANsient指定源输出； 

:ALL 指定测量和源输出； 

参数 chanlist            通道. 参数类型为 channel list.  



(@1)|(@2)|(@1,2)|(@1:2)|(@2,1)|(@2:1).  

(@1) 仅选择通道 1。 (@2) 仅选择通道 2。 (@1,2), (@1:2), (@2,1),

 and (@2:1) 同时选择通道 1和通道 2。 

查询响应 无 

示例 :ARM:ACQ (@2) 

 

:ARM<:ACQuire|:TRANsient|[:ALL]>[:LAYer]:BYPass 

描述 启用或禁用 ARM层中的事件检测器的旁路。 

命令 :ARM[c]<:ACQuire|:TRANsient|[:ALL]>[:LAYer]:BYPass bypass  

:ARM[c]<:ACQuire|:TRANsient>[:LAYer]:BYPass? 

:ACQuire 指定测量； 

:TRANsient指定源输出； 

:ALL 指定测量和源输出； 

参数 bypass  旁路设置. ONCE|OFF (default). 参数类型为 CPD. 

bypass = OFF 禁用旁路.  

bypass = ONCE 启用旁路，但仅为第一个循环。 

查询响应 response <newline> 

response返回旁路、OFF或 ONCE的当前设置。响应数据类型为 CR

D。 

示例 :ARM:BYP ONCE 

:ARM2:TRAN:BYP? 

 

:ARM<:ACQuire|:TRANsient|[:ALL]>[:LAYer]:COUNt 

描述 设置所指定的设备操作的 ARM层计数. 

命令 :ARM[c]<:ACQuire|:TRANsient|[:ALL]>[:LAYer]:COUNt arm_count 
:ARM[c]<:ACQuire|:TRANsient>[:LAYer]:COUNt? [arm_count] 
:ARM[c][:ALL][:LAYer]:COUNt? arm_count 

:ACQuire 指定测量； 

:TRANsient指定源输出； 

:ALL 指定测量和源输出； 



参数 arm_count  Arm 数量. value (1 到 100000 或 2147483647)|

INFinity|MINimum|MAXimum|DEFault (默认为 1). 

参数类型为 NRf+. value=2147483647 表示无穷.

 查询不支持 arm_count = value 和 INFinity. 

        Arm count  触发器计数必须小于 100001。 

查询响应 response <newline> 

response 返回当前设置的 ARM计数。如果指定了一个参数，响应将

返回分配给 DEF、MIN、MAX或 INF的值。响应数据类型为 NR1。如

果 ARM计数设置为无穷大，则响应返回 2147483647. 

示例 :ARM:COUN 10 

:ARM2:TRAN:COUN? 

 

:ARM<:ACQuire|:TRANsient|[:ALL]>[:LAYer]:DELay 

描述 设置指定设备操作的 ARM层延迟. 

命令 :ARM[c]<:ACQuire|:TRANsient|[:ALL]>[:LAYer]:DELay delay 

:ARM[c]<:ACQuire|:TRANsient>[:LAYer]:DELay? [delay] 

:ARM[c][:ALL][:LAYer]:DELay? delay 

:ACQuire 指定测量； 

:TRANsient指定源输出； 

:ALL 指定测量和源输出； 

参数 delay  Arm延迟，以秒为单位。 value (0 到 １00000)| 

    MINimum|MAXimum|DEFault (0). 参数类型为 NRf+查询

   不支持 delay = value. 

查询响应 response <newline> 

response 返回当前设置的 ARM延迟。如果指定了一个参数，则响应

返回分配给 DEF、MIN或MAX的值。响应数据类型为 NR3. 

示例 :ARM:DEL 0.1 

:ARM2:TRAN:DEL? 

 



:ARM<:ACQuire|:TRANsient|[:ALL]>[:LAYer]:SOURce:LAN 

描述 指定的一个或多个 LXI触发用作指定设备操作的 ARM层触发源. 

命令 :ARM[c]<:ACQuire|:TRANsient|[:ALL]>[:LAYer]:SOURce:LAN lan_id{,la

n_id}  

:ARM[c]<:ACQuire|:TRANsient>[:LAYer]:SOURce:LAN? 

:ACQuire 指定测量； 

:TRANsient指定源输出； 

:ALL 指定测量和源输出； 

参数 lan_id  LXI 触发的 LAN ID. LAN0|LAN1|LAN2|LAN3|LAN4| LAN5|L

AN6|LAN7. 全部选择为默认值. 参数类型为 CPD. 

查询响应 response <newline> 

response 返回当前的设置，LAN0到 LAN7。响应数据类型为 CRD。

多个响应用一个逗号分隔. 

示例 :ARM:SOUR:LAN LAN7 

:ARM2:TRAN:SOUR:LAN? 

 

:ARM<:ACQuire|:TRANsient|[:ALL]>[:LAYer]:SOURce[:SIGNal] 

描述 为指定的设备操作选择 ARM层触发源. 

命令 :ARM[c]<:ACQuire|:TRANsient|[:ALL]>[:LAYer]:SOURce[:SIGNal] sour

ce  

:ARM[c]<:ACQuire|:TRANsient>[:LAYer]:SOURce[:SIGNal]? 

:ACQuire 指定测量； 

:TRANsient指定源输出； 

:ALL 指定测量和源输出； 

参数 source  Arm 触发源. AINT (default)|BUS|TIMer|INT1|INT2|LAN| 

EXT7|EXT8|EXT9|EXT10| EXT11|EXT12. 参数类型为 CPD. 

source = AINT，(内部自动)通过使用内部算法，自动选择最适合当前

工作模式的 ARM源.  

source = BUS，选择远程接口触发器命令，如组执行触发（GET）和

*TRG命令. 



source = TIMer，选择：ARM<：ACQuire|：TRANsient|[：ALL]>[：

LAYer]：TIMer命令设置的每个间隔内部生成的信号。 

source = INT1或 INT2，分别从内部总线 1或 2中选择一个信号. 

source = LAN，选择由：ARM<：ACQuire|：TRANsient|[：ALL]>[：

LAYer]：SOURce：LAN命令指定的 LXI触发器. 

source = EXTn，从 GPIO 引脚 n中选择一个信号，这是后面板上的

Digital I/O D-sub连接器的输入端口。n = 7到 12. 

查询响应 response <newline> 

response返回当前设置 Arm 触发，AINT、BUS、TIM、INT1、INT2、

LAN或 EXT7到 EXT12的。响应数据类型为 CRD. 

示例 :ARM:SOUR AINT 

:ARM2:TRAN:SOUR? 

 

:ARM<:ACQuire|:TRANsient|[:ALL]>[:LAYer]:TIMer 

描述 设置指定设备操作的 TIMer定时 ARM层的时间间隔. 

命令 :ARM[c]<:ACQuire|:TRANsient|[:ALL]>[:LAYer]:TIMer interval  

:ARM[c]<:ACQuire|:TRANsient>[:LAYer]:TIMer? [interval] 

:ARM[c][:ALL][:LAYer]:TIMer? interval 

:ACQuire 指定测量； 

:TRANsient指定源输出； 

:ALL 指定测量和源输出； 

参数 interval  间隔，以秒为单位。value ( 1E-5 到 1E+5 秒)|MINimum|

MAXimum| DEFault (默认值为最小值). 参数类型为 NRf+. 查询不

支持 interval = value. 

查询响应 response <newline> 

response 返回当前设置的时间间隔。如果指定了一个参数， respon

se 返回分配给 DEF、MIN 或 MAX 的值。 响应数据类型为 NR3。 

示例 :ARM:TIM 2E-4 

:ARM2:TRAN:TIM? 

 



:ARM<:ACQuire|:TRANsient|[:ALL]>[:LAYer]:TOUTput:SIGNal 

描述 选择从空闲状态进入 ARM 层时的触发输出。可以设置多个触发输出

端口.  

命令 :ARM[c]<:ACQuire|:TRANsient|[:ALL]>[:LAYer]:TOUTput:SIGNal outp
ut{,output}  

:ARM[c]<:ACQuire|:TRANsient>[:LAYer]:TOUTput:SIGNal? 

:ACQuire 指定测量； 

:TRANsient指定源输出； 

:ALL 指定测量和源输出； 

参数 output  触发输出端口. EXT1 (default)|EXT2|EXT3|EXT4|  

EXT5|EXT6|LAN|INT1|INT2. 参数类型为 CPD. 

output = INT1／INT2， 选择内部总线 1 或 2.  

output = LAN 选择一个 LAN 端口. 

output = EXTn 选择后面板上的 Digital I/O D-sub 连接器上的 GPI

O引脚， n=1 to 6. 

查询响应 response <newline>  

response 返回当前设置的触发输出，INT1, INT2, LAN 或 EXT1 

到 EXT6. 响应数据类型为 CRD. 多个响应用一个逗号隔开。 

示例 :ARM:TOUT:SIGN EXT1 

:ARM2:TRAN:TOUT:SIGN? 

 

:ARM<:ACQuire|:TRANsient|[:ALL]>[:LAYer]:TOUTput[:STATe] 

描述 启用或禁用触发状态从空闲状态切换到 ARM层时的触发输出. 

命令 :ARM[c]<:ACQuire|:TRANsient|[:ALL]>[:LAYer]:TOUTput[:STATe] mo
de :ARM[c]<:ACQuire|:TRANsient>[:LAYer]:TOUTput[:STATe]? 

:ACQuire 指定测量； 

:TRANsient指定源输出； 

:ALL 指定测量和源输出； 

参数 mode  触发器输出：打开或关闭。1|ON|0|OFF (default). 

参数类型为 boolean. 

mode = 1 或 ON 启用触发器输出。 



mode = 0 或 OFF 禁用触发器输出。 

查询响应 response <newline> 

response 返回 1或 0，分别指示触发输出已打开或关闭。响应数据类

型为 NR1. 

示例 :ARM:TOUT 1 

:ARM2:TRAN:TOUT:STAT? 

 

:IDLE<:ACQuire|:TRANsient|[:ALL]>? 

描述 检查指定通道的指定设备操作的状态，并等待触发状态变为空闲. 

命令 :IDLE[c]<:ACQuire|:TRANsient|[:ALL]>? 

:ACQuire 指定测量； 

:TRANsient指定源输出； 

:ALL 指定测量和源输出； 

参数 response <newline> 

response 如果指定的设备操作处于空闲状态，则返回 1。 响应数据

类型为 NR1. 

查询响应 无 

示例 :IDLE2:ACQ? 

 

:INITiate[:IMMediate]<:ACQuire|:TRANsient|[:ALL]> 

描述 启动指定的通道的指定的设备操作。触发状态从空闲状态更改为启动

状态. 

命令 :INITiate[:IMMediate]<:ACQuire|:TRANsient|[:ALL]> [chanlist] 

:ACQuire 指定测量； 

:TRANsient指定源输出； 

:ALL 指定测量和源输出； 

参数 chanlist                     通道. 参数类型为 channel list.  

(@1)|(@2)|(@1,2)|(@1:2)|(@2,1)|(@2:1).  

(@1) 仅选择通道 1。 (@2) 仅选择通道 2。 (@1,2), (@1:2), (@2,1),

 and (@2:1) 同时选择通道 1和通道 2。 



如果未指定此参数， chanlist = (@1). 

查询响应 无 

示例 :INIT:ACQ (@2) 

 

:TRIGger<:ACQuire|:TRANsient|[:ALL]>:BYPass 

描述 启用或禁用 trigger层中的事件检测器的旁路。 

命令 :TRIGger[c]<:ACQuire|:TRANsient|[:ALL]>:BYPass bypass :TRIGger[c]

<:ACQuire|:TRANsient>:BYPass? 

:ACQuire 指定测量； 

:TRANsient指定源输出； 

:ALL 指定测量和源输出； 

参数 bypass  旁路设置。ONCE|OFF (default). 参数类型为 CPD. 

bypass = OFF 禁用旁路。 

bypass = ONCE 启用旁路，但仅作用于第一循环。 

查询响应 response <newline> 

response 返回当前设置的旁路使能状态 OFF 或 ONCE. 响应数据类

型为 CRD. 

示例 :TRIG:BYP ONCE 

:TRIG2:TRAN:BYP? 

 

:TRIGger<:ACQuire|:TRANsient|[:ALL]>:COUNt 

描述 设置所指定的设备操作的 trigger计数。 

命令 :TRIGger[c]<:ACQuire|:TRANsient|[:ALL]>:COUNt trigger_count 
:TRIGger[c]<:ACQuire|:TRANsient>:COUNt? [trigger_count] 
:TRIGger[c][:ALL]:COUNt? trigger_count 

:ACQuire 指定测量； 

:TRANsient指定源输出； 

:ALL 指定测量和源输出； 



参数 trigger_count  触发计数。value (1到 100000或 2147483647)|IN

Finity|MINimum|MAXimum|DEFault (1). 参数类型

为 NRf+. value=2147483647表示无穷大。查询不

支持 trigger_count = value 和 INFinity. 

Arm count  Trigger count必须小于 100001。 

查询响应 response <newline> 

response 返回当前设置的 trigger 计数. 如果指定了一个参数， res

ponse 返回分配给 DEF、MIN 或 MAX 的值。 响应数据类型为 NR1. 

示例 :TRIG:COUN 10 

:TRIG2:TRAN:COUN? 

 

:TRIGger<:ACQuire|:TRANsient|[:ALL]>:DELay 

描述 设置所指定的设备操作的 trigger延迟。 

命令 :TRIGger[c]<:ACQuire|:TRANsient|[:ALL]>:DELay delay 

:TRIGger[c]<:ACQuire|:TRANsient>:DELay? [delay] 

:TRIGger[c][:ALL]:DELay? delay 

:ACQuire 指定测量； 

:TRANsient指定源输出； 

:ALL 指定测量和源输出； 

参数 delay  trigger延迟，以秒为单位。value (0到 100000)|MINimum|

 MAXimum|DEFault (0). 参数类型为 NRf+. 查询不支持 delay = v

alue. 

查询响应 response <newline> 

response 返回当前设置的 trigger延迟。如果指定了一个参数，resp

onse 返回分配给 DEF、MIN或MAX的值。 响应数据类型为 NR3。 

示例 :TRIG:DEL 0.1 

:TRIG2:TRAN:DEL? 

 

:TRIGger<:ACQuire|:TRANsient|[:ALL]>[:IMMediate] 

描述 向指定的通道的指定的设备操作发送一个即时 trigger 触发。当指定

的设备操作处于启动状态时，该触发信号将触发指定的设备操作.  



命令 :TRIGger<:ACQuire|:TRANsient|[:ALL]>[:IMMediate] [chanlist] 

:ACQuire 指定测量； 

:TRANsient指定源输出； 

:ALL 指定测量和源输出 

参数 chanlist  Channels. 参数类型为 channel list.  

(@1)|(@2)|(@1,2)|(@1:2)|(@2,1)|(@2:1). 

(@1) 仅选择通道 1。 (@2) 仅选择通道 2。 (@1,2), (@1:2), (@2,1),

 and (@2:1) 同时选择通道 1 和通道 2。 

如果未指定此参数， chanlist = (@1) . 

查询响应 无 

示例 :TRIG:ACQ (@2) 

 

:TRIGger<:ACQuire|:TRANsient|[:ALL]>:SOURce:LAN 

描述 指定的一个或多个 LXI触发用作指定设备操作的 trigger触发源. 

命令 :TRIGger[c]<:ACQuire|:TRANsient|[:ALL]>:SOURce:LAN lan_id{,lan_i

d}  

:TRIGger[c]<:ACQuire|:TRANsient>:SOURce:LAN? 

:ACQuire 指定测量； 

:TRANsient指定源输出； 

:ALL 指定测量和源输出； 

参数 lan_id  LXI 触发器的 LAN ID。 LAN0|LAN1|LAN2|LAN3|LAN4| LA

N5|LAN6|LAN7. 默认全选。 参数类型为 CPD. 

查询响应 response <newline> 

response 返回当前设置，LAN0 到 LAN7. 响应数据类型为 CRD. 多

个响应用一个逗号隔开。 

示例 :TRIG:SOUR:LAN LAN7 

:TRIG2:TRAN:SOUR:LAN? 

 



:TRIGger<:ACQuire|:TRANsient|[:ALL]>:SOURce[:SIGNal] 

描述 为指定的设备操作选择 trigger触发源。 

命令 :TRIGger[c]<:ACQuire|:TRANsient|[:ALL]>:SOURce[:SIGNal] source  

:TRIGger[c]<:ACQuire|:TRANsient>:SOURce[:SIGNal]? 

:ACQuire 指定测量； 

:TRANsient指定源输出； 

:ALL 指定测量和源输出； 

参数 source  trigger触发源。AINT (default)|BUS|TIMer|INT1|INT2|  

LAN|EXT7|EXT8|EXT9|EXT10|EXT11|EXT12. 参数类

型为 CPD. 

source = AINT，(内部自动)通过使用内部算法，自动选择最适合当前

工作模式的 ARM源.  

source = BUS，选择远程接口触发器命令，如组执行触发（GET）和

*TRG命令. 

source = TIMer，选择：TRIGger <：ACQuire|：TRANsient|[：ALL]>

[：LAYer]：TIMer命令设置的每个间隔内部生成的信号。 

source = INT1或 INT2，分别从内部总线 1或 2中选择一个信号. 

source = LAN，选择由：TRIGger <：ACQuire|：TRANsient|[：ALL]>

[：LAYer]：SOURce：LAN命令指定的 LXI触发器. 

source = EXTn，从 GPIO 引脚 n中选择一个信号，这是后面板上的

Digital I/O D-sub连接器的输入端口。n = 7到 12. 

查询响应 response <newline> 

response 返回当前设置的 trigger触发源，AINT、BUS、TIM、INT1、

INT2、LAN或 EXT7到 EXT12的。响应数据类型为 CRD. 

示例 :TRIG:SOUR EXT8 

:TRIG2:TRAN:SOUR:SIGN? 

 

:TRIGger<:ACQuire|:TRANsient|[:ALL]>:TIMer 

描述 设置指定设备操作的 TIMer定时 trigger触发源的时间间隔. 

命令 :TRIGger[c]<:ACQuire|:TRANsient|[:ALL]>:TIMer interval  

:TRIGger[c]<:ACQuire|:TRANsient>:TIMer? [interval] 



:TRIGger[c][:ALL]:TIMer? interval 

:ACQuire 指定测量； 

:TRANsient指定源输出； 

:ALL 指定测量和源输出； 

参数 interval 间隔，以秒为单位。value (1E-5 到 1E+5)|MINimum|MA

Ximum| DEFault (默认值为最小值). 参数类型为 NRf+. 

查询不支持 interval = value. 

查询响应 response <newline> 

response 返回当前设置的时间间隔. 如果指定了一个参数，则响应返回

分配给 DEF、MIN或MAX的值。 响应数据类型为 NR3. 

示例 :TRIG:TIM 2E-4 

:TRIG2:TRAN:TIM? 

 

:TRIGger<:ACQuire|:TRANsient|[:ALL]>:TOUTput:SIGNal 

描述 为 ARM 层和 Trigger 层之间的状态更改选择触发输出。可以设置多个触

发器输出端口。 

命令 :TRIGger[c]<:ACQuire|:TRANsient|[:ALL]>:TOUTput:SIGNal output{,output} 

:TRIGger[c]<:ACQuire|:TRANsient>:TOUTput:SIGNal? 

:ACQuire 指定测量； 

:TRANsient 指定源输出； 

:ALL 指定测量和源输出； 

参数 output  触发输出端口。EXT1 (default)|EXT2|EXT3|EXT4|EXT

5| EXT6|LAN|INT1|INT2. 参数类型为 CPD. 

output = INT1 or INT2 分别选择内部总线 1 或 2.  

output = LAN 选择 LAN 端口。 

output = EXTn 选择后面板上的 Digital I/O D-sub 连接器上的 GPIO

引脚， n=1 to 6. 

查询响应 response <newline>  

response 返回当前设置的触发输出，INT1, INT2, LAN 或 EXT1 到 EXT

6.响应数据类型为 CRD. 多个响应用一个逗号隔开。 

示例 :TRIG:TOUT:SIGN EXT3 
:TRIG2:TRAN:TOUT:SIGN? 

 



:TRIGger<:ACQuire|:TRANsient|[:ALL]>:TOUTput[:STATe] 

描述 启用或禁用 ARM 层和 Trigger 层之间状态更改的触发输出。 

命令 :TRIGger[c]<:ACQuire|:TRANsient|[:ALL]>:TOUTput[:STATe] mode  

:TRIGger[c]<:ACQuire|:TRANsient>:TOUTput[:STATe]? 

:ACQuire 指定测量； 

:TRANsient 指定源输出； 

:ALL 指定测量和源输出； 

参数 mode  触发器输出：打开或关闭。1|ON|0|OFF (default). 

参数类型为 boolean 布尔型。 

mode = 1 或 ON 启用触发器输出。  

mode = 0 或 OFF 禁用触发器输出。 

查询响应 response <newline> 

response 返回 1 或 0，分别指示触发输出已打开或关闭。响应数据类

型为 NR1。 

示例 :TRIG:TOUT 1 

:TRIG2:TRAN:TOUT:STAT? 

 

 

使用现有程序 

 

ＳＭＭ３0００X 支持的常规命令 

:ABORt 

:ARM[:SEQuence[1]][:LAYer[1]]:COUNt <NRf|DEFault|MINimum|MAXimum> 

:ARM[:SEQuence[1]][:LAYer[1]]:COUNt? 

:ARM[:SEQuence[1]][:LAYer[1]]:SOURce? 

:ARM[:SEQuence[1]][:LAYer[1]][:TCONfigure]:DIRection SOURce|ACCeptor 

:ARM[:SEQuence[1]][:LAYer[1]][:TCONfigure]:DIRection? 

:ARM[:SEQuence[1]][:LAYer[1]]:TIMer <NRf> 

:ARM[:SEQuence[1]][:LAYer[1]]:TIMer? 

:CALCulate[1]:DATA:LATest? 

:CALCulate[1]:DATA? 

:CALCulate[1]:MATH[:EXPRession]:CATalog? 

:CALCulate[1]:MATH[:EXPRession][:DEFine] <form> 

:CALCulate[1]:MATH[:EXPRession][:DEFine]? 



:CALCulate[1]:MATH[:EXPRession]:DELete:ALL 

:CALCulate[1]:MATH[:EXPRession]:DELete[:SELected] <SPD> 

:CALCulate[1]:MATH[:EXPRession]:NAME <SPD> 

:CALCulate[1]:MATH[:EXPRession]:NAME? 

:CALCulate[1]:MATH:UNITs <name> 

:CALCulate[1]:MATH:UNITs? 

:CALCulate[1]:STATe <Bool> 

:CALCulate[1]:STATe? 

:CALCulate2:CLIMits:BCONtrol IMMediate|END 

:CALCulate2:CLIMits:BCONtrol? 

:CALCulate2:CLIMits:CLEar:AUTO <Bool> 

:CALCulate2:CLIMits:CLEar:AUTO? 

:CALCulate2:CLIMits:CLEar[:IMMediate] 

:CALCulate2:CLIMits:FAIL:SOURce2 <NRf|NDN> 

:CALCulate2:CLIMits:FAIL:SOURce2? 

:CALCulate2:CLIMits:MODE GRADing|SORTing 

:CALCulate2:CLIMits:MODE? 

:CALCulate2:CLIMits:PASS:SOURce2 <NRf|NDN> 

:CALCulate2:CLIMits:PASS:SOURce2? 

:CALCulate2:DATA:LATest? 

:CALCulate2:DATA? 

:CALCulate2:FEED CALCulate[1]|VOLTage|CURRent|RESistance 

:CALCulate2:FEED? 

:CALCulate2:LIMit[1]:COMPliance:FAIL IN|OUT 

:CALCulate2:LIMit[1]:COMPliance:FAIL? 

:CALCulate2:LIMit[1]:COMPliance:SOURce2 <NRf|NDN> 

:CALCulate2:LIMit[1]:COMPliance:SOURce2? 

:CALCulate2:LIMit[1]:FAIL? 

:CALCulate2:LIMit[1]:STATe <Bool> 

:CALCulate2:LIMit[1]:STATe? 

:CALCulate2:LIMit[2|3|5-12]:FAIL? 

:CALCulate2:LIMit[2|3|5-12]:LOWer[:DATA] <NRf> 

:CALCulate2:LIMit[2|3|5-12]:LOWer[:DATA]? [DEFault|MINimum|MAXimum] 

:CALCulate2:LIMit[2|3|5-12]:LOWer:SOURce2 <NRf|NDN> 

:CALCulate2:LIMit[2|3|5-12]:LOWer:SOURce2? 

:CALCulate2:LIMit[2|3|5-12]:PASS:SOURce2 <NRf|NDN> 

:CALCulate2:LIMit[2|3|5-12]:PASS:SOURce2? 

:CALCulate2:LIMit[2|3|5-12]:STATe <Bool> 

:CALCulate2:LIMit[2|3|5-12]:STATe? 

:CALCulate2:LIMit[2|3|5-12]:UPPer[:DATA] <NRf|DEFault|MINimum|MAXimum> 

:CALCulate2:LIMit[2|3|5-12]:UPPer[:DATA]? [DEFault|MINimum|MAXimum] 

:CALCulate2:LIMit[2|3|5-12]:UPPer:SOURce2 <NRf|NDN> 

:CALCulate2:LIMit[2|3|5-12]:UPPer:SOURce2? 

:CALCulate2:LIMit4:SOURce2 <NRf> 



:CALCulate2:LIMit4:SOURce2? 

:CALCulate2:NULL:ACQuire 

:CALCulate2:NULL:OFFSet <NRf|DEFault|MINimum|MAXimum> 

:CALCulate2:NULL:OFFSet? [DEFault|MINimum|MAXimum] 

:CALCulate2:NULL:STATe <Bool> 

:CALCulate2:NULL:STATe? 

:CALCulate3:DATA? 

:CALCulate3:FORMat MEAN|SDEViation|MAXimum|MINimum|PKPK 

:CALCulate3:FORMat? 

:CONFigure:CURRent[:DC] 

:CONFigure:RESistance 

:CONFigure:VOLTage[:DC] 

:CONFigure? 

:DISPlay:CNDisplay 

:DISPlay:DIGits <4|5|6|7|DEFault|MINimum|MAXimum> 

:DISPlay:DIGits? [DEFault|MINimum|MAXimum] 

:DISPlay:ENABle <Bool> 

:DISPlay:ENABle? 

:DISPlay[:WINDow[1]]:TEXT:DATA <SPD> 

:DISPlay[:WINDow[1]]:TEXT:DATA? 

:DISPlay[:WINDow[1]]:TEXT:STATe <Bool> 

:DISPlay[:WINDow[1]]:TEXT:STATe? 

:DISPlay:WINDow2:TEXT:DATA <SPD> 

:DISPlay:WINDow2:TEXT:DATA? 

:DISPlay:WINDow2:TEXT:STATe <Bool> 

:DISPlay:WINDow2:TEXT:STATe? 

:FETCh? 

:FORMat:BORDer <NORMal|SWAPped> 

:FORMat:BORDer? 

:FORMat:ELEMents:CALCulate <CALC|TIME|STATus> 

:FORMat:ELEMents:CALCulate? 

:FORMat:ELEMents[:SENSe[1]] <VOLTage|CURRent|RESistance|TIME|STATus> 

:FORMat:ELEMents[:SENSe[1]]? 

:FORMat:SOURce2 <ASCii|HEXadecimal|OCTal|BINary> 

:FORMat:SOURce2? 

:FORMat:SREGister <ASCii|HEXadecimal|OCTal|BINary> 

:FORMat:SREGister? 

:FORMat[:DATA] <ASCii|REAL|SREal>[,NRf] 

:FORMat[:DATA]? 

:INITiate[:IMMediate] 

:MEASure:CURRent[:DC]? 

:MEASure:RESistance? 

:MEASure:VOLTage[:DC]? 

:MEASure? 



:OUTPut[1]:INTerlock:TRIPped? 

:OUTPut[1]:SMODe <HIMPedance|NORMal|ZERO|GURAd> 

:OUTPut[1]:SMODe? 

:OUTPut[1][:STATe] <Bool> 

:OUTPut[1][:STATe]? 

:READ? 

[:SENSe[1]]:CURRent[:DC]:NPLCycles <NRf|DEFault|MINimum|MAXimum> 

[:SENSe[1]]:CURRent[:DC]:NPLCycles? [DEFault|MINimum|MAXimum] 

[:SENSe[1]]:CURRent[:DC]:PROTection[:LEVel] <NRf|DEFault|MINimum|MAXimum> 

[:SENSe[1]]:CURRent[:DC]:PROTection[:LEVel]? DEFault|MINimum|MAXimum 

[:SENSe[1]]:CURRent[:DC]:PROTection:TRIPped? 

[:SENSe[1]]:CURRent[:DC]:RANGe:AUTO <Bool> 

[:SENSe[1]]:CURRent[:DC]:RANGe:AUTO? 

[:SENSe[1]]:CURRent[:DC]:RANGe:AUTO:LLIMit <NRf> 

[:SENSe[1]]:CURRent[:DC]:RANGe:AUTO:LLIMit? 

[:SENSe[1]]:CURRent[:DC]:RANGe:AUTO:ULIMit? 

[:SENSe[1]]:CURRent[:DC]:RANGe[:UPPer] <NRf|DEFault|MINimum|MAXimum|UP|DOWN> 

[:SENSe[1]]:CURRent[:DC]:RANGe[:UPPer]? [DEFault|MINimum|MAXimum] 

[:SENSe[1]]:DATA[:LATest]? 

[:SENSe[1]]:FUNCtion:CONCurrent <Bool> 

[:SENSe[1]]:FUNCtion:CONCurrent? 

[:SENSe[1]]:FUNCtion:OFF <CURRent[:DC]|VOLTage[:DC]|RESistance>,.. 

[:SENSe[1]]:FUNCtion:OFF:ALL 

[:SENSe[1]]:FUNCtion:OFF:COUNt? 

[:SENSe[1]]:FUNCtion:OFF? 

[:SENSe[1]]:FUNCtion[:ON] <CURRent[:DC]|VOLTage[:DC]|RESistance>,.. 

[:SENSe[1]]:FUNCtion[:ON]:ALL 

[:SENSe[1]]:FUNCtion[:ON]:COUNt? 

[:SENSe[1]]:FUNCtion[:ON]? 

[:SENSe[1]]:FUNCtion:STATe? <“CURRent[:DC]”|“VOLTage[:DC]”|“RESistance”> 

[:SENSe[1]]:RESistance:MODE <MANual|AUTO> 

[:SENSe[1]]:RESistance:MODE? 

[:SENSe[1]]:RESistance:NPLCycles <NRf|DEFault|MINimum|MAXimum> 

[:SENSe[1]]:RESistance:NPLCycles? [DEFault|MINimum|MAXimum] 

[:SENSe[1]]:RESistance:OCOMpensated <Bool> 

[:SENSe[1]]:RESistance:OCOMpensated? 

[:SENSe[1]]:RESistance:RANGe:AUTO <Bool> 

[:SENSe[1]]:RESistance:RANGe:AUTO? 

[:SENSe[1]]:RESistance:RANGe:AUTO:LLIMit <NRf> 

[:SENSe[1]]:RESistance:RANGe:AUTO:LLIMit? 

[:SENSe[1]]:RESistance:RANGe:AUTO:ULIMit <NRf> 

[:SENSe[1]]:RESistance:RANGe:AUTO:ULIMit? 

[:SENSe[1]]:RESistance:RANGe[:UPPer] <NRf|DEFault|MINimum|MAXimum|UP|DOWN> 

[:SENSe[1]]:RESistance:RANGe[:UPPer]? [DEFault|MINimum|MAXimum] 



[:SENSe[1]]:VOLTage[:DC]:NPLCycles <NRf|DEFault|MINimum|MAXimum> 

[:SENSe[1]]:VOLTage[:DC]:NPLCycles? [DEFault|MINimum|MAXimum] 

[:SENSe[1]]:VOLTage[:DC]:PROTection[:LEVel] <NRf|DEFault|MINimum|MAXimum> 

[:SENSe[1]]:VOLTage[:DC]:PROTection[:LEVel]? <DEFault|MINimum|MAXimum> 

[:SENSe[1]]:VOLTage[:DC]:PROTection:TRIPped? 

[:SENSe[1]]:VOLTage[:DC]:RANGe:AUTO <Bool> 

[:SENSe[1]]:VOLTage[:DC]:RANGe:AUTO? 

[:SENSe[1]]:VOLTage[:DC]:RANGe:AUTO:LLIMit <NRf> 

[:SENSe[1]]:VOLTage[:DC]:RANGe:AUTO:LLIMit? 

[:SENSe[1]]:VOLTage[:DC]:RANGe:AUTO:ULIMit? 

[:SENSe[1]]:VOLTage[:DC]:RANGe[:UPPer] <NRf|DEFault|MINimum|MAXimum|UP|DOWN> 

[:SENSe[1]]:VOLTage[:DC]:RANGe[:UPPer]? [DEFault|MINimum|MAXimum] 

:SOURce[1]:CLEar:AUTO <Bool> 

:SOURce[1]:CLEar:AUTO? 

:SOURce[1]:CLEar[:IMMediate] 

:SOURce[1]:CURRent:CENTer <NRf|DEFault|MINimum|MAXimum> 

:SOURce[1]:CURRent:CENTer? [DEFault|MINimum|MAXimum] 

:SOURce[1]:CURRent[:LEVel][:IMMediate][:AMPLitude] <NRf|DEFault|MINimum|MAXimum> 

:SOURce[1]:CURRent[:LEVel][:IMMediate][:AMPLitude]? [DEFault|MINimum|MAXimum] 

:SOURce[1]:CURRent[:LEVel]:TRIGgered[:AMPLitude] <NRf|DEFault|MINimum|MAXimum> 

:SOURce[1]:CURRent[:LEVel]:TRIGgered[:AMPLitude]? [DEFault|MINimum|MAXimum] 

:SOURce[1]:CURRent:MODE <FIXed|LIST|SWEep> 

:SOURce[1]:CURRent:MODE? 

:SOURce[1]:CURRent:RANGe <NRf|DEFault|MINimum|MAXimum|UP|DOWN> 

:SOURce[1]:CURRent:RANGe? [DEFault|MINimum|MAXimum] 

:SOURce[1]:CURRent:RANGe:AUTO <Bool> 

:SOURce[1]:CURRent:RANGe:AUTO? 

:SOURce[1]:CURRent:SPAN <NRf|DEFault|MINimum|MAXimum> 

:SOURce[1]:CURRent:SPAN? [DEFault|MINimum|MAXimum] 

:SOURce[1]:CURRent:STARt <NRf|DEFault|MINimum|MAXimum> 

:SOURce[1]:CURRent:STARt? [DEFault|MINimum|MAXimum] 

:SOURce[1]:CURRent:STEP <NRf|DEFault|MINimum|MAXimum> 

:SOURce[1]:CURRent:STEP? [DEFault|MINimum|MAXimum] 

:SOURce[1]:CURRent:STOP <NRf|DEFault|MINimum|MAXimum> 

:SOURce[1]:CURRent:STOP? [DEFault|MINimum|MAXimum] 

:SOURce[1]:DELay <NRf|MINimum|MAXimum|DEFault> 

:SOURce[1]:DELay? [MINimum|MAXimum|DEFault] 

:SOURce[1]:DELay:AUTO <Bool> 

:SOURce[1]:DELay:AUTO? 

:SOURce[1]:FUNCtion[:MODE]? 

:SOURce[1]:LIST:CURRent <NRf>{,<NRf>}.. 

:SOURce[1]:LIST:CURRent? 

:SOURce[1]:LIST:CURRent:APPend <NRf>{,<NRf>}.. 

:SOURce[1]:LIST:CURRent:POINts? 



:SOURce[1]:LIST:CURRent:STARt <NRf> 

:SOURce[1]:LIST:CURRent:STARt? 

:SOURce[1]:LIST:VOLTage <NRf>{,<NRf>}.. 

:SOURce[1]:LIST:VOLTage? 

:SOURce[1]:LIST:VOLTage:APPend <NRf>{,<NRf>}.. 

:SOURce[1]:LIST:VOLTage:POINts? 

:SOURce[1]:LIST:VOLTage:STARt <NRf> 

:SOURce[1]:LIST:VOLTage:STARt? 

:SOURce[1]:SWEep:DIRection <UP|DOWN> 

:SOURce[1]:SWEep:DIRection? 

:SOURce[1]:SWEep:POINts <NRf|DEFault|MINimum|MAXimum> 

:SOURce[1]:SWEep:POINts? [DEFault|MINimum|MAXimum] 

:SOURce[1]:SWEep:RANGing <BEST|AUTO|FIXed> 

:SOURce[1]:SWEep:RANGing? 

:SOURce[1]:SWEep:SPACing <LINear|LOGarithmic> 

:SOURce[1]:SWEep:SPACing? 

:SOURce[1]:VOLTage:CENTer <NRf|DEFault|MINimum|MAXimum> 

:SOURce[1]:VOLTage:CENTer? [DEFault|MINimum|MAXimum] 

:SOURce[1]:VOLTage[:LEVel][:IMMediate][:AMPLitude] <NRf|DEFault|MINimum|MAXimum> 

:SOURce[1]:VOLTage[:LEVel][:IMMediate][:AMPLitude]? [DEFault|MINimum|MAXimum] 

:SOURce[1]:VOLTage[:LEVel]:TRIGgered[:AMPLitude] <NRf|DEFault|MINimum|MAXimum> 

:SOURce[1]:VOLTage[:LEVel]:TRIGgered[:AMPLitude]? [DEFault|MINimum|MAXimum] 

:SOURce[1]:VOLTage:MODE <FIXed|LIST|SWEep> 

:SOURce[1]:VOLTage:MODE? 

:SOURce[1]:VOLTage:PROTection[:LEVel] <NRf|NONE|DEFault|MINimum|MAXimum> 

:SOURce[1]:VOLTage:PROTection[:LEVel]? [DEFault|MINimum|MAXimum] 

:SOURce[1]:VOLTage:PROTection:TRIPped? 

:SOURce[1]:VOLTage:RANGe <NRf|DEFault|MINimum|MAXimum|UP|DOWN> 

:SOURce[1]:VOLTage:RANGe? [DEFault|MINimum|MAXimum] 

:SOURce[1]:VOLTage:RANGe:AUTO <Bool> 

:SOURce[1]:VOLTage:RANGe:AUTO? 

:SOURce[1]:VOLTage:SPAN <NRf|DEFault|MINimum|MAXimum> 

:SOURce[1]:VOLTage:SPAN? [DEFault|MINimum|MAXimum] 

:SOURce[1]:VOLTage:STARt <NRf|DEFault|MINimum|MAXimum> 

:SOURce[1]:VOLTage:STARt? [DEFault|MINimum|MAXimum] 

:SOURce[1]:VOLTage:STEP <NRf|DEFault|MINimum|MAXimum> 

:SOURce[1]:VOLTage:STEP? [DEFault|MINimum|MAXimum] 

:SOURce[1]:VOLTage:STOP <NRf|DEFault|MINimum|MAXimum> 

:SOURce[1]:VOLTage:STOP? [DEFault|MINimum|MAXimum] 

:SOURce2:BSIZe <3|4> 

:SOURce2:BSIZe? 

:SOURce2:CLEar:AUTO <Bool> 

:SOURce2:CLEar:AUTO? 

:SOURce2:CLEar:AUTO:DELay <NRf|DEFault|MINimum|MAXimum> 



:SOURce2:CLEar:AUTO:DELay? [DEFault|MINimum|MAXimum] 

:SOURce2:CLEar[:IMMEdiate] 

:SOURce2:TTL[:LEVel]:ACTual? 

:SOURce2:TTL[:LEVel][:DEFault] <NRf|NDN> 

:SOURce2:TTL[:LEVel][:DEFault]? 

:SOURce2:TTL4:BSTate <Bool> 

:SOURce2:TTL4:BSTate? 

:SOURce2:TTL4:MODE <EOTest|BUSY> 

:SOURce2:TTL4:MODE? 

:STATus:MEASurement:CONDition? 

:STATus:MEASurement:ENABle <NDN|NRf> 

:STATus:MEASurement:ENABle? 

:STATus:MEASurement[:EVENt]? 

:STATus:OPERation:CONDition? 

:STATus:OPERation:ENABle <NDN|NRf> 

:STATus:OPERation:ENABle? 

:STATus:OPERation[:EVENt]? 

:STATus:PRESet 

:STATus:QUEStionable:CONDition? 

:STATus:QUEStionable:ENABle <NDN|NRf> 

:STATus:QUEStionable:ENABle? 

:STATus:QUEStionable[:EVENt]? 

:STATus:QUEue:CLEar 

:STATus:QUEue[:NEXT]? 

:SYSTem:BEEPer:STATe <Bool> 

:SYSTem:BEEPer:STATe? 

:SYSTem:CLEar 

:SYSTem:ERRor:ALL? 

:SYSTem:ERRor:CODE:ALL? 

:SYSTem:ERRor:CODE[:NEXT]? 

:SYSTem:ERRor:COUNt? 

:SYSTem:ERRor[:NEXT]? 

:SYSTem:LFRequency <50|60> 

:SYSTem:LFRequency? 

:SYSTem:POSetup <RST|PRESet|SAV0|SAV1|SAV2|SAV3|SAV4> 

:SYSTem:POSetup? 

:SYSTem:PRESet 

:SYSTem:RSENse <Bool> 

:SYSTem:RSENse? 

:SYSTem:TIME? 

:SYSTem:TIME:RESet 

:SYSTem:TIME:RESet:AUTO <Bool> 

:SYSTem:TIME:RESet:AUTO? 

:SYSTem:VERSion? 



:TRACe:CLEar 

:TRACe:DATA? 

:TRACe:FEED <SENSe[1]|CALCulate[1]|CALCulate2> 

:TRACe:FEED? 

:TRACe:FEED:CONTrol <NEXT|NEVer> 

:TRACe:FEED:CONTrol? 

:TRACe:FREE? 

:TRACe:POINts <NR1|MINimum|MAXimum|DEFault> 

:TRACe:POINts? [MINimum|MAXimum|DEFault] 

:TRACe:POINts:ACTual? 

:TRACe:TSTamp:FORMat <ABSolute|DELTa> 

:TRACe:TSTamp:FORMat? 

:TRIGger[:SEQuence[1]]:COUNt <NRf|DEFault|MINimum|MAXimum> 

:TRIGger[:SEQuence[1]]:COUNt? [DEFault|MINimum|MAXimum] 

:TRIGger[:SEQuence[1]]:DELay <NRf|DEFault|MINimum|MAXimum> 

:TRIGger[:SEQuence[1]]:DELay? [DEFault|MINimum|MAXimum] 

:TRIGger[:SEQuence[1]]:SOURce? 

:TRIGger[:SEQuence[1]][:TCONfigure]:DIRection <SOURce|ACCeptor > 

:TRIGger[:SEQuence[1]][:TCONfigure]:DIRection? 

ＳＭＭ３0００X 部分支持的常规命令 

• 可能需要更改参数值。 

:SYSTem:BEEPer[:IMMediate] <NRf> 

•  参数 TLINk 和 BSTest 不起作用。不报错误。 

:ARM[:SEQuence[1]][:LAYer[1]]:SOURce 

<IMMediate|TLINk|TIMer|MANual|BUS|NSTest|PSTest|BSTest> 

:TRIGger[:SEQuence[1]]:SOURce 

<IMMediate|TLINk|TIMer|MANual|BUS|NSTest|PSTest|BSTest> 

•  忽略。不会引起任何动作或响应 

:ROUTe:TERMinals <FRONt|REAR> 

[:SENSe[1]]:AVERage:COUNt <NRf|DEFault|MINimum|MAXimum> 

[:SENSe[1]]:AVERage:TCONtrol <REPeat|MOVing> 

:SOURce[1]:PULSe:DELay <NRf> 

:SOURce[1]:PULSe:DELay? 

:SOURce[1]:PULSe:WIDTh <NRf> 

:SOURce[1]:PULSe:WIDTh? 

:SYSTem:AZERo:CACHing:REFResh 

:SYSTem:AZERo:CACHing:RESet 

:SYSTem:AZERo:CACHing[:STATe] <Bool> 

:SYSTem:AZERo:STATe <Bool> 

:SYSTem:CCHeck:RESistance <NRf> 

:SYSTem:GUARd <OHMS|CABLe> 



:SYSTem:KEY <NR1> 

:SYSTem:LOCal 

:SYSTem:MEMOry:INITialize 

:SYSTem:MEP:HOLDoff  

:SYSTem:RWLock <Bool> 

:TRIGger:CLEAr 

:TRIGger:SEQuence2:SOURce <name> 

:TRIGger:SEQuence2:TOUT <NRf|DEFault|MINimum|MAXimum> 

•  始终返回特定值。 

:ARM[:SEQuence[1]][:LAYer[1]][:TCONfigure][:ASYNchronous]:ILINe? (returns 1) 

:ARM[:SEQuence[1]][:LAYer[1]][:TCONfigure][:ASYNchronous]:OLINe? (returns 2) 

:ARM[:SEQuence[1]][:LAYer[1]][:TCONfigure][:ASYNchronous]:OUTPut? (returns NONE) 

:CALCulate2:CLIMits:FAIL:SMLocation? (returns NEXT) 

:CALCulate2:CLIMits:PASS:SMLocation? (returns NEXT) 

:DISPlay[:WINDow[1]]:ATTRibutes? (returns 20 zeros) 

:DISPlay:WINDow2:ATTRibutes? (returns 32 zeros) 

:OUTPut[1]:INTerlock:STATe? (returns 1) 

:ROUTe:TERMinals? (returns FRON) 

[:SENSe[1]]:AVERage:COUNt? [DEFault|MINimum|MAXimum] (returns 10) 

[:SENSe[1]]:AVERage:TCONtrol? (retruns REP) 

[:SENSe[1]]:AVERage:STATe? (returns 1) 

[:SENSe[1]]:CURRent[:DC]:PROTection:RSYNchronize? (returns 1) 

[:SENSe[1]]:VOLTage[:DC]:PROTection:RSYNchronize? (returns 1) 

:SOURce[1]:CLEar:AUTO:MODE? (returns TCO) 

:SOURce[1]:CURRent[:LEVel]:TRIGgered:SFACtor? (returns 1.0) 

:SOURce[1]:CURRent[:LEVel]:TRIGgered:SFACtor:STATe? (returns 0) 

:SOURce[1]:FUNCtion:SHAPe? (returns DC) 

:SOURce[1]:MEMory:POINts? (returns 1) 

:SOURce[1]:MEMory:STARt? (returns 1) 

:SOURce[1]:SOAK? (returns 0) 

:SOURce[1]:VOLTage[:LEVel]:TRIGgered:SFACtor? (returns 1.0) 

:SOURce[1]:VOLTage[:LEVel]:TRIGgered:SFACtor:STATe? (returns 0) 

:STATus:QUEue:DISable? (returns (+0)) 

:STATus:QUEue:ENABle? (returns (-440:-100,+111:+954)) 

:SYSTem:AZERo:CACHing:NPLCycles? (returns 0) 

:SYSTem:AZERo:CACHing[:STATe]? (returns 0) 

:SYSTem:AZERo:STATe? (returns 0) 

:SYSTem:CCHeck? (returns 0) 

:SYSTem:CCHeck:RESistance? (returns 50) 

:SYSTem:GUARd? (returns CABL) 

:SYSTem:KEY? (returns 0) 

:SYSTem:LFRequency:AUTO? (returns 0) 

:SYSTem:MEP[:STATe]? (returns 1) 

:SYSTem:MEP:HOLDoff? (returns 0) 



:SYSTem:RCMode? (returns SING) 

:SYSTem:RWLock? (returns 0) 

:TRIGger[:SEQuence[1]][:TCONfigure][:ASYNchronous]:ILINe? (returns 1) 

:TRIGger[:SEQuence[1]][:TCONfigure][:ASYNchronous]:INPut? (returns NONE) 

:TRIGger[:SEQuence[1]][:TCONfigure][:ASYNchronous]:OLINe? (returns 2) 

:TRIGger[:SEQuence[1]][:TCONfigure][:ASYNchronous]:OUTPut? (returns NONE) 

:TRIGger:SEQuence2:SOURce? (returns IMM) 

:TRIGger:SEQuence2:TOUT? [DEFault|MINimum|MAXimum] (returns 0.0) 

ＳＭＭ３0００X 不支持的常规命令 

:ARM[:SEQuence[1]][:LAYer[1]][:TCONfigure][:ASYNchronous]:ILINe <1|2|3|4> 

:ARM[:SEQuence[1]][:LAYer[1]][:TCONfigure][:ASYNchronous]:OLINe <1|2|3|4> 

:ARM[:SEQuence[1]][:LAYer[1]][:TCONfigure][:ASYNchronous]:OUTPut <TENTer|TEXit|NON

E> 

:CALCulate2:CLIMits:FAIL:SMLocation <NR1>|NEXT 

:CALCulate2:CLIMits:PASS:SMLocation <NR1>|NEXT 

:DISPlay[:WINDow[1]]:DATA? 

:DISPlay:WINDow2:DATA? 

:OUTPut[1]:INTerlock:STATe <Bool> 

[:SENSe[1]]:AVERage:STATe <Bool> 

[:SENSe[1]]:CURRent[:DC]:PROTection:RSYNchronize <Bool> 

[:SENSe[1]]:VOLTage[:DC]:PROTection:RSYNchronize <Bool> 

:SOURce[1]:CLEar:AUTO:MODE <ALWays|TCOunt> 

:SOURce[1]:CURRent[:LEVel]:TRIGgered:SFACtor <NRf> 

:SOURce[1]:CURRent[:LEVel]:TRIGgered:SFACtor:STATe <Bool> 

:SOURce[1]:FUNCtion[:MODE] <VOLTage|CURRent|MEMory> 

:SOURce[1]:FUNCtion:SHAPe <DC|PULSe> 

:SOURce[1]:MEMory:POINts <NR1> 

:SOURce[1]:MEMory:RECall <NR1> 

:SOURce[1]:MEMory:SAVE <NR1> 

:SOURce[1]:MEMory:STARt <NR1> 

:SOURce[1]:SOAK <NRf> 

:SOURce[1]:VOLTage[:LEVel]:TRIGgered:SFACtor <NRf> 

:SOURce[1]:VOLTage[:LEVel]:TRIGgered:SFACtor:STATe <Bool> 

:STATus:QUEue:DISable (NR1 list) 

:STATus:QUEue:ENABle (NR1 list) 

:SYSTem:CCHeck ON|OFF 

:SYSTem:LFRequency:AUTO <Bool> 

:SYSTem:MEP[:STATe] 

:SYSTem:RCMode <SINGle|MULTiple> 

:TRIGger[:SEQuence[1]][:TCONfigure][:ASYNchronous]:ILINe <1|2|3|4> 

:TRIGger[:SEQuence[1]][:TCONfigure][:ASYNchronous]:INPut <SOURce|DELay|SENSe|NON



E> 

:TRIGger[:SEQuence[1]][:TCONfigure][:ASYNchronous]:OLINe <1|2|3|4> 

:TRIGger[:SEQuence[1]][:TCONfigure][:ASYNchronous]:OUTPut 

<SOURce|DELay|SENSe|NONE> 

 


